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Falownik Goodrive 10

SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.
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1 Srodki ostroznosci

Przed przystapieniem do instalacji oraz uzytkowania falownika nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza
instrukcje oraz scisle frzymac sie jej wskazan. Po przeczytaniu tej instrukcji, pozostaw jg w miejscu tatwo
dostepnym dla osoby majacej stycznos¢ z falownikiem. Za jakiekolwiek uszkodzenia ciata lub urzadzen
wynikajace z nieprzestrzegania instrukcji firma PROMOTOR nie ponosi prawnej odpowiedzialnosci.

1.1 Definicje Bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo: Nieprzestrzeganie  odpowiednich norm moze grozi¢ powaznym
uszkodzeniem ciata lub Smiercia

Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie  odpowiednich norm moze grozic powaznym
uszkodzeniem ciata lub Smiercig

Uwaga: Nieprzestrzeganie  odpowiednich norm moze grozic powaznym
uszkodzeniem ciata.

Wymagania obstugi: Osoby obstugujaca falownik powinna przej$¢ szkolenie elektryczne oraz kurs

BHP, zna¢ wszystkich wymagania i etapy instalacji, uruchomienia, obstugi i
konserwacji urzadzenia w celu uniknigcia sytuacji niebezpiecznych.

1.2 Symbole ostrzegawcze

Symbole ostrzegawcze przestrzegaja przed warunkami, ktére moga spowodowac powazne uszkodzenia
ciata lub smier¢ oraz uszkodzenie sprzetu. Postepowanie zgodne z symbolami ostrzegawczymi zostato
przedstawione w ponizszej instrukcji:

Symbol Nazwa Opis Skrot
Nieprzestrzeganie zasad moze by¢
A Uwaga Uwaga przyczyng powaznych uszkodzen A

ciata lub $mierci

Nieprzestrzeganie zasad moze by¢
A Ostrzezenie Ostrzezenie przyczyna powaznych uszkodzen A
ciata lub sprzetu
Wytadowania Dotykanie elementéw PCB moze by¢ A
Az e dotykac Elektrostatyczne przyczyna uszkodzenia urzadzenia A
C _ Goraca Boczne sciany obudowy moga byé G
Zrédio ciepta powierzchnia gorace nie dotykac

X X Nieprzestrzeganie zasad moze by¢ X
Adnotacja Adnotacja o Adnotacja
przyczyna uszkodzenia ciata

1.3 Wytyczne bezpieczenstwa

< Wszelkie prace musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel.

< Nie nalezy przeprowadzac¢ zadnych zmian w okablowaniu przy wigczonym napieciu

A zasilania. Upewnij sie czy zasilanie jest odfaczone oraz odczekaj co najmniej 5 minut
az napiecie w falowniku spadnie ponizej wartos¢ bezpiecznej.

Ponizej znajduje sie tabela czasu oczekiwania:
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Rodzaj falownika Minimalny czas oczekiwania
1-fazowy 220V 0.2kW-2.2kW 5 minut
3-fazowy 220V 0.2kW-2.2kW 5 minut
3-fazowy 380V 0.75kW-2.2kW 5 minut

< Montaz nieautoryzowanego falownika moze by¢ przyczyna pozaru, porazenia pradem
lub innych niebezpiecznych sytuacji.

< Przy wykonywaniu prac z urzadzeniem, nalezy stosowac prawidtowe procedury
roztadowania tadunkoéw elektrycznych (ESD).

& <~ Radiator podczas pracy moze sie nagrzewac, nie dotykac.
A
y XN

1.3.1 Dostawa i instalacja

< Falownik nalezy przymocowa¢ do powierzchni ognioodpornej oraz z dala
od materiatow tatwopalnych.
A < Podfaczy¢ dodatkowe elementy wediug schematu(rezystor hamujacy,
sprzezenie zwrotne).
<> Nie wolno eksploatowa¢ uszkodzonego lub niekompletnego urzadzenia.
< Nie dotykac¢ falownika mokrymi przedmiotami.
Adnotacja:
< Zachowaj ostroznos¢ podczas transportu oraz instalacji urzadzania aby zapewni¢ prawidiowe
dziatanie falownika. Osoby obstugujace czesci wirujace i ruchome powinny posiada¢ odziez
ochronng .
< Unika¢ wstrzaséw podczas transport oraz montazu.
< Transportujac lub przenoszac falownik nie chwytaj za jego pokrywe.
s Instaluj falownik w miejscu niedostepnym dla oséb trzecich.
< Falownik nie spetnia norm bezpieczenstwa IEC61800-5-1 jesli jest zainstalowany na wysokosci

powyzej 2000 m n.p.m.

< Prad uptywu falownika moze przekroczy¢ 3.5mA, moze by¢ wymagane zastosowanie
dedykowanych do falownikéw wytacznikéw réznicowo-pradowych.
< R, Si T sg zaciskami wejsciowymi falownika natomiast U, V, W sg zaciskami wyjsciowymi, ktore

nalezy podfaczy¢ do silnika zgodnie z opisem, btedne potaczenie uszkodzi falownik.

1.3.2 Uruchomienie i praca

< Po wytaczeniu zasilania urzadzenia odczekaj 5 minut przed dokonywaniem
zmian w potaczeniach oraz kontroli obwodow.

< Podczas pracy w falowniku wystepuje niebezpieczne napiecie jedyna
operacjg jaka mozna wykonywac jest obstuga klawiatury

A R Falownik moze rozpocza¢ prace gdy P01.21=1, zachowaj szczeg6inag

ostroznos¢

s Falownik nie moze by¢ stosowany jako wyfacznik bezpieczeristwa

< Falownik nie moze stuzy¢ do nagtego hamowania silnika, urzadzenie
powinno posiada¢ mechaniczny hamulec

Adnotacje:
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< Nie nalezy czesto wiaczac i wytacza¢ zasilania falownika.

< W diugo nie uzywanych falownikach nalezy sprawdzi¢ kondenstatory pod katem ich pojemnosci
(patrz Konserwacja i Diagnostyka).

< Przed uruchomieniem nalezy zamkna¢ przednig zaslepke gdzie wystepuje niebezpieczne napiecie.

1.3.3 Konserwacja i wymiana elementow

< Wszystkie prace konserwacyjno kontrolne muszg by¢ wykonywane przez
autoryzowany serwis.
< Po odtaczeniu zasilania i odczekaniu 10 minut mozna wprowadzi¢ zmiany
A w okablowaniu falownika
< Zachowac¢ szczegolng ostroznos¢ aby zadne metalowe elementy(sruby,

podkfadki) nie dostaty sie do wnetrza falownika, moze to grozi¢
uszkodzeniem sprzetu lub pozarem

Adnotacje:
< Wszystkie srubki zaciskow nalezy dokreci¢ z okreslonym momentem.
< Wszystkie czesci i akcesoria do falownika przetrzymuj w miejscu suchym i czystym z dala od

materiatow niebezpiecznych.
< Nie nalezy przeprowadza¢ zadnych préb wytrzymatosciowych na falownikow.

1.3.4 Ztomowanie falownika

c < Falownik moze by¢ ztomowany jedynie przez firme specjalizujaca sie w
usuwaniu odpadéw przemystowych.
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2 Informacje podstawowe o produkcie
2.1 Szybkie uruchomienie
2.1.1 Sprawdzenie po rozpakowaniu

Sprawdz ponizsze punkty po otrzymaniu produktu

1. Sprawdz, czy produkt nie jest uszkodzony lub czy nie miat kontaktu z woda, jesli tak skontaktuj
sie z dostawca.

2. Poréwnaj informacje na tabliczce znamionowej falownika z danymi z opakowania. Sprawdz czy
urzadzenie jest doktadnie tym modelem, ktéry zostat zaméwiony, w razie pomyiki skontaktuj sie z
dostawca.

3. Sprawdz czy opakowanie zawiera wszystkie elementy, jesli czegos brakuje skontaktuj sie z
dostawca

2.1.2 Potwierdzenie zastosowania

Sprawdz urzadzenie przed rozpoczeciem korzystania z falownika:

1. Sprawdz czy obcigzenie nie bedzie powodowato przecigzenia falownika, oraz sprawdz czy
falownik musi zmieni¢ stopien zasilania.

2. Sprawdz czy rzeczywisty prad obcigzenia jest mniejszy od nominalnego pradu falownika.

3. Sprawdz, doktadnos¢ regulacji obciazenia jest taka sama jak falownika.

4. Sprawdz czy napigcie zasilania odpowiada napieciu znamionowym falownika.

2.1.3 Srodowisko pracy

Sprawdz ponizsze punkty przed instalacja i uzytkowaniem:

1. Sprawdz czy temperatura otoczenia falownika jest ponizej 40 °C. Jezeli przekracza, nalezy
obnizy¢ moc znamionowa o 3% na kazdy 1°C. Falownik nie moze pracowac jesli temperatura
otoczenia przekracza 50 °C.
Uwaga: Jesli falownik znajduje sie w szafie to temperatura otoczenia oznacza temperature
powietrza wewnatrz szafy.

2. Sprawdz czy temperatura otoczenia falownika spada ponizej -10°C, jesli tak konieczne jest
zastosowanie elementu grzewczego.

3. Sprawdz czy falownik zainstalowany jest powyzej 1000 m. n.p.m. jesli tak nalezy obnizy¢ moc
znamionowa o 1% na kazde 100 metréw powyzej.

4. Sprawdz czy wilgotnos¢ w miejscu pracy falownika jest ponizej 90% oraz czy jest odpowiednio
zabezpieczone przed dostepem wody.
5. Sprawdz czy falownik jest dobrze zabezpieczony przed przedostaniem sie do jego wnetrza

zewnetrznych elementow.
6. Sprawdz czy w poblizu miejsca pracy falownika nie wystepuja przewodzace pyly lub materiaty

tatwopalne.

2.1.4 Potwierdzenie instalacji

Sprawdz ponizsze warunki po instalacji falownika:
1. Sprawdz czy rzeczywisty prad nie przekroczy dopuszczalnego pradu obcigzenia przewodow
5
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2. Sprawdz, czy akcesoria falownika sa prawidlowo dobrane oraz zainstalowane. Kable

pofaczeniowe powinny spei¢ wymagania pradowe kazdego komponentu (w tym reaktory, filtry
wejsciowe, reaktory, filtry wyjsciowe wyjscie, reaktory DC oraz rezystory hamowania).

3. Upewnij sie ze falownik jest zamontowany na materiale niepalnym oraz ze element wydzielajace
ciepto np. rezystor hamujacy sa w bezpiecznej odlegtosci od materiatow tatwopalnych

4. Upewnij sig ze wszystkie przewody sygnatowe oraz pradowe sa prowadzone zgodnie z zasadami

EMC.

5. Upewnij sie ze wszystkie element sa uziemione zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa.

6. Upewnij sie ze zapewniono odpowiednig ilos¢ wolnej przestrzeni wokoét falownika zgodnie z

instrukcja.

7. Upewnij sie ze montaz jest zgodny z zaleceniami podanymi w instrukcji, falownik musi by¢

zamontowany w pozycji pionowej.

8. Upewnij sie ze sruby zaciskoéw sg dokrecone z odpowiednig sita.

9. Upewnij sie ze zadne drobne element metalowe nie dostaty sie do wnetrza falownika.

2.1.5 Uruchomienie wstepne

Przeprowadz uruchomienie wstepne przed celowym wykorzystaniem:

1. Autostrojenie, jesli jest to mozliwe odfacz silnik od obcigzenia i uruchom dynamiczne strojenie,

jedli nie uruchom tryb statyczny.

2. Dostosuj czasy ACC/DEC do rzeczywistego obcigzenia.

3. Uruchom tryb jogging | sprawdz kierunek obrotéw jest poprawny, jesli nie to nalezy dokonac

zmian w potaczeniu falownik- silnik.

4. Ustaw wszystkie parametry sterowania.

N
N

Specyfikacja produktu
Parametr Wymagania techniczne
1-fazowy 220V/(-15%)~240V(+10%)
M Napigcie wejsciowe (V) 3-fazowy 220V(-15%)~240V(+10%)
oc
. 3-fazowy 380V/(-15%)~440V(+10%)
wejsciowa —
Prad wejsciowy (A) Zobacz punkt 2.5
Czestotliwos¢ (Hz) 50Hz lub 60Hz Dopuszczalny zakres: 47~63Hz
Napiecie wyjsciowe (V) =napiecie wejsciowe (btad <5%)
Moc Prad wyjsciowy (A) Zobacz punkt 2.5
wyjsciowa Moc wyjsciowa (KW) Zobacz punkt 2.5
Czestotliwos¢ (Hz) 0-400Hz
Tryb sterowania U/F
Maksymalna
s 400Hz
Parametry czestotliwos¢ wyjsciowa
techniczne Regulacja
. . . 1:100
wspotczynnika predkosci
Dopuszczalne 150% pradu znamionowego przez 1 minute

6
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Parametr

Wymagania techniczne

przecigzenie

180% pradu znamionowego przez 10 sekund
200% pradu znamionowego przez: 1 sekunde

Sterowanie
oraz funkcje

Gtowne funkcje

Kontrola temperatury

Dokfadno$¢ pomiaru

Powyzej punktu temperatury + 3 °C

temperatury
Czas reakcji wejscia <2ms
Rozdzielczos¢ wejscia
<20mV

analogowego

Wejscie analowowe

0~10V/0~20mA

Wyjscie analogowe

0~10V/0~20mA

Wejscia cyfrowe

5 wejs¢

dodatkowe o 1 wyjécie cyfrowe ogolnego zastosowania i 1 wyjscie
Wyjscia cyfrowe L
przekaznikowe programowalne
komunikacja RS 485
Regulacja cyfrowa, analogowa, regulacja
Metody ustawienia i g 4 . Vi g gulacy
L wielostopniowa, przy pomocy PID, przy pomocy
czestotliwosci i X
magistrali MODBUS
Automatyczna regulacja Zachowuje stabilno$¢ napiecia wyjsciowego przy
napiecia wahaniach napiecia sieci
Kody bfedow Ponad 10 rodzajow kodow usterek
Sposéb montazu Pionowy na scianie
Temperatura otoczenia -10~50°C, optymalna ponizej 40°C
1/3-fazowy 220V 0.2-0.75kW chtodzenie pasywne
chtodzenie 1/3-fazowy 220V 1.5-2.2kW,
Inne 3-fazowy 380V 0.75-2.2kW

Jednostka hamujaca Wbudowana
Dtawik DC brak

Rezystor hamujacy Zewnetrzny dodatkowy
Filtr EMC Dodatkowo filtr C2

2.3 Tablica znamionowa

invt

q3

MODEL: GD10-2R2G-4

P00

POWER(OUTPUT): 2.2kW

INPUT:AC 3PH 380V(-15%)-440V (+10%) 7.1A47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-Vin 5.5A 0Hz-400Hz

SIN:

MADE IN CHINA

SHENZHEN INVT ELECTRIC CO., LTD.

Rysunek 2-1 Tablica znamionowa

7




Goodrive 10 Informacje podstawowe o produkcie

2.4 Kod modelu falownika

Kod falownika zawiera informacje na temat przetwornicy
GD10 - 2R2G-4- B

©) ® 6 ®
Rysunek 2-2 Kod produktu
Nazwa numer Opis oznaczenia Szczegoly
Skrot o Skrét produktu Goodrive10 w skrocie to GD10.
Dopuszczalna L 2R2-2.2kW
@ Zakres mocy + Typ obciazenia .
moc G—Staty moment obcigzenia
. 4: 380V(-15% )~440V(+10%)
Napiecie - i
o ® Napiecie zasilania 2: 220V(-15%)~240V(+10%)
zasilania
S2: 220V(-15%)~240V(+10%)
Lot No. @ Lot No. B: jednostka hamujaca
2.5 Znamionowe dane techniczne
Modol Moc Prad wejsciowy | Prad wyjsciowy
ode
wyjsciowa(kW) (A) (A)
GD10-0R2G-S2-B 0.2 4.9 1.6
1-fazowy
GD10-0R4G-S2-B 0.4 6.5 25
220V
GD10-0R7G-S2-B 0.75 9.3 4.2
GD10-1R5G-S2-B 1.5 15.7 7.5
GD10-2R2G-S2-B 2.2 24 10
GD10-0R2G-2-B 0.2 1.9 1.6
GD10-0R4G-2-B 0.4 2.7 25
3-fazowy
GD10-0R7G-2-B 0.75 4.9 4.2
220V
GD10-1R5G-2-B 1.5 9.0 7.5
GD10-2R2G-2-B 2.2 15 10
GD10-0R7G-4-B 0.75 3.2 25
S-fazowy GD10-1R5G-4-B 1.5 4.3 4.2
380V - : : :
GD10-2R2G-4-B 2.2 7.1 55

2.6 Budowa Falownika

Na ponizszym rysunku przedstawiono budowe falownika o mocy 2.2 KW.
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© ONOUIDWN -
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o

Rysunek 2-3 Opis elementéw falownika

Numer Nazwa Opis
X Patrz Panel Sterowania w celu uzyskania szczegdtowych
1 Klawiatura X =
informacji
2 Pokrywa Ochronna wewnetrznych elementéw falownika
3 Wskaznik zasilania Pokazuje napiecie zasilania
4 Pokrywa boczna Ochronna wewnetrznych elementow falownika
Patrz Tablica znamionowa w celu uzyskania szczegétowych
5 Nazwa produktu . .
informacji
6 X Falowniki serii GD 10 posiadaja dodatkowo ztacze RJ 45
Ztacze klawiatury - . . "
7 umozliwiajgce osobng instalacje panelu sterowania
A o Patrz Instalacja elektryczna w celu uzyskania szczegdfowych
8 Gtowne zaciski X =
informacji
o X Patrz Instalacja elektryczna w celu uzyskania szczegétowych
9 Zaciski sterujace X .
informacji
. . Patrz Tablica znamionowa w celu uzyskania szczegoétowych
10 Tabliczka znamionowa

informacji
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3 Instalacja Falownika

Rozdziat ten zawiera opis instalacji mechanicznej oraz elektrycznej.

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga przeprowadza¢ czynnosci opisane w tym
rozdziale. Ignorowanie zasad bezpieczenstwa przedstawionych w rozdziale
pierwszym moze by¢ przyczyna uszkodzenia ciata lub Smierci oraz uszkodzenia
falownika.

A < Odczekaj okreslony czas po odtaczeniu zasilania przed zdjeciem przedniej
pokrywy i rozpoczeciem dokonywania zmian.

< Instalacja falownika powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z lokalnymi normami
bezpieczenstwa. Jesli jakiekolwiek wymogi bezpieczenstwa zostang naruszone
firma PROMOTOR nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za wyrzadzone szkody.

3.1 Warunki pracy oraz montazu

3.1.1 Warunki otoczenia pracy

Zapewnienie odpowiedniego srodowiska pracy, gwarantuje stabilne i diugotrwate funkcjonowanie falownika.

Parametr Warunki

Miejsce montazu Wewnatrz budynku

-10°C ~+407C, przy czym szybkos¢ zmian temperatury nie moze by¢
wieksza niz 0,5 °C / minute.

Jesli temperatura otoczenia przekroczy 40C nalezy obnizy¢ moc
znamionowa o0 3 % na kazdy 1C.

Nie zalecane jest stosowanie falownika gdy temperatura otoczenia
wynosi powyzej 60C. Przy czestej zmianie temperatur moze zmale¢
Temperatura otoczenia niezawodnos¢ falownika

Jesli falownik umieszczony jest w szafie powinna ona by¢ wyposazona
w wentylator z wigcznikiem termicznym.

W przypadku niskiej temperatury oraz diugiej przerwy w pracy
falownika, konieczne jest wyposazenie szafy w urzadzenie grzewcze
podwyzszajace temperature otoczenia, w przeciwnym razie moze to
grozi¢ uszkodzeniem falownika.

RH<90%(bez kondensacji)

Wilgotnos¢ , . . i » X . .
W srodowisku zracym wilgotnos¢ powietrza powinna by¢ <60%
Temperatura -40 °C~+70°C, przy czym szybkos¢ zmian temperatury nie moze by¢
przechowywania wieksza niz 1 °C / minute

Falownik nalezy instalowaéw miejscu wolnym od:

« mgty olejowej i kurzu

« wiérow metalowych, oleju, wody i innych materiatéw pochodnych
« materiatow radioaktywnych

« materiatéw fatwopalnych (np. drewna)

« szkodliwych gazéw i cieczy

« nadmiernych drgan

Dodatkowe warunki
pracy

10
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Parametr Warunki

« silnych zrédet promieniowania elektromagnetycznego
« bezposredniego nastonecznienia

ponizej 1000m

Wysokos$¢ Jesli falownik zainstalowany jest powyzej 1000 m. n.p.m. nalezy
obnizy¢ moc nominalng o 1% na kazde 100 metrow powyzej.
Wibracje < 5.8m/s%(0.6g)
Orientacja montazu Instalowa¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢ optymalne chtodzenie

Adnotacja:
4 Falownik DG10 powinien by¢ zainstalowany w $rodowisku czystym i wentylowanych zgodnie z
zastosowang obudowg
4 Powietrze chtodzace powinno by¢ czyste nie zawiera¢ przewodzacego kurzu oraz materiatow
zracych
3.1.2 Orientacja montazu
Falownik moze by¢ zainstalowany na scianie lub w szafie.
Falownik musi by¢ zainstalowany w pozycji pionowej, zgodnie z ponizszymi wymogami(patrz rozdziat 3.13).
3.1.3 Sposé6b montazu

Falownik moze by¢ zainstalowany na $cianie bez wzgledu na rozmiar obudowy.

Montazu sciaenny
Rysunek 3-1 Sposéb montazu
1) Zaznaczy¢ otwory montazowe zgodnie z rysunkiem wymiarowym.
2) Wywierci¢ dziury na sruby lub wkrety.
)
)

b@

3) Ustawi¢ falownik na scianie.

(
(
(
(4) Przykrecic falownik z odpowiednia sita.
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3.1.4 Miejsce instalacji

_ Gorace powiereze

[ g4 iB
X
BRI |
RLLLIAIR - opf
.y [RRIRE:
A A B

Zimne powiereze

Rysunek 3-2 Miejsce instalacji
Uwagi: Minimalne wymiary A | B powinny wynosi¢ 100mm.

3.2 Instalacja elektryczna

3.2.1 Schemat potaczenia obwodu gtownego(wysokopradowego)

rezystor hamujacy

+) B
U o & -
— e filtrwej ol Y h‘_‘ﬁ filtr wyj [
|| [dtawik wyj
dtawik wej w J
— g o L2 PE
bezpieczniki 1
rezystor hamujacy
+) |pB
U filtr wyj 5
—TOT fitrwej 717 vl M h@
— >0 S w H dlaWIKWyJ
vezpaapit AW wel yor P G d—
DEeZpIecZniK 1 1

Rysunek 3-3 Potaczenia obwodu gtéwnego(pradowego)
Uwagi:
@ bezpieczniki, diawik DC, rezystor hamowania, dtawik wejsciowy, filtr wejsciowy, dtawik wyjsciowy,
filtr wyjsciowy sa elementami dodatkowymi . Sprawdz rozdziat Peripheral Optional Parts w celu
uzyskania szczegotowych informacji.
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3.2.2 Opis gtéwnych zaciskéw(wysokopradowych)

|R/L1|S/L2|T| *) |PB|U|V|W|@|
Fig 3-4 Zaciski obwodu gtéwnego
Opis Nazwa zacisk Funkcja
L1/R
- o Zaciski zasilania podtaczone do sieci 3-fazowej lub1-
L2/s Zaciski zasilania .
fazowej
T
9]
o Zaciski wyjsciowe falownika podigczone do silnika
V Zaciski wyjsciowe X i
zgodnie z opisem
W
PB L ) , ’ )
) Zaciski rezystora hamujacego | Stuzg do podtaczenia rezystora hamujacego
+
@ Zaciski uziemienia Stuza do podtaczenia uziemienia oraz ekranu

Note:
@ Do potaczenia silnika z falownikiem zawsze uzywaj kabla ekranowanego, ekran oraz
przewéd ochronny podtacz do zacisku PE zgodnie z zasadami EMC/ECI.
@ Kable zasilajace oraz kable sterujace musza by¢ prowadzone osobno.
@ Zacisk “T" nie moze by¢ podtgczony przy zasilaniu 1-fazowym.
3.2.3 Opis podfaczen w uktadzie gtownym

1. Podtaczy¢ przewody fazowe do zaciskéw R/L1, S/L2 i T oraz przewdd ochronny do zacisku PE
nastepnie dokreci¢ z odpowiednia sita.

2. Przewody do silnika podtaczy¢ do zaciskéw U, V, W. Ekran oraz przewo6d ochronny podfaczy¢ do zacisku
PE(ekran podtaczy¢ za pomoca dtawikéw lub metalowych opasek). Te same kroki nalezy powtérzy¢ przy
silniku.

3. Podtacz opcjonalnie rezystor hamujacy do wyznaczonych zaciskow.

4. Zabezpiecz kable na zewnatrz falownika przed uszkodzeniem mechanicznym.
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3.2.4 Schemat potaczenia obwodu sterowania
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Rysunek 3-5 Schemat potaczenia obwodu sterowania

3.2.5 Zaciski obwodu sterowania

S51Y AO Al 485
]
EI NI N
J1 J2 J3 J4

} Wyjscie przekaznikowe

[ROA[ROC] [24V[S1]S2[S3[S4]S5/Y | GND [ GND JAIJAC[10V]485+]485

Rysunek 3-6 Zaciski obwodu sterowania

Opis

ROA

ROC

RO Wyjscie przekaznikowe
Wytrzymatosc stykow: 3A/AC250V,1A/DC30V

+10V

Zrédo zasilania

+10V

Al

1. Zakres wejsciowy: Napiecie: 0~10V lub prad: 0~20mA wybér zworka J3

2. Impedancja wejsciowa dla trybu napieciowego 20kQ

dla pradowego 500Q
3. Rozdzielczos$¢: 5mV dla 10V przy czestotliwosci 50Hz

4. Odchylenie +

1%, 25°C
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Opis
24V Zrodto napiecia +24V obciazalno$¢ pradowa, 100mA
GND masa dla zrodta zasilania +10V
1. Zakres wyjsciowy:0~10V lub 0~20mA
AO 2. Zworka J2 stuzy do wyboru zrédfa napiecia lub pradu
3. Odchyleniat1%, 25°C
S1 Wejscie 1 1. Impedancja wewnetrzna:3.3kQ
2. Poziom niski odpowiada napieciu0~4V, natomiast
S2 Wejscie 2 poziom wysoki odpowiada napieciu 7~30V.
3. Maksymalna czestotliwos¢ przetaczania: 1kHz
S3 Wejécie 3 4. Wszystkie wejécia cyfrowe sa programowalne za
s4 Wejscie 4 pomoca funkcji.
s5 Wejscie 5 Wiasciwos¢ zacisku S5/Y wybieramy za pomoca zworki J1.
Uwaga funkcja S5 i Y nie moga by¢ uzywane w tym
Y Wyijscie cyfrowe samym czasie.
485+ - S }
185, Port 485 stuzacy do komunikacji do potaczy¢ uzy¢ skretki najlepiej ekranowanej.

3.3 Ochrona ukfadu

3.3.1 Zabezpieczenie przetwornicy.

Zabezpieczenie nad pragdowe, przeciwzwarciowe (bezpieczniki) chronig kable zasilajace falownik przed
zwarciem lub przecigzeniem.

Inverter

Input cabel

p—
Fuse

Rysunek 3-10 Schemat potaczenia

Adnotacja: Zabezpieczenie nalezy dobra¢ zgodnie z obowiazujacymi normami i zapewnieniem
selektywnosci zabezpieczen w uktadzie.

3.3.2 Ochrona kabli silnikowych oraz silnika

Falownik chroni silnik oraz kable zasilajace w przypadku zwarcia lub przeciazenia pod warunkiem ze
grubosé kabli zostata dobrana do pradu nominalnego falownika. Zadne dodatkowe urzadzenia
zabezpieczajace nie sg wymagane.

VN

Podtaczajac kilka silnikéw do jednego falownika trzeba zastosowac sie do kilku zasad:
< suma pradoéw silnikéw podtaczonych do falownika nie moze by¢ wieksza od
pradu wyjsciowego z falownika

16
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<~ Sterowania na falowniku musi by¢ ustawione na skalarne ,

< Kazdy silnik musi by¢ oddzielnie zabezpieczony prady zabezpieczen
ustawione indywidualnie dla kazdego silnika.

< Hamowanie na wolnym wybiegu.

< Zblizone moce silnikéw

j < Nigdy nie wolno podfacza¢ napigcia sieciowego do zaciskéw wyjsciowych
falownika (U, V, W) grozi to trwalym uszkodzeniem falownika

Jesli aplikacja wymaga czestego przefgczania zroédta zasilania, musimy zastosowac styczniki ktére
zapewnig ze zaciski silnika nie sa podfgczone do linii zasilania i zaciskow wyjsciowych falownika
jednoczesnie.
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4 Panel Sterowania

Panel operatorki stuzy do sterowania i odczytu najwazniejszych parametrow falownika.

< RUN

Rysunek 4-1 Panel operatorski
Uwaga: Panel sterowania moze by¢ zainstalowany osobno(uchwyty oraz kabel sygnatowy nie wchodzi z
skiad zestawu)
numer| Nazwa Opis
Dioda sygnalizuje stan pracy falownika:
Wytaczona — falownik jest w stanie wstrzymania,
RUN/TUNE Miga —falownik jest w stanie automatycznego
strojenia
Wigczona — falownik jest w stanie pracy.

Dioda sygnalizuje kierunek obrotow:

FWD/REV Wytgczona — do przodu

1 Diody LED Wigczona - przeciwne

Dioda sygnalizuje sposéb obstugi falownika:
Wigczona — obstuga za pomoca zdalne sterowanie
Miga — obstuga za pomoca terminala

Wytaczona — obstuga za pomoca klawiatury

Dioda sygnalizuje usterke:

TRIP Wigczona — falownik jest w stanie btedu

Miga — falownik jest przeciazony

LOCAL/REMOT

Informuja o jednostce wyswietlanej wartosci

Hz Czestotliwos¢
A Prad
2 |Diody LED v Napiecie

RPM Predkos¢ obrotowa

% Procentowe obciazenie

5 cyfrowy wyswietlacz LED. Wyswietla kod funkcji, ustawienia, kody btedéw,

wartos¢ czestotliwosci, pradu itd.
3 ekran ¢ prat
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numer| Nazwa Opis
Wyswietlony Wyswietlony Wyswietlony
oznacza oznacza oznacza
znak znak znak
o 0 B 1 z 2
3 3 - 4 S 5
) 6 o 7 B 8
g 9 A A b B
T C d d £ E
F F A H : |
L L i N n n
o o P P - r
g s . t u u
o M - . -
4 Cyf. Pot. |Cyfrowy potencjometr stuzy do ustawienia parametru Al1
Programow [Umozliwia wejscie lub wyjscie do menu 1 poziomu
anie oraz kasowanie wartosci.
Potwierdze |Przejécie do menu punkt po punkcie
nie Potwierdzenie parametru
Goéra Zwigkszanie wartosci parametru lub kodu funkcji
dot Zmniejszanie wartosci parametru lub kodu funkcji
Przesuniecie w prawo, umozliwia zmiane
5 Pryciski Dalejw |parametrow w zamknietej petli, oraz stuzy do
prawo |zmiany pozycji kursora podczas modyfikacji
parametru
< RUN Start Uruchamia tryb pracy falownika
Umozliwia zatrzymanie pracy falownika w
Stop/ zaleznosci od funkcji P07.04
Reset umozliwia réwniez kasowanie bfedéw w stanie
alarmowym
Programow |Funkcja tego klawisza zalezy od wartosci funkcji
alny P07.02.

4.1 Mozliwosci panelu sterowania

Panel operatorski wyswietla stan pracy falownika Goodrive 10 umozliwia wyswietlenie wartosci parametrow

zatrzymania, wartosci parametréw pracy, grupe oraz numer funkcji, wartos¢ funkcji, kod btedu i inne.
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4.1.1 Wyswietlanie wartosci parametru zatrzymania
Kiedy falownik jest w czasie wstrzymania na jego wyswietlaczu widzimy ostatnio wyswietlany parametr

patrz rysunek 4.2.

Podczas zatrzymania moga by¢ wyswietlane réznego rodzaju parametry, wyboér parametru mozemy
dokona¢ w bloku P07.07 poprzez wpisanie odpowiedniej wartosci. Mozemy wybrac sposrod 14 parametrow
zatrzymania ktére maja by¢ wyswietlone lub nie. Sa to czestotliwo$¢ zadana, napiecie zasilania, stan
zaciskow wejsciowych, stan zaciskéw wyjsciowych, parametry regulatora PID, Al1, Al2, biezacy poziom
predkosci wielostopniowej, wartos¢ licznika. W funkcji P07.02 mozemy wybra¢ czy dane parametry maja
by¢ wyswietlane od lewej do prawej za pomoca klawisza m lub od prawej do lewej
[QUICK/JOG|P07.02=2).

4.2.2 Wyswietlanie wartosci parametru pracy

Po otrzymaniu waznego polecenia start, falownik przechodzi w tryb pracy a na wyswietlaczu pojawiaja sie
parametry eksploatacyjne, dioda RUN/TUNE swieci oraz w zaleznosci od kierunku obrotéw $wieci dioda
FWD/REV.

W ftrybie pracy mozemy wybra¢ sposréd 22 parametrow ktére moga by¢ wyswietlane. Sa to: aktualna
czestotliwos¢, ustawiona czestotliwosc, napiecie wejsciowe, napiecie wyjsciowe, parametry regulatora PID,
stan zaciskow wejsciowych, stan zaciskéw wyjsciowych, biezacy poziom predkosci wielostopniowej,
wartos¢ licznika, Al1, Al2, obciazenie silnika, obciazenie falownika, predkos¢ liniowa. Za pomoca funkcji
P07.05 i PO7.06 mozemy wybrac¢ parametry ktére majg by¢ wyswietlane. W funkcji P07.02 mozemy wybrac¢
czy dane parametry maja by¢ wyswietlane od lewej do prawej za pomoca klawisza |) T| lub od prawej
do lewej [QUICKIJOG|(P07.02=2).

4.1.3 Wyswietlanie kodu usterki

Jesli falownik wykryje sygnat btedu, wejdzie w tryb wstepnego alarmu. Zaswieci sie dioda TRIP a na
wyswietlaczu pokaze sie kod usterki. Bfad mozna wykasowa¢ za pomoca przycisku [STOP/RST], wejscia
cyfrowego lub terminala komunikacyjnego.

4.1.4 Wyswietlanie wartosci funkcji

Aby przejs¢ do trybu edycji nalezy nacisna¢ (jesli jest hasto patrz P07.00).Stan edycji
wyswietlany jest w dwoch grupach Kod grupy/kod funkcji nastepnie parametr funkcji. Nacisnij
aby wejs¢ do wyswietlanego parametru funkcji, w celu zapisania zmiany nacisnij , jesli nie
chcesz wprowadzac zmian wybierz .

r r r

Praca
Rysunek 4-2 Stany wyswietlacza
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4.2 Klawiatura

Sterowanie falownikiem za pomoca klawiatury, w tym punkcie zostanie przedstawiona metoda
programowania oraz sterowania falownikiem za pomoca wbudowuj klawiatury.

4.2.1 Zmiana parametru funkcji falownika.

Falownik wyposazony jest w trzy poziomy menu:

1. Numer grupy funkgji (poziom pierwszy)

2. Numer funkgji (poziom drugi)

3. Parametr funkcji (poziom trzeci)

Uwaga: Naci$nij oraz jednoczesnie aby z menu poziomu trzeciego powrocic do
menu poziomu drugiego. Przy nacisnigciu powrocimy do menu drugiego poziomu zapisujac
dany parametr oraz przechodzac automatycznie do nastepnej funkcji, natomiast uzycie
powoduje powr6t do menu poziomu drugiego bez przesuniecia zapamietania danego parametru.

Jesli w menu trzeciego poziomu parametr nie mruga to znaczy ze nie moze by¢ modyfikowany, np.
Parametr nie moze by¢ modyfikowany podczas trybu pracy(P00.01 z 0 na 1) lub parametrem funkcji jest

zmienna wejsciowa.

© o o o
.

RRTN
l_'!.@°

Wszystlie
cyfry migajg cyfry migaja C

o o o ° o o o o
o o
(PG = przr:
Wybrane Wybrane
migaja

Wybrane
cyfry migaja
Wecisniecie lub powoduje zwikszanie lub zmniejszanie wy$wietlanej wartoci
Rysunek 4-3 Schemat modyfikacji parametru

4.2.2 Jak wprowadzi¢ hasto falownika

Falowniki z serii Goodrive 10 posiadaja mozliwos¢ zabezpieczenia dostepu do menu za pomoca hasta.

Aby ustawi¢ hasto wejdz do funkcji P07.00, hasto staje sie¢ aktywne zaraz po wyjsciu z funkcji. Po
nacisnieciu wyswietli sie “0.0.0.0.0" wtedy nalezy wprowadzi¢ hasto, btedne hasto uniemozliwi
wejscie do menu i zmiane parametrow. W celu skasowania hasta nalezy wartos¢ funkcji P07.00 ustawi¢ na
00000.

o o o o o o ° o
. = °
(550 — = [ Fod:
Wszystlie Wybrane
cyfry migaja cyfry migaja
o o o o n o o ° o
° £ °
PO e —— EOOET —
Wybrane Wybrane Wybrane
cyfry migaja cyfry migaja cyfry migaja
Wcisniecie lub powoduje zwikszanie lub zmniejszanie wyswietlanej wartoci

Rysunek 4-4 Schemat ustawiania hasta
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4.2.3 Dostep do parametréw falownika poprzez funkcje

Falowniki z serii Goodrive 10 zapewniaja dostep do parametréw pracy falownika poprzez grupe funkcji
P17.Uzytkownik moze wejs¢ do grupy P17 i sprawdzac wybrane parametry pracy.

o o o o

_ ol :
(NN ] by
Wszystlle Wybrane °

cyfry migaja cyfry migaja

o o o

' 1W i'i

Wybrane ° - Wybrane
cyfry migaja cyfry migaja

Wcisniecie [Z] lub powoduje zwikszanie lub zmniejszanie wy$wietlanej wartoci
Rysunek 4-5 Schemat dostepu do parametréw pracy
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5 Funkcje

Funkcje w falownikach z serii Goodrive 10 zostaty podzielone na 30 grup (P00-P29). Grupy od P18-P28 sg
zastrzezone. Dla przyktadu instrukcja P01.03 oznacza trzecig funkcje z grupy pierwszej. Grupa 29 jest
fabrycznie zablokowana i uzytkownicy nie maja do niej dostepu.
Dla wygodnej obstugi numer grupy funkcji odpowiada menu pierwszego poziomu, numer funkcji odpowiada
menu drugiego a parametr funkcji menu trzeciego poziomu.
1. Opis tabeli funkcji:
Pierwsza kolumna “Kod funkcji” numer grupy i funkcji:
Druga kolumna “Nazwa” peina nazwa parametru funkgji:
Trzecia kolumna “Szczegotowy opis” Szczegdtowy opis funkcji
Czwarta kolumna “Wartos¢ domysina "wartos¢ fabryczna funkcji:
Pigta kolumna “Modyfikacje™ okresla nam czy istnieje mozliwos¢ modyfikacji funkcji oraz w jakich
warunkach:

“o": oznacza ze parametr moze by¢ modyfikowany w czasie pracy oraz przerwy;

“©".0znacza ze parametr moze by¢ modyfikowany tylko w czasie przerwy;

“e": 0znacza ze parametr jest wartoscig odczytang i nie moze by¢ modyfikowany

Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja

pdstawowa grupa funkcji

2: Sterowanie U/F

Tryb ten jest wykorzystywany gdy nie potrzebujem
Tryb reguladji ryl J ykorzystywany gdy p jemy

P00.00 broto duzej dokfadnosci sterowania np. pompy wentylatory, w 2 [ J
obrotow
tym trybie jeden falownik moze sterowa¢ wieloma
silnikami.

Podstawowe polecenia sterowania obejmuje: start, stop,
do przodu, do tytu, jogging i kasowanie btedu.

0: klawiatura (Dioda wytaczona)
Przeprowadzi¢ test polecen [RUN| na
klawiaturze, (PO7.0: stuzy do zmiany
kierunku ~ obrotéw.  Nacisnij i
PO0.01 Wybor zrédfa |jednoczesnie aby wykona¢ poleceni zatrzymania. 0 o
sterowania |1:Terminal (Dioda miga)

Przeprowadzi¢ test polecen obroty prawe obroty lewe,
jogging odwrotny jogging za pomoca terminala.

2:Zdalne  sterowanie  (Dioda
Wigczona):

Sterowanie odbywa sie¢ za posrednictwem magistrali
komunikacyjnej.

Maksymalna |Parametr ten stuzy do ustawienia maksymalnej
P00.03 | czestotliwos¢ [czestotliwosci wyjsciowej falownika. Parametr ten ma| 50.00Hz ©
wyjsciowa |kluczowe wiasciwosci dla predkosci obrotowej oraz
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
przyspieszenia i zwalniania silnika.
Zakres nastaw: P00.04~400.00Hz
Parametr ten ustawia goérna granice czestotliwosci
Goérna granica |wyjsciowej ktéra moze by¢é réwna lub nizsza
P00.04 | czestotliwosci | czestotliwosci maksymalnej. 50.00Hz o
wyjsciowej |Zakres nastaw: P00.05~P00.03 (Maksymalna
czestotliwos¢ wyjsciowa)
Parametr ten ogranicza minimalna czestotliwos¢ pracy
Dolna granica |falownika.
P00.05 | czestotliwosci [Adnotacja: f max = f gor = f dol 0.00Hz ©
wyjsciowej |Zakres nastaw: 0.00Hz~P00.04 (gérna granica
czestotliwosci wyjsciowej)
Wybor zrédfa |0: Klawiatura
regulacji |Zmien wartos¢ funkcji P0.10 w celu zmiany
P00.06 o o ) 0 o
czestotliwosci( | czestotliwosci poprzez klawiature
A) 1:Wejscie analogowe Al1
2: Wejscie analogowe Al2
Wejscie Al1 jest to potencjometr wbudowany w panel
sterowania. Natomiast wejscie AI2(0~10V/0~20mA)
przefaczane za pomocg zworki stuzy do sterowania
zewnetrznym sygnatem analogowym. Sygnat o wartosci
20mA lub 10V odpowiada 100% wartosci funkcji P00.03.
6: Tryb predkosci wielostopniowej, falownik pracuje w
tym trybie jesli P0.06=6 lub P00.07=6. Skonfiguruj
Wybor zrodta |zaciski wejsciowe w grupie P05 a nastepnie ustaw
P00.07 regul.acji“ poziomY.prgdkoéci w P10. Istnieje 16 poziomoéw s o
czestotliwosci( |predkosci.
B) 7: Regulator PID, falownik pracuje w tym trybie jesli
P00.06=7 lub P00.07=7, wymagana jest konfiguracja
grupy P09 gdzie zawarte sa wszystkie funkcje sterujace
regulatorem PID.
8:Ustawianie  czestotliwosci  poprzez ~ magistrale
MODBUS. W celu uzyskania szczegoétowych informaciji
patrz P14.
Uwaga: Dla P00.06 i P00.07 nie mozemy wybra¢ tej
samej metody.
Wybor zrédfa |0:  Maksymalna  czestotliwos¢  wyjsciowa, 100%
P00.08 | odniesienia |ustawionej czestotliwosci B odpowiada maksymalnej 0 O
czestotliwosci( | czestotliwosci wyjsciowej.
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
B) 1. Ustawianie czestotliwosci grupa A, 100% ustawionej
czestotliwos¢ B odpowiada maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej. Wybierz to ustawienie jesli chcesz sterowac
za pomoca grupy A.
0: A, czestotliwos¢ pracy zalezy od zadanej
czestotliwosci A.
1. B, czestotiwos¢ pracy zalezy od zadanej
czestotliwosci B.
2. A+B, czestotliwos¢ pracy odpowiada sumie
Typ czestotliwosci Ai B.
P00.09 kombinacji |3: A—E, 'c?es‘totllwosc pracy odpowiada réznicy 0 o
Zrodfa czestotliwosci Ai B.
czestotliwosci [4: Max (A, B): czestotliwos¢ pracy odpowiada wiekszej
wartosci Ai B
5: Min (A, B): czestotliwos¢ pracy odpowiada mniejszej
wartosci Ai B
Adnotacja: Parametr moze zosta¢ zmieniony poprze
PO5.
Ustawianie |Kiedy P00.06 i P00.07 =0, parametr ten jest poczatkowa
czestotliwosci |wartoscig czestotliwosci odniesienia.
P00.10 . 50.00Hz O
przy pomocy |Zakres nastaw: 0.00 Hz~P00.03 (Czestotliwos¢
klawiatury |maksymalna)
ACC czas przyspieszenia od zera do czestotliwosci| Zalezy od
P00.11 | Czas ACC 1 i O
maksymalnej (P0.03) modelu
DEC Czas zatrzymania od czestotliwosci maksymalnej
do zera
Falownik GD10 posiadajg zdefiniowane 2 grupy czaséw| Zalezy od
P00.12 | Czas DEC 1 . O
ACC/DEC wybrane poprzez parametr P05. Fabrycznie| modelu
ustawiona jest grupa pierwsza.
Zakres nastawy P00.11i P00.12: 0,0 ~ 3600.0s
0: Kierunek obrotéw domysiny dioda nie
swieci.
1. Kierunek obrotéw przeciwny do domysinych, dioda
Wybor  |[FWD/REV] swieci.
P00.13 kierunku Kierunek obrotéw silnika mozemy zmieni¢ za pomoca 0 O
obrotow patrz P07.02, domysing zmiang kierunku
obrotéow mozemy dokona¢ poprzez modyfikacje
okablowania (U, Vi W).
Adnotacja:
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

Jesli wartos¢ funkcji wréci do stanu poczatkowego to
kierunek obrotow réwniez, w niektérych zastosowaniach
nalezy zachowa¢ szczego6lng ostroznos¢ podczas
uruchamiania gdy zmiana kierunku obrotéw jest
wytaczona

2: Blokada zmiany obrotéw, moze by¢ stosowany kiedy
przypadkowa zmiana obrotow moze spowodowac
uszkodzenie odbiornika.

P00.14

Ustawienie
czestotliwosci
nosnej

Czestotliwos¢ nosna dla danego zakresu mocy silnika
Moc silnika Wartos¢ czestotliwosci nosnej
0.2~2.2kW 4kHz

Wysoka czestotliwos¢ kluczowania zapewnia tagodny
ksztatt ~ sygnatu  wyjsciowego  nizszy  poziom
harmonicznych oraz lepsze warunki pracy silnika. Wada
s wieksze straty przetaczania powodujace wzrost
temperatury falownika, oraz zwiekszenie poziomu
zaktocen. Zastosowanie zbyt niskiej czestotliwosci
nosnej moze by¢ przyczyna niestabilnej pracy silnika
Ustawiona  czestotliwos¢  jest optymalna dla
standardowych rozwiazan. Zwiekszanie czestotliwosci
nosnej powoduje spadek mocy nominalnej o 20% na
kazdy 1KHz powyzej ustawien fabrycznych.

Zakres nastaw 1.0 - 15.0 KHz.

Zalezy od
modelu

P00.16

Wybér funkcji
AVR

0:Nieaktywna

1:Aktywna

Funkcja automatycznej regulacji napiecia, zapewnia
stata amplitude napiecia wyjsciowego falownika,
niezaleznie od wahan i zmian napiecia zasilania.

P00.18

Funkcja
przywracania
parametrow

0:Nie aktywna

1:Przywrécenie wartosci poczatkowych

2:Usuwanie kodéw btedow

Adnotacja: Przywrocenie wartosci poczatkowych kasuje
wszystkie parametry oraz hasta uzytkownika, uzywaj tej
funkcji ostroznie.

P01 Grupa kontroli prac

y

P01.00

Tryb startu

0: Start bezposredni od czestotliwosci startowej P01.01
1: Start po hamowaniu DC: start silnika od czestotliwosci
startowej po hamowaniu DC (ustawi¢ parametry P01.03 i

P01.04). Jest korzystne w przypadkach w ktérych moga’
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
wystapi¢ zmiany kierunku dla niskiego obcigzenia
bezwiadnosciowego podczas startu
. |Poczatkowa czestotliwos¢ wyjsciowa falownika podczas
Czestotliwos¢ o "
P01.01 startu. Wiecej informacji patrz P01.02. 0.50Hz ©
startowa
Zakres nastaw 0.00- 50.00Hz
Czestotliwos¢ startowg stosuje sie w celu zwiekszenia
momentu obrotowego podczas startu uktadu. W Czasie
t1 czestotliwos¢ wyjsciowa odpowiada czestotliwosci
startowej nastepnie czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie
wartos¢ czestotliwosci zadanej. Jezeli czestotliwos¢
zadana jest mniejsza od czestotliwosci startowej
falownik przejdzie w stan czuwania. Czestotliwos¢
Czas trwania |Startowa nie  jest ograniczona poprzez ~dolng
P01.02 | czestotliwosci | C2estotiwose graniczng P00.05 0.0s o
startowej f
fmaxfF-------
f1 : P01.01
1 t1 : P01.02
1
1 1
Zakres nastaw: 0.0~50.0s
Prad Falownik dokona hamowania DC wediug ustawionego
hamowania |pradu hamowania zanim wystartuje i przyspieszy po
P01.03 pq‘ ) Y le 1 przyspieszy p 0.0% [©)
(Przed czasie wyhamowywania DC.
startem) Jesli czas hamowania wynosi 0 polecenie jest btedne.
c Wielko$¢ pradu jest proporcjonalna do sity hamowania,
zas
. |wartos¢ pradu hamowania odpowiada pradowi
hamowania ’ ’
P01.04 Przed nominalnemu falownika. 0.00s (€]
rze
5(1 " Zakres nastaw P01.03: 0.0~100.0%
artem
) Zakres nastaw P01.04: 0.00~50.00s
Wybér charakterystyki narastania czestotliwosci:
bor 0: tryb liniow’
P01.05 W Y X y . . . . 0 )
ACC/DEC |Czestotliwos¢ wyjsciowa zwieksza lub zmniejsza sie
liniowo.
0: Komenda Stop powoduje zmniejszenie czestotliwosci
PO1.08 Wybér rodzaju [do zera w ustalonym czasie. W momencie zatrzymania 0 o
’ hamowania |falownik przechodzi w stan czuwania.
1. Komenda Stop powoduje zanik napiecia wyjsciowego,
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
siinik hamuje wolnym wybiegiem, pod wptywem
podtaczonego obciazenia.
Poczatkowa |Proces hamowania DC rozpoczyna sie gdy czestotliwos¢
czestotliwos¢ (wyjsciowa falownika osiagnie wartos¢ kodu P01.09.
P01.09 i . o o o K 0.00Hz O
hamowania |Zanika napiecie wyjsciowe i silnik hamuje wolnym
DC wybiegiem przez czas PO01.10. Po uptywie czasu
Czas opo6znienia rozpoczyna si¢ hamowanie DC w taki sposob
opbdznenia |aby nie przekroczy¢ pradu przecigzeniowego. Prad
P01.10 P . Y .P . Y p.q . P N g q 0.00s O
hamowania |hamowania okreslony jest jako procentowa wartos¢
DC pradu znamionowego P01.11. Czas hamowania musi
Prad by¢ wiekszy od zera.
P01.11 | hamowania 0.0% O
DC
Czas ! pzw
. Preerwa lczasowa
P01.12 | hamowania cz?sowa N :ham. DC 0.00s (@]
DC OFH
Zakres nastaw P01.09: 0.00Hz~P00.03
Zakres nastaw P01.10: 0.00~50.00s
Zakres nastaw P01.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P01.12: 0.00~50.00s
Podczas procedury przefaczania wymagane jest
ustawienie opdznienia patrz P01.14.
f 1 1
Opéznienie o
i Zmiana prazy
czasowe w .1 _czes startowej
P01.13 podczas Czest |/______ ! _Zmianaw zerze 0.00s O
zmiany startowa \ t
kierunkew | [TTTTT77 T
»czas-\ Obroty
opdéznieni
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
Sposoéb Wybierz metode zmiany obrotow:
P01.14 zmiany 0:Przetaczanie przy czestotliwosci zerowej 0 (€]
obrotow 1: Przetaczanie po osiggnigciu czestotliwosci startowej
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
2: Przetaczanie z opdznieniem po zatrzymaniu
Predkosé
P01.15 ~|0.00~100.00Hz 1.00 Hz )
zatrzymania
Gdy uruchomione jest sterowanie za pomocg zaciskow,
system sam wykryje stan terminala podczas
uruchamiania.
0: Jesli podczas uruchamiania falownik otrzymat
Ochrona  [polecenie start uzna je jako bfad i przejdzie w stan
podczas ochronny, dopoki polecenie start nie bedzie anulowane i
P01.18 X 0 O
zdalnego  [ponownie wiaczone.
uruchamiania |1: Jes$li podczas uruchamiania falownik otrzymat
polecenie start uzna je za poprawne i przejdzie od razu
do pracy po inicjalizacji.
Uwaga: funkcja ta powinna by¢ wybrana z rozwaga gdyz
moze by¢ przyczyna niebezpiecznych sytuacji.
Jesli czestotliwos¢ zadana jest nizsza od dolnej granicy
. czestotliwosci (P0.05) falownik:
Zadanie K . . . .
~_|0: Bedzie pracowat w dolnej granicy czestotliwosci.
czestotliwosci o .
o 1: Przejdzie w stan zatrzymania
nizszej od e i .
R _|2: Przejdzie w stan hibernacji.
P01.19 | dolnej granicy i R o L 0 o
" |Falownik zatrzyma sie wybiegiem gdy czestotliwos¢ jest
czestotliwosci( | . . A . o
ezeli nizsza od dolnej granicy czestotliwosci.  Jesli
P(JJ 05>0) czestotliwos¢ zadana bedzie wyzsza od dolnej granicy
’ przez czas 2P01.20 to falownik uruchomi sie
automatycznie
o Funkcja ta okresla nam jak diugo czestotliwos¢ zadana
Opoznienie - . . R
o ma by¢ wieksza od dolnej granicy czestotliwosci aby
wyjscia z
P01.20 hit\?ernac'i falownik przeszedt z trybu czuwania do trybu pracy 0.0s O
! automatycznie.
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (wazny gdy P01.19=2)
Funkcja ta umozliwia uruchomienie falownika lub nie po
zaniku napiecia zasilania.
Restart after |0 czona
P01.21 Vv A ' . 0 O
power off  [1: Aktywna, Jesli istnieje koniecznos¢ wznowienia pracy,
falownik uruchomi sie automatycznie po uptywie czasu
okreslonego przez P01.22.
Czas . -
_ |Funkcja okresla nam czas oczekiwania przed
P01.22 | oczekiwania o i o 1.0s @]
automatycznym uruchomieniem po zaniku zasilania.
na ponowny
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
start f t1=P01.22
— / t
Praca ! n—Praca —+
Wytaczanie Wiaczanie

Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (jesli P01.21=1)

Funkcja okresla zwolnienie hamulca po tym jak biezaca
Czas komenda jest podana i falownik jest w trybie czuwania i
P01.23 T o , 0.0s ¢)
opo6znienia |czeka na czas opdznienia ustawiony przez P01.23.

Zakres nastaw: 0.0~60.0s

Opéznienie
P01.24 predkosci  |Zakres nastaw: 0.0~100.0 s 0.0s O
Zzatrzymania
P02 Parametry silnika

Moc
X Zalezy od
P02.01 | znamionowa [0.1~3000.0kW )
. modelu
silnika
Czestotliwosc
P02.02 | znamionowa |0.01Hz~P00.03(Czestotliwos¢ maksymalna) 50.00Hz [©)
silnika
Predkos¢ X
. Zalezy od
P02.03 | znamionowa |1~36000rpm ©
- modelu
silnika
Napiecie
PQ Zalezy od
P02.04 | znamionowe [0~1200V ©
o modelu
silnika
Prad X
. Zalezy od
P02.05 | znamionowy (0.8~6000.0A ©
o modelu
silnika
Rezystancja Zalezy od
P02.06 X ~/0.001~65.5350Q e}
stojana silnika modelu
Rezystancja Zalezy od
P02.07 | " 10.001~65.535Q e}
wirnika silnika modelu
Indukcyjnos¢
K Zalezy od
P02.08 | rozproszenia [0.1~6553.6mH O
- modelu
silnika
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Indukcyjnos¢
R Zalezy od
P02.09 wzajemna |0.1~6553.5mH O
o modelu
silnika
Prad silnika X
Zalezy od
P02.10 bez 0.1~6553.5A O
. . modelu
obcigzenia
0:Brak ochrony
1. Zwykly silnik (z kompensacja niskiej predkosci). Ze
wzgledu na to, ze efekt wydzielania ciepta bedzie
ostabiony ochrona przed cieptem elektrycznym bedzie
ustawiona odpowiednio. WWymieniona tu charakterystyka
kompensacji niskiej predkosci oznacza redukcje progu
Ochrona  |ochrony przeciazenia silnika ktérego czestotliwos¢ prac
P02.26 - ) y,p, @ go cze pracy 2 [©)
silnika jest ponizej 30 Hz.
2. Silnik ze zmiang czestotliwosci (bez kompensacji
niskiej predkosci). Z powodu tego, ze predkos¢ rotacji
nie bedzie miata wptywu na efekt wydzielania ciepta w
pewnych silnikach, nie jest konieczne aby dostosowywac
ilos¢ zabezpieczenia podczas dziatania na niskich
obrotach.
P0.2.27 =prad zabezpieczenia nadpradowego/ prad
znamionowy silnika. Im wigkszy jest wspotczynnik
przeciazenia tym szybszy czas raportowania o bfedzie.
Gdy wspotczynnik wynosi<110% zabezpieczenie nie
zadziata. Czasy zadziatania mozemy odczyta¢ z
wykresu ponizej.
Ochrona
P02.27 t 100.0% O
nadpradowa 1godzinel -
1 minutyf - ----=
116% 200%
Zakres nastaw: 20.0%~120.0%
P04 U/F sterowanie
Funkcja ta okresla nam charakterystyke U/F falownika w
Ustawianie |zaleznosci od obciazenia.
P04.00 krzywej 0: Linia prosta U/F zastosowanie przy aplikacjach o 0 o
sterowania |statym momencie.
1:Linia famana U/F
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Zwigkszenie |Funkcja ta pozwala na podbicie momentu obrotowego
P04.01 - L o 0.0% e}
momentu  |przy niskich wartosciach czestotliwosci. Pozwala na
zmiang przyrostu napigcia wzgledem czestotliwosci. Za
pomoca funkcji P04.01 ustawiamy napiecie podbicia w
odniesieniu do nominalnego napiecia wyjsciowego.
Jezeli wartos¢ wynosi 0% uruchomiony jest tryb
automatyczny.
Funkcja P04.02 definiuje gérna granice czestotliwos¢ dla
ktérej podbicie momentu jest aktywne.
Pamietaj ze praca na niskich obrotach oraz wyzszy prad
wplywajg na wigksze wydzielanie ciepta oraz spadek
Goérna granica | Sprawnosci.
P04.02 | zwiekszania 20.0% O
momentu A
Vzwiekszani
f
Zakres nastaw of P04.01: 0.1%~10.0%
Dla 0.0%:(automatyczny)
Zakres nastaw P04.02:0.0%~50.0%
Czestotliwos¢
P04.03 0.00Hz O
punkt 1
Napiecie
P04.04 00.0% O
punkt 1
Czestotliwos¢
P04.05 00.00Hz O
punkt 2
Napiecie f1 2 3 f .
P04.06 punkt2 |Kiedy PO4.00=1 . uzytkownik musi ustawi¢ ksztat 00.0% o
Cestotliwost krzywej U/F za pomoca funkcji P04.03~P04.08
P04.07 punkt 3 Charakterystyke ustawiamy w zaleznosci od obciazenia. | 00.00Hz O
Uwaga: V1<V2<V3f1<f2<f3. Zbyt duze przyrosty
wartosci moga by¢ przyczyna uszkodzenia silnika lub
zadziatania zabezpieczenia nadpradowego.
posog | NEPIEC® |7akres nastaw P04.03: 0.00Hz~P04.05 00% | O
Punkt3 | 7akres nastaw P04.04, P04.06 | PO4.08 : 0.0%~110.0%
Zakres nastaw P04.05:P04.03~ P04.07
Zakres nastaw P04.07:P04.05~P02.02(Czestotliwosé

31



Goodrive 10 Funkcje
Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
znamionowa silnika)
Funkcja ta jest stosowana do kompensacji (poslizgu
bedacego skutkiem zmiany obcigzenia) zmian predkosci
obrotowej silnika pod wptywem zmian obcigzenia.
Af=f,-n*p/60
| Gdzie f;- czestotliwos¢ znamionowa silnika P02.02
Kompensacja L i
P04.09 poslizqu. n- predkos¢ obrotowa silnka P02.03 100.0% O
p- liczba par biegunéw
Warto$¢ 100% odpowiada czestotliwo$é znamionowej
poslizgu Af.
Zakres nastaw:0.0~200.0%
Funkcja nie dziata w falownikach jednofazowych.
Niski
wspotczynnik
P04.10 kontroli Podczas sterowania U/F moze wystapi¢ rezonans 10 O
czestotliwosci | szczegdlnie w silnikach o duzej mocy. Zjawisko to moze
drgan by¢ wyeliminowane poprzez ustawienie funkcji
Wysoki P04.10~P04.12.
wspofczynnik |Zakres nastaw P04.10: 0~100
P04.11 kontroli Zakres nastaw P04.11: 0~100 10 O
czestotliwosci |Zakres nastaw  P04.12:0.00Hz~P00.03 (Maksymalna
drgan czestotliwos¢)
Prog kontroli
P04.12 - 30.00 Hz e}
wibracji
0: Brak dziatania
Oszczedzanie | 1: Automatyczne oszczedzanie energi
P04.26 . X . X X 0 )
energii Falownik automatycznie reguluje w zaleznosci od
obcigzenia.
P05 Zaciski WejSciowe
0: Brak dziatania
PO5.01 FLfnkcja 1: Obroty prawe 1 °
zacisku S1 - |2: Obroty lewe
3: 3-przewodowe sterowanie
N R Fcintive e
zacisku S2 .
6: hamowanie wybiegiem
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

P05.03

Funkcja
zacisku S3

P05.04

Funkcja
zacisku S4

P05.05

Funkcja
zacisku S5

7: Kasowanie btedu

8: Polecenie wstrzymaj

9: Wejscie zewnetrznego btedu

10:Zwiekszanie ustawionej czestotliwosci (UP)

11: Zmniejszanie ustawionej czestotliwosci (DOWN)
12:Anulowanie wprowadzonych zmian czestotliwosci
13:Przetacz pomiedzy A i B

14: Przefaczanie kombinacji ustawien Ai B.

15: Przetgczanie kombinacji ustawien A i B.
16:Predkos¢ wielopoziomowa 1

17: Predkos¢ wielopoziomowa 2

18: Predkos¢ wielopoziomowa 3

19: Predkos¢ wielopoziomowa 4

20: Predkos¢ wielopoziomowa pauza

: Czas ACC/DEC grupa 1

22: ACC/DEC grupa 2

25: Przerwa PID

26:Posuw pauza

27:Posuw reset(powrot do czestotliwosci srodkowej)
28: Reset licznika

30:ACC/DEC prohibition

31: Wyzwalanie licznika

33:Anulowanie zmian ustawien czestotliwosci
tymczasowej

34:Hamowanie DC

36: Przefacz na sterowanie klawiaturg

37: Przefacz na sterowanie terminalem

38: Przefacz na sterowanie za pomoca komunikacji

N

(€]

P05.10

Polaryzacja
zaciskow
wejsciowych

Funkcja stuzy do polaryzacji zaciskéw wejsciowych
Zaciski sterowane plusem ustaw 0

Zaciski sterowane minusem ustaw 1

S1 S2 S3 S4 S5
Zakres nastaw:0x000~0x1F

0x000

P05.11

Filtr czasowy

Ustaw czas probkowania sygnatow wejsciowych z
S1~85. Jesli w otoczeniu wystepujg silne zaktocenia
nalezy zwiekszy¢ czas proébkowania w celu eliminacji
btednych odczytow

Zakres nastaw0.000~1.000s

0.010s
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Funkcje

Kod

funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartos¢ | Modyf
domyslna | ikacja

P05.12

Wirtualne
zaciski

Odblokuj funkcje wirtualnych zaciskow
0: Wirtualne zaciski sa wytaczone
1: Komunikacja MODBUS wirtualne zaciski sg aktywne.

0 (€]

P05.13

Tryb
sterowania

Ustaw tryb pracy zaciskoéw sterujacych
0. sterowanie 2 przewodowe(1), fryb ten jest
powszechnie stosowany, zmiana kierunkéw odbywa sie
przy pomocy polecern FWD i REV terminala polecen.

K1| K2 | Praca
OFFOFH sStop
K27REV ON |OFF obrot nominane
OFF ON |obrot nominane
ON [ON| Zzatrzymanie

ki|FwWD

COM

1: sterowanie 2 przewodowe(2), tryb ten posiada dwie

pozycje stop, kierunek obrotéw zalezy od stanu zacisku
REV

K1 | K2 | Praca
OFF|OFFH stop
KZREV ON |OFF|obrot nominane
OFF|ON| Stop
ON | ON | obroty przeciwne

K7]FWD

COM

2: sterowanie 3 przewodowe(1), zacisk sin (normalnie
zwarty) odblokowywuje tryb pracy terminala, zacisk REV
stuzy do uruchomienia silnika hatomiast zmiana kierunku
obrotéw odbywa sie za pomoca zaciskéw FWD.

SB1
SBEFWD K | Praca
C—Sin
«{REV ON |obrot nominane
COM OFF|obroty przeciwne|

3. sterowanie 3 przewodowe(2), zacisk sin (normalnie
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funkcji domyslna | ikacja
zwarty) odblokowywuje tryb pracy terminala, jezeli Si
(i=1~5) do 3. Jesli K jest wiaczone kontrola FWD i REV
jest aktywna. Jezeli K jest wytaczone kontrola FWD i
REV nie jest aktywna falownik przejdzie w tryb stop.
B! FWD
SE‘ESIn
Bhg REV
COM
Uwaga: Dla trybu pracy 2-przewodowego, kiedy zacisk
FWD/REV obowigzuje, falownik zatrzyma sie przez
komende zatrzymania z innych zrédet, nawet pomimo
tego, ze zacisk kontrolny FWD/REV obowiazuje,
falownik nie bedzie pracowat kiedy polecenie
zatrzymania jest odwotane. Tylko kiedy FWD/REV jest
ponownie wiaczone falownik moze zacza¢ znéw prace.
Opoznienie |Opdznienie zadziatania wyjscia cyfrowego pozwala nam
P05.14 |wigczenia wyj. [na zdefiniowane czasu opdznienia zatgczenia oraz| 0.000s O
S1 wytaczenia wyjscia.
Opéznienie
P05.15 | wyfaczenia Sygant _! | 0.000s O
wy- 81 | stan wyjscia}nieaktywne PZaktywne 72
Opéznienie - Czas " Czas ™
POS.16 | wiaczenia cm:i;::;e 3&?;222’;‘.2 0.000s | O
lej"sz‘ Zakres nastaw:
Opaznienie | 145-50.000s
P05.17 | wyfaczenia 0.000s O
wyj. S2
Opodznienie
P05.18 wigczenia 0.000s O
Wyj.S3
Opdznienie
P05.19 | wyfaczenia 0.000s O
wyj. S3
Opodznienie
P05.20 wigczenia 0.000s O
wyj.S4
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Goodrive 10 Funkcje
Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Opdznienie
P05.21 | wyfaczenia 0.000s O
wyj. S4
Opéznienie
P05.22 wiaczenia 0.000s O
wyj.S5
Opéznienie
P05.23 | wytgczenia 0.000s o
wyj. S5
Dolna wartos$¢ | Kod funkcji okresla charakterystyke przetwornika ADC.
P05.32 - » ) 0.00v o
Al1 Jesli wartos¢ sygnatu przekroczy wartos¢ maksymalng
Wartos¢ dla [lub minimalng to przetwornik przyjmie wartos¢
P05.33 | dolnej granicy [maksymalna(100%) lub minimalng(0%). Gdy wejscie jest|  0.0% (@]
Al1 ustawione jako pradowe jego zakres wynosi 0-20mA.
Gorna wartosé
P05.34 10.00v O
Al1
Wartos¢ dla
P05.35 | gornej granicy 100.0% O
Al1
Okres
P05.36 | prébkowania 0.100s O
Al1
Dolna wartos¢
P05.37 A2 0.00v O
Wartosé dia Diuzszy okres p.robl.m\f\/anla pozwala na lepsza ochro.ne.
P05.38 | dolnej granicy przed zakiuceniami, jednak przy syngatach o duzej 0.0% o
A2 dynamice zmian diugi okres prébkowania powoduje ze
Wartosé dia czest mTormaql.Je.si tracona. .
L . |Adnotacja: Wejscie Al2 posiada zakres 0~10V lub
P05.39 | gérnej granicy . i 10.00V O
A2 0~20mA, jednak przy zakresie pradowym 20mA
odpowiada 5V.
Wartos¢ dla
L . |Zakres nastaw P05.32:0.00V~P05.34
P05.40 | goérnej granicy 100.0% O
Al2 Zakres nastaw P05.33:-100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.34:P05.32~10.00V
Zakres nastaw P05.35:-100.0%~100.0%
Okres | 7akres nastaw P05.36:0.000s~10.000s
P05.41 | prébkowania |7akres nastaw P05.37:0.00V~P05.39 0.100s | ©
Al2 Zakres nastaw P05.38:-100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.39:P05.37~10.00V
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

Zakres nastaw P05.40:-100.0%~100.0%
Zakres nastaw P05.41:0.000s~10.000s

P06 Zaciski WyjSciowe

P06.03

Funkcja
wyjscia RO

0:Brak dziatania

1:Praca

2: Kierunek obrotéw domysiny
3: Kierunek obrotéw przeciwny

4: Jogging operation Funkcja jogging

5: Btad falownika

6: Test wykrywania poziomu czestotliwoséi FDT1

7: Test wykrywania poziomu czestotliwos¢i FDT2

8: Wykrywanie zadanej czestotliwosci

9:Zerowa predkos¢ pracy=0

10:Gérna granica czestotliwosciu przelotu(przejscia)
11: Dolna granica czestotliwosciu przelotu(przejscia)
12: Gotowy do pracy

14: Alarm przecigzenia

15: Underload pre-alarm

16:Zakonczenie pojedynczego etapu PLC
17:Zakonczenie pojedynczego cyklu PLC
18:Ustawiona wartos¢ zliczania

19:Okreslona wartosc zliczania

20:Btad zewnetrzny wazny

22:Czas pracy

23: Wyjscie wirtuaine MODBUS

P06.05

Polaryzacja
wyjscia RO

Funkcja stuzy do ustawienia polaryzacji terminal
wyjsciowego

Kiedy bit ustawiony jest na 0 terminal ma polaryzacje
dodatnia.

Kiedy bit ustawiony jest na 1 terminal ma polaryzacje
ujemna.

Zarezer Zarezer

RO1 Y
wowany wowany

Zakres nastaw:00~0F

00

P06.10

Opoéznienie
zatgczenia RO

P06.11

Opédznenie
wyfaczenia

Opédznienie zadziatania wyjscia przekaznika pozwala
nam nha zdefiniowane czasu opdznienia zataczenia oraz
wytaczenia wyjscia.

0.000s

0.000s
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Goodrive 10 Funkcje
Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
S - [
{ 1
Stanwisei?, s aktywne [/ aktywne Z
i Czas ¥ - Czas —»
opoznienie opéznienie
witaczenia wytaczenia
Zakres nastaw :0.000~50.000s
0: Czestotliwosc¢ pracy
1: Czestotliwos¢ zadana
2:Rampa czestotliwosci
3: Predkos¢ obrotowa
4: Prad wyjsciowy (w odniesieniu do pradu nominalnego
falownika)
5: Prad wyjsciowy (w odniesieniu do pradu nominalnego
o silnika)
P06.14 | Wyjscie S 0 o
6: Napiecie wyjsciowe
analogowe L
7: Moc wyjsciowa
8: Ustawiona wartos¢ momentu obrotowego
9: Moment obrotowy
10: Wartos¢ wejsciowa Al1
11: Wartos$¢ wejsciowa Al2
14:Wartos¢ 1 z magistrali MODBUS
15: Wartos¢ 2 z magistrali MODBUS
Wartosc Funkcje P06.17~P06.20 okreslajg stosunek wartosci
P06.17 | . o ) o o 0.0% ¢)
minimalna AO |wyjsciowych do wartosci pradu lub napiecia na wyjsciu
Wartos¢ analogowym. Jesli dany parametr przekroczy zakres
napiecia lub |wartosci minimalnej lub maksymalnej, wtedy wyjscie
P06.18 pradudla |analogowe przyjmie wartos¢ minimaing lub maksymalna.|  0.00V O
wartosci Jesli wyjscie jest ustawione jako pradowe to na 1mA
minimalnej | odpowiada napiecie 0.5V.
Wartosc AOt1ov_(20mA)
P06.19 | maksymalna h 100.0% O
AO :
Wartos¢ :
napiecia Iub 0.0% 100.0%
P06.20 pradu dla 10.00V O
wartoscl Zakres nastaw P06.18 0.00V~10.00V
- o
maksymalnej Zakres nastaw P06.19 P06.17~100.0%
] e Zakres nastaw P06.20 0.00V~10.00V
P06.21 | Filtr wyJSCIoWY | 74y res nastaw P06.21 0.000s~10.000s 0.000s | ©
P07 Grupa operator - falownik
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

P07.00

Hasto

uzytykownika

0~65535

Funkcja hasta jest aktywna jesli wartos¢ P07.00 jest
rézna od zera. Hasto zabezpiecza falownik przed zmiang
ustawien przez osoby nieupowaznione. Hasto jest
aktywne po wyjsciu z menu programowania. W celu
zmiany hasta wprowadz najpierw warto$¢ 00000 zapisz
a nastepnie wprowadz hasto wiasciwe.

Uwaga: Przywrécenie wartosci domysinych powoduje
kasowanie hasta .

P07.02

Funkcja
przycisku

[QUICK/JO!

0: Brak funkgji.

1: Funkcja jogging.

2. Nacisniecie klawisza |QUICK/JOG umozliwia
przesuniecie kodu funkcji od prawej do lewej.

3: Zmiana kierunku obrotéw silnika. Funkcja ta jest
wazna tylko w sterowaniu za pomoca klawiatury.

4: Kasowanie wartosci UP/DOWN

5: Hamowanie wybiegiem

6: Zmiana zrodta sterowania.

7:Szybka zmiana trybu(wediug nie fabrycznych
ustawien)

Uwaga: Jesli przycisk stuzy do zmiany
kierunkéw obrotow zapamietaj ze falownik nie
zapamietuje kierunku obrotéw podczas wytaczenia. Po
ponownym uruchomieniu kierunek obrotéw bedzie
zgodny z parametrem P00.13.

P07.03

Sposodb
przetaczania
zrédfa
sterowania

Jesli P07.02=6, ustaw kolejno$¢ przetaczania zrodta
sterowania.

Ustaw kolejnos¢ przefaczania zrodet steroania

0: klawiaturg— terminal— Interfejs komunikacyjny
1:klawiatura<——terminal

2:klawiatura<—— Interfejs komunikacyjny
3:Terminal<——Interfejs komunikacyjny

P07.04

Funkcja
klawisza
ISTOP/RST|

Wybierz funkcje klawisza stop . Funkcja
kasowania btedow jest zawsze aktywna.+

0:Tylko dla klawiatury

1:Wazne dla klawiatury oraz terminala.

2:Wazne dla klawiatury oraz interfejsu komunikacyjnego
3:Dotyczy wszystkich rodzajow sterowania

P07.05

Wybor

0x0000~OxFFFF

O0x03FF
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

parametrow
grupa 1

BITO: Czestotliwos¢ pracy (Hz on)

BIT1: Czestotliwos¢ ustawiona (Hz miga)

BIT2: Napiecie szyny DC (Hz on)

BIT3: Napiecie wyjsciowe (V on)

BIT4: Prad wyjsciowy (A on)

BIT5: Obroty silnika (rpm on)

BIT6: Moc wyjsciowa (% on)

BIT7: Moment obrotowy (% on)

BIT8: Odniesienie PID (% miga)

BIT9:PID Sprzezenie PID (% on)

BIT10: Stan terminal wejsciowego

BIT11: Stan terminal wyj$ciowego

BIT12: Zadana wartosc momentu obrotowego (% on)
BIT13:Wartosc licznika

BIT14: Wartos¢ diugosci

BIT15: Biezaca poziom predkoséi wielostopniowej

P07.06

Wybor
parametru
grupa 2

0x0000~0xFFFF

BITO: Warto$¢ wejscia Al1 (V on)

BIT1: Wartos¢ wejscia Al2 (V on)

BIT4: Przeciazenie silnika (% on)

BIT5: Przeciazenie falownika (% on)

BIT6: Warto$¢ rampy czestotliwosci(Hz on)
BIT7: predkos¢ liniowa

0x0000

P07.07

Wybor
parametru
stanu
zatrzymania

0x0000~0xFFFF

BITO0:Czestotliwos¢ ustawiona (Hz on, diode miga)
BIT1: Napigcie szyny DC (V on)

BIT2: Stan terminal wejsciowego

BIT3: Stan terminal wyjsciowego
BIT4:Odniesienie PID(% miga
BIT5:Sprzerzenie PID(% on)

BIT7: Wartos¢ Al1 (V on)

BIT8: Wartos¢ Al2 (V on)

BIT 11:Poziom predkosci wielostopniowej
BIT12:Warto$¢ licznika impulsow

O0x00FF

P07.08

Mnoznik
czestotliwos¢
wyswietlanej

Czestotliwos¢ wyswietlana = czestotliwos¢ pracy*
P07.08
Zakres nastaw 0.01~10.00

1.00

P07.09

Wspotczynnik
predkosci

Predkos¢ obrotowa=120*wyswietlacza czestotliwos¢
P07.09/liczbe par biegundw.

100.0%
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Goodrive 10 Funkcje
Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
obrotowej
Zakres nastaw 0.1~999.9%
Wspotczynnik | Predkos¢ liniowa= Predkos¢ obrotowa*P07.10
P07.10 predkosci 1.0% O
liniowej Zakres nastaw 0.1~999.9%
Temperatura
P07.12 P K -20.0~120.0C [ J
urzadzenia
Wersja
P07.13 | oprogramowa | 1.00~655.35 [ ]
nia
P07.14 | Czaspracy |0~65535h [ ]
Moc
P07.18 | znamionowa [0.4~3000.0kW [ J
falownika
Napiecie
P07.19 | znamionowe [50~1200V [ J
falownika
Prad
P07.20 | znamionowy (0.1~6000.0A [ ]
falownika
Kod
P07.21 0x0000~OxFFFF [ J
fabryczny1
Kod
P07.22 0x0000~OxFFFF [ J
fabryczny 2
Kod
P07.23 0x0000~0xFFFF [ J
fabryczny 3
Kod
P07.24 0x0000~0xFFFF [ J
fabryczny 4
Kod
P07.25 0x0000~0xFFFF [ J
fabryczny 5
Kod
P07.26 0x0000~0xFFFF [ ]
fabryczny 6
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Goodrive 10 Funkcje
Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
0:Brak btedu
4:0C1
5:0C2
Aktualny typ |6:0C3
P07.27 7:0V1 [ ]
bledu :
8:0v2
9:0V3
10:Uv
- 11: Przeciazenie silnika (OL1)
P07.28 POPLZEZHI typ 12: Przecigzenie falownika (OL2) [ ]
fedu 15: Przegrzanie prostownika (OH1)
P07.29 Nasteb;:n;/(Z) 16: Przegrzanie przetwornicy (OH2) [
Yp btedy 147, Biad zewnetrzny (EF)
po730 | NESEPY() |18 Blad Komunikaci 485 (CE) °
typ bledu |51 Biad pamieci EEPROM (EEP)
po731 | NESEPMY(4) |22 Biad regulatora PID (PIDE) °
typ bledu  |o4: przebyty czas pracy (END)
Nast 5 . iazeni
P07.32 astepny(5) |25: Przeciazenie elektryczne (OL3) °
typ bedu | 36: Zbyt niskiego napiecia (LL)
Czestotliwosc
poz.as | PracyPy 0.00Hz ®
aktualnym
bfedzie
Rampa
czestotliwosci
P07.34 przy 0.00Hz [ ]
aktualnym
btedzie
Napiecie
wyjsciowe
P07.35 przy ov [ ]
aktualnym
bfedzie
Prad
wyjsciowy
P07.36 przy 0.0A [ ]
aktualnym
btedzie
P07.37 Napiecie 0.0v [ ]
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

szyny dc przy
aktualnym
btedzie

P07.38

Maksymalna
Temperature
przy
aktualnym
btedzie

0.0C

P07.39

Stan terminala
wejsciowego
przy
aktualnym
bfedzie

P07.40

Stan terminala
wyjsciowego
przy
aktualnym
btedzie

P07.41

Czestotliwos¢
pracy przy
poprzednim
btedzie

0.00Hz

P07.42

Rampa
czestotliwosci
przy
poprzednim
bfedzie

0.00Hz

P07.43

Napiecie
wyjsciowe
przy
poprzednim
btedzie

ov

P07.44

Prad
wyjsciowy
przy
poprzednim
btedzie

0.0A

P07.45

Napiecie DC
przy

0.0v
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funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

poprzednim
bfedzie

P07.46

Temperatura
pracy przy
poprzednim
btedzie

0.0C

P07.47

Stan terminala
wejsciowego
przy
poprzednim
bfedzie

P07.48

Stan terminal
wyjsciowego
przy
poprzednim
btedzie

P07.49

Czestotliwos¢
pracy przy
kolejnym
btedzie

0.00Hz

P07.50

Napiecie
wyjsciowe
przy kolejnym
btedzie

ov

P07.51

Prad
wyjsciowy
przy kolejnym
btedzie

ov

P07.52

Output current
atthe
previous 2
fault

0.0A

P07.53

Napiecie DC
przy kolejnym
btedzie

0.0v

P07.54

Temperatura
pracy przy
kolejnym
btedzie

0.0C
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Stan terminal
wejsciowego
P07.55 ! ) g 0 )
przy kolejnym
bfedzie
Stan terminal
wyjsciowego
po7.56 | "VISCOVed 0 ®
przy kolejnym
btedzie
P08 Grupa funkcji dodatkowych
Patrz P00.11 oraz P00.12 aby uzyska¢ dodatkowe| Zalezy od
P08.00 | CzasACC?2 | ) ) i ) [¢)
informacje. W falownikach serii GD10 mam mozliwos¢| modelu
zdefiniowania 2 grup czaséw ACC/ DEC, pierwsza
zdefiniowana jest fabrycznie. Czasy mozemy zmienia¢| Zalezy od
P08.01 | Czas DEC 2 " O
za pomocg funkcji z grupy P05. modelu
Zakres nastaw:0.0~3600.0s
Parametr ten okresla nam czestoliwos¢ pracy w trybie
Czestotliwos¢ |joggin
P08.06 N o logging 5.00Hz ¢
trybu jogging |Zakres nastaw: 0.00Hz ~P00.03
(Czestotliwo$¢ maksymalna)
P08.07 Czas ACC |Czas przyspieszania od zera do fmax w trybie jogging Zalezy od o
) jogging Czas zwalniania od fmax(P00.03) do zera w trybie| modelu
Czas DEC |joggin Zalezy od
posgg | ~ZoSPEC |loodng yod |
jogging Zakres nastaw:0.0~3600.0s modelu
Zakres Funkcja ta umozliwia zaprogramowanie trybu pracy tak
P08.15 ) o ) . 0.0% ¢)
trawersu  |jak na rysunku ponizej. Jesli P08.15=0 funkcja jest
Zakres skoku |wytaczona.
P08.16 T o ) 0.0% ¢)
czestotliwosci |Zakres ~ trawersowania  jest ograniczony  przez
Zwigkszenie |maksymalng oraz minimalng czestotliwosc falownika.
P08.17 czasu Zakres przesuwu W stosunku do czestotliwosci 5.0s e}
trawersu srodkowej wynosi:
Zakres AW= czestotliwos¢ srodkowa *zakres(P08.15)
""" ) "Iz'airés'
" przesuwu
Czas ISrodkowal- — -, - -
P08.18 o czest. 5.0s o
zwalniania o
mniéjszanié zwieksZanie
przesuwu przesuwu t'
Nagly skok czestotliwosci= zakres zmian *nagty skok
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
czestotliwosci.
Czas przyspieszania okresla szybkos¢ wzrostu
czestotliwosci.
Czas zwalniania okresla szybkosé spadku
czestotliwosci.
Zakres nastaw P08.15. 0.0~100.0%(w stosunku do
czestotliwosci zadanej)
Zakres nastaw P08.16: 0.0~50.0%(w stosunku do
zakresu przesuwu)
Zakres nastaw P08.17: 0.1~3600.0s
Zakres nastaw P08.18: 0.1~3600.0s
Ustawienia | Licznik zlicza impulsy sygnatu z terminal HDI.
P08.25 wartosci Gdy wartos¢ zliczanych impulséw =P08.26 zatacza sie 0 O
zliczania  |wyjscie timera. Licznik nadal pracuje i gdy osiagnie
wartos¢= P08.25 stan wyjscia zmieni sie na przeciwny.
Wartos¢ rejestru sie kasuje i licznik zaczyna pracowac
od poczatku.
Wartos¢ funkcji P08.26 nie powinna by¢ wigksza od
P08.25. Poprzez zmiane wartosci funkcji P08.25 i
P08.26 mamy mozliwos¢ zmiany czasu trwania impulsu
Aktuaina |\ ejsciowego.
P08.26 wartosc¢ 0 e}
licznika  [SL LT LML LML L
Y. RO [~ impus krotki
Impuls dtugi
Zakres nastaw P08.25:P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26:0~P08.25
Kiedy czas pracy osiagnie warto$¢ ustawiong w P08.27,
PO8.27 Ustawienia na. wy!ét:{u programowalnym pojawi sie komunikat o om o
czasu pracy |osiagnieciu ustawionego czasu pracy.
Zakres nastaw: 0~65535min
P08.28 Czas resetu |Funkcja ta odpowiada za czas resetu btedu, jesli czas 0 o
btedu kasowania przekroczy ta wartos¢ falownik przejdzie w
stan usterki.
Odstep Funkcja P08.29 stuzy do okreslenia przerwy czasowej
P08.29 czasowy |pomiedzy wystapieniem biedu a resetem urzadzenia. 1.0s O
resetu Zakres nastaw P08.28: 0~10
Zakres nastaw P08.29: 0.1~3600.0s
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Prég detekcji |Kiedy czestotliwos¢ przekroczy prog detekcji FDT na
Pogaz | | o ceteKdljidiedy cze pragkroczy prog O T o )
poziom dolny |wyjsciu wielofunkcyjnym pojawi sie sygnat ,poziomu
czestotliwosci wykrywania FDT" i trwa az czestotliwos¢
jest powyzej poziomu okreslonego w funkcji P08.33. Na
rysunku ponizej przedstawiono przyktadowy przebieg.
f }
A . p gzlor_n detekcji
| N
! |
Prog detekcji ! |
P08.33 ° ] : 5.0% [}
poziom gorny : ' t
! |
! 1
RO. Y _'—\_
t
Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03(Maksymalna
czestotliwos¢)
Zakres nastaw P08.33: 0.0~100.0%(FDT poziom
elektryczny)
Kiedy czestotliwos¢ wyjsciowa znajduje sie w zakresie
przedstawionym to na wyjsciu cyfrowym pojawi sie
sygnat informujacy przejsciu czestotliwosci przez dany
prég. Patrz rysunek ponizej.
Ustawienal ——~ "~ 7 N Zakres
==K -+ -+ - - - T detekgji
Wykrywanie czestot | :. T | etekcji
P08.36 | czestotliwosci : : : : 0.00Hz O
przejéciowej " ' - t
[
[ |
[ |
[ |
Zakres ustawien:0.00Hz~P00.03 t
(Czestotliwos¢ maksymalna)
Parametr ten jest wykorzystywany do sterowania
Odblokowanie [wewnetrzng jednostka hamujaca.
P08.37 energy 0:Wytgczony 0 O
hamowania |1:Wigczony
Uwaga: Tylko w odniesieniu do wewnetrznych jednostki
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

hamujacej.

P08.38

Prog napiecia
hamowania

Po ustawieniu nominalnego napiecia magistrali, ustawi¢
ten parametr, aby optymalnie wyhamowac obcigzenie.
Zakres nastaw: 200.0~2000.0V

220V
Napiecie:
380.0V

380V
Napigcie:
700.0V

P08.39

Tryb pracy
wentylatora

0: Znamionowy tryb pracy.
1: Wentylator pracuje po wigczeniu zasilania.

0

P08.40

Wybér PWM

0x0000~0x0021

Wybér trybu modulacji PWM

0: Tryb 1 modulacja tréjfazowa | dwufazowa.
1: Tryb 2 modulacja tréjfazowa.

0x01

P08.41

Kontrola
wyboru

0:Nieaktywna
1:Aktywna

P08.42

Ustawienia
klawiatury

0x000~0x1223

0000X Odblokowanie zmiany czestotliwosci

0: Przyciski A\/\/ sg aktywne

1:Zastrzezone

2: Przyciski /\/\/ sg nieaktywne

3: Zastrzezone

000X0 Wybor metody zmiany czestotliwosci

0: Wazne tylko przy P00.06 = 0 lub P00.07 = 0

1: Wazna dla wszyskich metod zmiany czestotliwosci
Nieaktywne dla predkosci wielostopniowej gdy

predkosc wielostopniowa ma ustawiony priorytet.

00X00: Wyboér akcji podczas zatrzymania

0:Ustawienia obowigzuja.

1:Wazne podczas pracy, w czasie zatrzymania sa

kasowane.

2: Wazne podczas pracy, kasowane po otrzymaniu

polecenia stop

0X000: klawisze /\/\/ oraz cyfrowy potencjometr

0:Zintegrowana funkcja jest wazna

1:Zintegrowana funkcja jest niewazna

0x0000

P08.44

Ustawienia

sterowania

UP/DOWN
terminal

0x00~0x221

0000X: Wybor sterowania czestotliwoscia.
0:UP/DOWN aktywne

1:UP/DOWN nieaktywne

0x000
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

000X0: Wybor sterowania czestotliwoscia.

0:Wazne tylko gdy P00.06=0 lub P00.07=0

1:Wszystkie sposoby sa wazne

2:Gdy predkos¢ wielostopniowa ma priorytet, funkcja jest
niewazna

00X00: Wybér akcji podczas zatrzymania

0: Ustawienia wazne

1:Wazne podczas pracy, kasowane po zatrzymaniu

2: Wazne podczas pracy, kasowane po otrzymaniu
polecenia stop.

P08.45

Wspotczynnik
narastania
czestotliwosci

0.01~50.00s

0.50 Hz/s

P08.46

Wspoitczynnik
spadku
czestotliwosci

0.01~50.00s

0.50 Hz/s

P08.47

Akcja przy
ustawienu
czestotliwosci
wytaczania

0x000~0x111

0000X:

Wybor akcji gdy regulacja cyfrowa jest wytaczona.
0:Zapis przy wyfaczeniu zasilania

1:kasowanie przy wytaczaniu zasilania

000X0:

Wybor akcji podczas regulacji za pomoca MODBUS
0: Zapis przy wytaczeniu zasilania

1: Kasowanie przy wytaczaniu zasilania

00X00:

Wybor akcji podczas regulacji za pomoca innego zrédta
czestotliwosci

0: Zapis przy wyfaczeniu zasilania

1: Kasowanie przy wytaczaniu zasilania

0x000

P08.50

Hamowanie
strumieniem
magnetyczny
m

Funkcja ta stuzy do uruchomienia strumienia
magnetycznego.

0: Niewazna

100~150: Wiekszy wspotczynnik oznacza wigksza site
hamowania. Falownik moze zmniejszy¢ obroty
zwiekszajac strumien magnetyczny. Podczas
hamowania falownik caly czas monitoruje stan silnika
aby nie dopusci¢ do jego uszkodzenia.

P09 Regulator PID
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Kiedy P00.06=7 lub P00.07=7 falownik dziata w trybie
regulatora PID.
Funkcja ta umozliwia wybor zrédta sterowania regulatora
PID
0: Klawiatura (P09.01)
1: Wejscie Al1
PID reference o
2: Wejscie Al2
P09.00 source o o . 0 o
i 5: Ustawienie predkos¢ wielopoziomowa
selection o
6: Komunikacja MODBUS
Regulator operuje na wartosciach
wzglednych(0~100.0%).
Uwaga:
Wielostopniowa predkos¢ odniesienia realizowana jest w
grupie P10
o Kiedy P09.00=0, nalezy ustawi¢ parametr ktorego
Ustawienia X | .
P09.01 Kawiatu podstawowa cecha jest warto$¢ sprzezenia zwrotnego. 0.0% O
" Zakres nastaw:-100.0%~100.0%
Wybér kanatu sterowania PID
L 1: Wejscie Al2
Wybor zrodta o
o 4: Komunikacja MODBUS.
P09.02 | sprzezenia 1 O
PID Uwaga:
Kanat sterowania oraz kanat sprzezenia nie moga by¢
takie same, gdyz uniemozliwia to poprawne regulowanie
0: Wyjscie dodatnie. Kiedy sygnat sprzezenia zwrotnego
przekracza warto$¢ odniesienia to czestotliwos¢ zmaleje
. | do stanu réwnowagi.
Wybor funkgji o ) -
P09.03 iscia PID 1: Wyjscie ujemne. Kiedy sygnat sprzezenia zwrotnego 0 O
wyjscia
v przekroczy wartos¢ sygnatu odniesienia to czestotliwosé
wzrosnie do stanu réwnowagi PID, np. sterowanie PID
podczas rozwijani
Czton proporcjonalny (Kp): okresla wzmocnienie
regulatora PID, im wigkszy tym mocniejsza regulacja
Gdy wynosi 100, to rozbiezno$¢ pomiedzy sygnatem
sprzezenia zwrotnego a natem zadanym wynosi
Wzmocnienie pree ) 9 ) V9 4 Y
P09.04 (o) 100 %. Regulacja amplitudy regulatora PID za pomoca 1.00 O
polecen  czestotliwosci  wyjsciowej odbywa  sie
maksymalna wartoscig czestotliwosci ( czton catkujacy i
rézniczkujacy jest ignorowany).Zakres
nastaw:0.00~100.00
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Funkcje

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

P09.05

Czas
catkowania
(Ti)

Czas catkowania (Ti): Okresla kontrole predkosci PID
wzgledem odchylenia sprzezenia zwrotnego od wartosci
zadanej. Gdy rozbieznos¢ pomiedzy sygnatem
sprzezenia zwrotnego a wartoscia zadana wynosi
100 %, to zintegrowany kontroler ( ignoruje dziatanie
proporcjonalne lub rézniczkujace ) dokonuje ptynnej
regulacji w tym okresie az do osiagniecia czestotliwosci
maksymalnej. Im krétszy czas calkowania, tym
mocniejsza regulacja.

Zakres nastaw: 0.01~10.00s

0.10s

P09.06

Czas
roznicz.(Td)

Czas rozniczkowania (Td): Okresla site sygnatu PID na
szybko$¢ zmian odchylenia sygnatu sprzezenia
zwrotnego i wartosci zadanej. Kiedy sita sygnatu
sprzezenia zwrotnego zmienia sie o 100 % w dany
okresie czasu, to sygnatem regulacji jest wartos¢
odpowiadajaca czestotliwosci maksymalnej. Im diuzszy
czas rozniczkowania , tym mocniejszy jest sygnat
sterujacy.

Zakres nastaw: 0.00~10.00s

0.00s

P09.07

Okres
prébkowania

(T

Parametr ten oznacza okres prébkowania regulatora
PID, zbyt diugi czas prébkowania wptywa na dynamike
ukfadu sterowanego.

Zakres nastaw: 0.00~100.00s

0.10s

P09.08

Limit
odchylenia
regulacji PID

Jak wida¢ na rysunku ponizej regulator PID przestaje
pracowa¢ w granicach odchylenia. Falownik posiada
zestaw funkcji zapewniajacych optymalna regulacje oraz
stabilnos¢ systemu.

L _ g >Sprzeenie )y

Uivt:m)oég ~ A — —T=f — — odchylenia

Zakres nastaw:0.0~100.0%

0.0%

P09.09

Gorny limit
wyjscia PID

Funkcje te sa uzywane do okreslenia goérnej i dolngj

granicy wyjécia regulatora PID, 100% odpowiada

100.0%
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
. |czestotliwosci maksymalnej
Dolny limit
P09.10 o Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0% 0.0% O
wyjscia PID
Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09
Poziom Ustaw poziom detekcji sygnatu sprzezenia zwrotnego
P09.11 detekcji oraz czas trwania sytuacji. Gdy wartos¢ sygnatu jest| 0.0% O
sygnatu mniejsza badz réwna wartosci P09.11 oraz czas trwania
tej sytuacji przekroczy czas P09.12, Falownik wejdzie w
stan btedu a na wyswietlaczu ukaze sie komunikat PIDE
f t1<T2,Praca
t2=P09. 12
Czas detekcji PO9. 11+ - - - - = PIDE
P09.12 y “,(\,' N t 1.0s o
sygnatu k v
W7z Praca ZBtad PID
Zakres nastaw P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw P09.12: 0.0~3600.0s
0x00~0x11
0000X:
0: Praca cztonu calkujgcego, jezeli czestotliwos¢e
osiagnie gorna i dolng granice, czton catkujacy pokazuje
zmiany pomiedzy sprzezeniem zwrotnym a sygnatem
odniesienia. Jezeli uchyb sie zmieni czas regulacji
wzrosnie.
boér 1. Zatrzymanie cztonu catkujacego, jezeli czestotliwosé
P09.13 Wy - ; _y S Ja_l d J,_ @ ) 0x00 ¢
regulacji PID |osiagnie goérna i dolna granice. Jesli czton catkujacy
pracuje stabilnie, jezeli uchyb wzrasta czton catkujacy
zmniejsza czas harastania.
000X0
0: Zgodne z ustawionym kierunkiem, jesli wyjscie
regulatora PID jest inne od bierzacego kierunku pracy,
czton calkujacy wyswieltli wymuszone 0.
1:Przeciwne do kierunku ustawien
P10 Predkos$¢ wielopoziomowa
Predkos¢ [Funkcje z grupy P10.02~P10.33 stuza do ustawienia
P10.02 X . L R X L. 0.0% O
poziom O |wartosci predkosci wielostopniowej. Wartos¢  100%
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Predkos¢  |odpowiada czestotliwosci maksymalnej(p00.03
P1004 | O pow € ymainei(pO0.03)) - o0 |
poziom 1 |natomiast znak ujemny oznacza przeciwny kierunek
Predkos¢ |obrotow. Istnieje mozliwos¢ ustawienia 16 poziomow
P10.06 i - 0.0% O
poziom 2  |predkosci 0~15.
Predkos¢  |Falownik umozliwia szybki wybor predkosci za pomoca,
P10.08 X s . . 0.0% O
poziom 3  |zaciskow S1~S4 wediug kodu przedstawionego w tabeli.
P10.28
Predkos¢ C T
P10.10 X P10.04 P10.30 0.0% O
poziom 4
P10.0; N\
Predkosé P10.52
P10.12 X 4 0.0% O
poziom 5 )\L‘ !
x Cazs AQC !
Predkosé — i
P10.14 & 1006 ! 0.0% o
poziom 6 ! i
Predkos¢  [B10Qd, P1005 P10.07 | P10.31 P10.33 |
P10.16 X 0.0% O
poziom 7
Predkosé
P10.18 i 0.0% O
poziom 8
Predkosé t
P10.20 i 0.0% O
poziom 9
Predkosé
P10.22 R 0.0% O
poziom 10
t
Predkos¢  [s1
P1024 | i i ! ! 0% | o
poziom 11 } (¢ } o } o } o t
P10.26 Predkos¢ 52 [ ] bt [ — 0.0% o
2| pomomz oy o b B Ly oo
56 [ N [ [
P10.28 Predkos¢ ) N N O R A ¢ 0.0% o
poziom 13
S1 |OFF| ON [OFF| ON |OFF| ON [OFF | ON
Predkos¢
P10.30 iom 14 S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF |[OFF| ON | ON 0.0% O
oziom
P S3 |OFF|OFF |OFF |OFF| ON | ON | ON | ON
S4 | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
poziom| 0 1 2 3 4 5 6 7
S1 |OFF| ON [OFF| ON |OFF| ON [OFF | ON
pioap | Fredkese S2 |OFF|OFF| ON | ON |OFF|OFF|ON[ON || g0y | ©
poziom 15 || 53 |oFF|oFF |oFF |OFF| ON | ON | ON | ON
S4 ON [ON [ ON | ON | ON [ ON | ON | ON
poziom| 8 9 [10 | 1M1 [12 |13 |14 |16
Zakres nastaw P10.(2n,1<n<17): -100.0~100.0%
P11 Ochrona
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Zmniejszenie
czestotliwos¢ [0: Aktywna
P11.01 @ ) _tyw 0 ¢
w razie 1: Nieaktywna
spadku mocy
W momencie zaniku zasilania, napigcie na szynie
zaczyna nagle spadac, falownik zmniejsza czestotliwosc¢
wyjéciowg aby po powrocie napiecia zasilania zapewni¢
odpowiednie warunki pracy
Spadek .
K . Zakres napiecia 220V 380V
czestolliwosd Napieci ktu utraty | 260V 460V
P11.02 podczas aplecle punkiy Jtraty 10.00Hz/s | O
. Uwaga:
zaniku
- 1. Dostosuj ten parameter w celu unikniecia zadziatania
zasilania
blokady falownika podczas zataczenia napiecia sieci.
2. Zakaz ochrony fazy wejsciowej moze wigczy¢ te
funkcje. Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03 (Czestotliwos¢
maksymalna)
0:Nieaktywna
1:Aktywna
A
Ochrona Zabezpieczeniel /__\ _/_N\__/[_\_.
. .| przeciazeniowe |/} | |
rzeciwprzepi
P11.03p_pp ! o - 1 ¢
eciowa strat I — T t
Sci | [
pedkosci f : ! : o
T
t
Zapezbiecz. 120~150%(Napiecia szyny DC)(380V) 140%
P11.04 | przeciwprzepi o
eciowe 120~150%( Napiecia szyny DC)(220V) 120%
P11.05 Aktywacja |Funkcja ta ma za zadanie zmniejszanie przyrostu 1 °
funkdji czestotliwosci wyjsciowej w czasie przyspieszania(ACC)
Poziom pod duzym obciazeniem. WWymagane jest zastosowanie
P11.06 | ograniczenia [pewnych s$rodkow w celu uniknigcia przeciazenia| 160.0% ©
pradowego |(falownika. Podczas pracy falownik poréwnuje prad
Ograniczenie |WYisciowy z limitem okreslonym w P11.06. Jezeli prad
P11.07 pradu przekracza zadany poziom to falownik ograniczy| 10.00Hz/s | ©
czestotliwos¢ na stabilnym poziomie. Jesli przeciazenie
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
jest ciggte falownik bedzie zmniejszat czestotliwos¢ do
dolnej granicy. W przypadku gdy prad jest nizszy od
limitu(p11.06) falownik zwigksza czestotliwosc.
A
Zabezp | -- B el Gt --
] |
pradowg (NEEENEE : :
[NERRINN | |t
-t T T
gt 1 |
Zadanat'__1t 1 | |
TTTTOTI_
czst. ||||||||: : :
NN NN |
) o
| Stata | |t
predkose
Zakres nastaw P11.05:
0:Funkcja nieaktywna
1:Funkcja aktywna
Zakres nastaw P11.06:50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07:0.00~50.00Hz/s
Wstepny [Jezeli prad wyjsciowy przekroczy wartos¢ P11.09 oraz
alarm stan ten bedzie trwat dtuzej niz czas podany w P11.10 to
P11.08 | przeciazenia |wystapi wstepny alarm przeciazenia. 0x000 O
silnika lub
falownika A
i | !
Poziom P02|orr_1l T - " T T
. detekcji| /i \ I\ \
detekgji | | [ |
P11.09 - IR 150% [}
wstepnego | | [ |
alarmu T Tt
| \ I \
| \ I \
| Wt ;v : IWstepny
! vvstepn |
alarm ' <+ ™alarm
Y. RO
" t
Czas detekcji
P11.10 wstepnego 1.0s O
. alarmu Zakres n.astaw P11.08: o .
przeciazenia Wigczenie oraz ustawienie  wstepnego alarmu
przeciazenia.
0000X:
0: Wstepny alarm przecigzeniowy zgodny z prad
znamionowym silnika
1. Wstepny alarm przecigzeniowy zgodny z prad
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowy opis

Wartosé
domyslina

Modyf
ikacja

znamionowym falownika

000X0:

0: Falownik

Falownik kontynuje prace po wstepnym alarmie
niedocigzenia.

1:Falownik kontynuje prace po wstepnym alarmie
niedocigzenia jednak zatrzymuje sie po btedzie
przeciazenia

2: Falownik kontynuje prace po wstepnym alarmie
przeciazenia jednak zatrzymuje sie po btedzie
niedocigzenia

3. Falownik zatrzyma sie po przeciazeniu lub
niedocigzenu.

00X00:

0: Detekcja przez caty czas

1: Detekcja podczas statej pracy

Zakres nastaw P11.09: P11.11~200%

P11.11

Poziom
detekgji
wstepnego
alarmu

Jezeli prad wyjsciowy jest ponizej wartos¢ P11.11 oraz
stan ten bedzie trwat dtuzej niz czas podany w P11.12 to

P11.12

Czas detekcji
wstepnego
alarmu
niedocigzenia

wystapi wstepny alarm niedocigzenia.
Zakres nastaw P11.11: 0~P11.09
Zakres nastaw P11.12: 0.1~60.0s

50%

1.0s

P11.13

Dziatania
terminal
wyjsciowego
podczas btedu

Wybierz dziatanie terminal podczas btedu zbyt niskiego
napiecia oraz btedu resetu.

0X

0:Dziatania w ramach btedu zbyt niskiego napiecia.
1:Brak dziatan

X0:

0:Dziatania automatycznego resetu

1:Brak dziatan automatycznego resetu

Zakres nastaw: 0x00~0x11

0x00

P14 Ko

P14.00

Adres
falownika

Kazde urzadzenie w sieci musi posiada¢ wiasny
indywidualny adres. Jest to podstawowa wiasciwos¢
komunikacji MODBUS.

Uwaga: Adres 0 zarezerwowany jest dla ogtoszen
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
ogoélnych.
Zakres nastaw: 1~247
Ustaw predkos¢ transmisji pomiedzy falownikiem a
urzadzeniem sterujacym.
0:1200BPS
1:2400BPS
2:4800BPS
.. |3:9600BPS
Predkos¢
P14.01 7 |4:19200BPS 4 ¢
transmisji
5:38400BPS
Uwaga: Predkos¢ transmisji w urzadzeniu nadawczym i
odbiorczym musi by¢ taka sama.
wieksza szybkos¢ transmisji pozwala na przestanie
wiekszej ilosci danych, jednak przy duzych odlegtosciach
zaleca sie ograniczenie szybkosci transmisji.
Wybierz format ramki oraz system sprawdzania danych:
0: bez kontroli (N,8,1) dla trybu RTU
| 1: kontrola nieparzystosci (E,8,1) dla trybu RTU
Sprawdzanie L
P14.02 . |2Kkontrola parzystosci (O,8,1) dla trybu RTU 1 O
transmisji .
3:bez kontroli (N,8,2) dla trybu RTU
4: kontrola nieparzystosci (E,8,2) dla trybu RTU
5: kontrola parzystosci (0,8,2) dla trybu RTU
czas oczekiwania na odbiér ramki zawierajacej
komunikat z odpowiedzia. Jego wartos¢ musi by¢ tak
Czas dobrana, aby
P14.03 | oczekiwania [nawet najwolniejszy z odbiornikéw zdazyt odesta¢ 5 O
na odpowiedz |odpowiedz. Przekroczenie tego
czasu powoduje przerwanie transmisji
Zakres nastaw 0~200ms
Funkcja ta okresla nam maksymalny czas pomiedzy
Biad wysytanymi komunikatami. Jesli odstep czasu pomiedzy
_|wiadomosciami przekracza czas P14.04 to falownik
P14.04 | przekroczenia . - X 0.0s O
zgtosi bfad komunikacji 485(CE). Dla P14.04=0 funkcja
czasu
jest nieaktywna.
Zakres nasta 0.1~60.0s
0: Alarm | swobodne zatrzymanie
Procedura :
1: Brak alarmu - kontynuacja pracy
P14.05 |podczas btedu X 0 O
. |2 Brak alarmu - zatrzymanie pracy (tylko podczas
transmisji ! .
sterowania za pomoca magistrali)
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
3. Brak alarmu — zatrzymanie pracy (dla wszystkich
metod sterowania)
0x00~0x11
0X:
0: Komunikacja z odpowiedzig — urzadzenie odpowiada
. na wszystkie polecenia jednostki master.
Wybor trybu o - . .
P14.06 Komunikacii 1: Komunikacja bez odpowiedzi — urzadzenie odpowiada|  0x00 O
1 tylko na polecenie odczytu (np. odczyt parametru pracy).
Opcja ta pozwala na 2zwigkszenie wydajnosci
komunikacji.
X0(zastrzezona)
P17 Grupa wyswietlanych parametrow
Ustawiona swietla aktualng ustawiong czestotliwosé
P17.00 o M N acze 0.00Hz ®
czestotliwos¢ |Zakres: 0.00Hz~P00.03
Czestotliwosc swietla aktualng czestotliwos¢ wyjsciow:
P17.01 g” ) Wy A cze W a 0.00Hz )
wyjsciowa |Zakres: 0.00Hz~P00.03
Caestotliwose Wyswietla aktualng czestotliwos¢ odniesienia ram,
P17.02 | odniesienia acze Py 0.00Hz [ J
Zakres: 0.00Hz~P00.03
rampy
Napiecie swietla aktualne napiecie wyjsciowe
P17.03 pe Wy plecie wy] ov [
wyjsciowe |Zakres: 0~1200V
Prad swietla aktualny prad wyjsciow:
P17.04 q Wy Y pracwyl Y 0.0A [
wyjsciowy |Zakres: 0.0~5000.0A
Predkosé Swietla aktualng predkosc obrotow
P17.05 @ Wy apre a 0 RPM [ ]
obrotowa  |Zakres: 0~65535RPM
Swietla biezaca moc silnika
P17.08 | Moc silnika Wy aca ) - 0.0% )
Zakres: -300.0%~300.0%(pradu znamionowego silnika)
Moment swietla biezacy moment obrotor
P17.09 Wy acy Wy 0.0% [ ]
obrotowy |Zakres: -250.0~250.0%
Napiecie Swietla biezace napigcie DC
P17.11 ple Wy & pie ov [ J
szyny DC  |Zakres: 0.0~2000.0V
P1712 Stan zaciskow | Wyswietla biezacy stan zaciskow wejsciowych 0 °
) wejsciowych |Zakres: 0000~00FF
P1713 Stan zaciskow | Wyswietla biezacy stan zaciskow wyjsciowych 0 °
) wyjsciowycho |Zakres: 0000~000F
Zadana swietla wartos¢ regulacji zadanych przez klawiature
P17.14 S guad! zaganych p oov | @
wartos¢ Zakres : 0.00Hz~P00.03
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Kod . ) Wartos¢ | Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . L
funkcji domyslna | ikacja
Wartos¢ swietla aktualny stan licznika falownika
pi7ag | orose W Y 0 °
licznika Zakres: 0~655635
Swietla aktualny stan wejscia Al1
P17.19 | Wejscie Al1 W Y g 0.00Vv [ ]
Zakres: 0.00~10.00V
Swietla aktualny stan wejscia Al2
P17.20 | Wejscie Al2 W Y g 0.00Vv [ ]
Zakres: 0.00~10.00V
o Wejscie wysokoczestotliwosciowe HDI
P17.22 | Wejscie HDI 0.00 kHz [ ]
Zakres: 0.00~50.00kHz
Wartos¢ X I
. |Wyswietla aktualng wartos¢ odniesienia regulatora PID
P17.23 | odniesienia 0.0% [ J
Zakres: -100.0~100.0%
PID
Wartos Wyswietla aktualng odpowiedz regulatora PID
P17.24 | odpowiedzi aocp 9 0.0% [ J
Zakres: -100.0~100.0%
PID
Wspbitczynnik swietla aktualny wspotczynnik moc
P17.25 poiczy Wy Y wepoiezy i 0.0% [ ]
mocy Zakres: -1.00~1.00
aktualny czas Swietla aktualny czas prac!
P17.26 Y Wy y pracy om [ ]
pracy Zakres:0~65535min
Poziom Swietla wartos¢ predkosci wielopoziomowej
P17.27 . Wy pre P 1 0 [ ]
predkosci | Zakres: 0~15
Wyswietla moment wyjsciowy. Wartos¢ dodatnia — stan
pracy
Moment L X
P17.36 o Warto$¢ ujemna — stan generowania mocy(proces 0 [ ]
wyjsciowy )
hamowania)
Zakres : -3000.0Nm~3000.0Nm
Licznik
wartosci
P17.37 ~_|0~100 (100: OL1) 0 [ J
przeciazenia
silnika
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Bledy

6 Bledy

6.1 Okres konserwacji

Falownik wymaga okresowych przegladéw. Tabela zawiera sposéb przegladéw okresowych zalecanych

przez firme INVT.

bezpieczenstwa

Czesci Opis Metoda pomiaru | Kryterium oceny
Sprawdz temperature .
. L . Pomiar oraz Zgodne z
wilgotnos¢ zapylenie X i X
K obserwacje instrukcja
X otoczenia pracy.
Srodowisko pracy — -
Upewnij sie ze w otoczeniu
. . . Zgodne z
falownika nie ma Obserwacje . .
. . " instrukcja
niebezpiecznych substancji
Napieci Sprawdz obwéd gtéwny i | Pomiar miernikiem Zgodne z
apiecie
pie ukfad sterowania oraz obserwacje instrukcja
Sprawdz jasnos¢ X
L Obserwacje Dobry kontrast
wyswietlacza
Panel sterujacy Sprawdz czy wszystkie
o X Zgodne z
segment wyswietlacza sg Obserwacje . .
instrukcja
sprawne
Obwod Sprawdz czy sruby s
’ P y STy sa Dokret NA
gtowny mocno dokrecone
Sprawdz stan okablowania X
X - Obserwacje NA
) oraz izolacji,
Ogélne zasady
_ NA
Sprawdz czy zaciski sg .
. . Uwaga: Zmiany
wolne od kurzu | innych Obserwacje o
R 3 koloru miedzi nie
zanieczyszczen ) )
oznaczajg usterki.
Sprawdz czy nie wystepuja NA
zmiany koloru lub X
X i ) Obserwacje
Przewody znieszktatcenia przewodow
zasilajace spowodowane przegraniem
Sprawdz czy nie wystepuja X NA
o B Obserwacje
zadne uszkodzania izolacji
. Sprawdz czy nie ma X NA
Terminals seat . | Obserwacje
zadnych uszkodzen
Sprawdz czy obudowa jest NA
cata nie ma zadnych Obserwacje
Kondensator wyciekéw zmian koloru.
filtrujacy Sprawdz stan zaworu Oszacowac czas NA

pracy lub zmierzy¢

Jesli to konieczne wykonaj

Zmierz pojemnos¢

Jesli pojemnos¢
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Czesci Opis Metoda pomiaru | Kryterium oceny
pomiar pojemnosci za pomoca miernika zmierzona
C=0,85 wartosci
nominalnej
Sprawdz czy nie jest X
. Obserwacje
uszkodzony w wyniku NA
X (zapach)
przegrzania
Rezystor Rezystancja w
Sprawdzanie parametrow . .| granicach +10%
Pomiar rezystancji .
rezystora wartosci
nominalnej
Sprawdz poziom X
§ . A Obserwacje(zapach,
Filtry | dfawiki drgan(hatasu) tempeature hatas) NA
oraz zapach podczas pracy
Sprawdz poziom hatasu | X NA
- | Obserwacje(hatas)
Styczniki | drgan podczas pracy
przekazniki i o ' NA
Sprawdz stan stycznikow Obserwacje
Sprawdz czenie kabli NA
P po_b‘ Dokre¢
sterujacych.
Sprawdz stan przewodow NA
oraz izolacji czy wystepuja
Obwaéd Ptytka PCB oraz jakies zmiany Obserwacje
sterowania zaciski spowodowane
przegrzaniem
Sprawdz czy obudowa Obserwacje | NA
kondensatora jest cata nie | sprawdzenie czasu
ma zadnych wyciekow pracy falownika
Sprawdz poziom wibracji | Obserwacje, obro¢
L Ptynne obroty
oraz hatasu wirnik
Sprawdz mocowanie L NA
Dokre¢ sruby
wentylatora
Wentylator NA
System Sprawdz czy nie ma zmian | Badanie wizualne
chtodzenia spowodowanych lub oszacowanie
przegrzaniem czasu pracy
Sprawdz czy kanat jest NA
Kanat wentylacyjny |wolny od Obserwacje
zanieczyszczen(kurz)
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6.1.1 Wentylator

Czas pracy wentylatora, stuzacego do chiodzenia wynosi okoto 25000 godzin. Rzeczywista zywotnos¢
zalezy od uzytkowania falownika temperatury otoczenia. Czas pracy falownika mozna odczyta¢ w funkcji
P07.14(licznik godzin pracy). Jezeli w trakcie przegladu zauwazymy zwigkszona gtosnos¢ pracy lub
wibracje, to wentylator nalezy koniecznie wymieni¢. Czesci zamienne dostepne sa u przedstawiciela
handlowego.

f < Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjq obstugi, nieprzestrzeganie

instrukcji moze spowodowac uszkodzenie ciata lub sprzetu.
1. Zatrzymaj falownik, odtacz napiecie zasilania odczekaj co najmniej 5 minut aby napiecie na przetwornicy
spadto do bezpiecznych wartosci

2. Zdejmij obudowe

3. Odtacz kable wentylatora

4. Zdejmij uchwyt wentylatora z zawiasow

5. Zainstaluj nowy wentylator

6. Zainstaluj obudowe oraz podfacz zasilanie

6.1.2 Kondensatory

Formowanie kondensatorow

Kondensatory obwodéw DC wymagaja formowanie zgodnie z instrukcja obstugi, jesli falownik byt
przechowywany przez diuzszy czas. Czas ten powinien by¢ liczony od daty produkcji zawartej w numerze
seryjnym.

Czas Podstawowe operacje

Czas przechowywania
ponizek 1 rok
Czas przechowywania 1-2
lat

Eksploatacja bez tfadowania

Podtacz do zasilania na godzing przed uruchomieniem

Podfacz do regulowanego zrodta napiecia
« 25% napigecia nominalnego przez 30 minut
« 50% napiecia nominalnego przez 30 minut
« 75% napigcia nominalnego przez 30 minut
« 100% napiecia nominalnego przez 30 minut

Czas przechowywania 2-3
lata

Podfacz do regulowanego zrodta napiecia
« 25% napiecia nominalnego przez 2 godziny
+ 50% napiecia nominalnego przez 2 godziny
« 75% napiecia nominalnego przez 2 godziny
« 100% napiecia nominalnego przez 2 godziny

Czas przechowywania
powyzej 3 lat

Jako regulowane zrédto napiecia najlepiej wykorzysta¢ autotransformator (wydajnos¢ pradowa ok. 2 A).
Operacja ta powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowanych elektrykow.
Wymiana kondensatorow elektrolitycznych

: < Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjq obstugi, nieprzestrzeganie

instrukcji moze spowodowac uszkodzenie ciata lub sprzetu.
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Zywotnos$¢ kondensatoréw elektrolitycznych wynosi ok. 35000 godzin, jesli czas pracy falownika zbliza sie
do tej wartosci skontaktuj sie z firma PROMOTOR w celu uzyskania szczegdtowych informacji.

6.1.3 Kable zasilajace

C < Przeczytaj i postepuj zgodnie z instrukcjq obstugi, nieprzestrzeganie
instrukcji moze spowodowac uszkodzenie ciata lub sprzetu.

1. Zatrzymaj falownik, odtacz napiecie zasilania odczekaj co najmniej 5 minut aby napiecie na przetwornicy
spadfo do bezpiecznych wartosci.

2. Sprawdz stan okablowania.

3. Przywro¢ zasilanie.

6.2 Kody bledow

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga dokonywac konserwacji falownikow.
A Przeczytaj instrukcje obstugi dotyczacq bezpieczenstwa przed rozpoczgciem
prac.

6.2.1 Wskazowki podczas alarmu lub awarii

Kiedy nastapi btad zaswieci sie dioda TRIP oraz na wyswietlaczu ukaze sie kod btedu lub kod alarmu.
Falownik zapamietuje 6 ostatnich btedéw i zapisuje je w komérkach P07.27~P07.32, natomiast pod
adresami P07.33~P07.52 znajduja sie dane operacyjne 3 ostatnich btedow.

6.2.2 Kasowanie btedu

Btad moze by¢ skasowany za pomoca przycisku [STOP/RST|, wejscia cyfrowego lub poprzez odtaczenie
zasilania. Po skasowaniu btedu silnik moze by¢ uruchomiony.

6.2.4 Opis kodu btedu oraz rozwigzania

Wykonaj nastepujace czynnosci po awarii falownika:

1. Sprawdz stan panelu sterowania, jesli jest cos nie tak skontaktuj sie z dostawca.

2. Sprawdz kod btedu, oraz parametry pracy przy ktérych wystapit.

3. Sprawdz w ponizszej tabeli przyczyne wystapienia btedu oraz mozliwe rozwiazania.
4. Wyeliminuj przyczyne btedu.

5. Skasuj btad | uruchom ponownie falownik.

L Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie

btedu
Zabezpieczenie 1. Przyspieszanie lub | 1. Zwigksz czas ACC

0OC1 nadpradowe zwalnianie jest zbyt | 2. Sprawdz napiecie zasilania

(podczas przyspieszania) | dynamiczne 3. Zastosuj falownik o

Zabezpieczenie 2. Napiecie sieci jest zbyt | wigkszej mocy

oc2 nadpradowe niskie 4. Sprawdz czy obciazenie nie

(podczas zwalniania) 3. Moc falownika jest zbyt | jestzwarte oraz czy silnik sie

Zabezpieczenie niska lekko kreci

ocC3 nadpradowe 4. Uziemienie moze byc¢ | 5. Sprawdz podfaczenia w
(stata predkosc) zwarte lub wystepuje zanik | obwodzie wyj$ciowym
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Kod . . .
Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
btedu
fazy. 6. Sprawdz poziom zaktocen
5. Wystepuja silne
zewnetrzne zaktocenia.
Zabezpieczenie
ov1 nadnapigciowe 1. Sprawdz napiecie zasilania
(podczas przyspieszania) X X | 2. Sprawdz czy czas DEC nie
N - 1. Nieprawidtowe napiecie | . "
Zabezpieczenie " jest zbyt krotki lub czy
o wejsciowe _ I
ov2 nadnapieciowe i . _ | falownik uruchamia sie gdy
e 2. Mozliwy duzy zwrot energii |~~~
(podczas zwalniania) X silnik jest jeszcze w ruchu, lub
podczas hamowania o L
Zabezpieczenie musi zwiekszy¢ zuzycie
ov3 nadnapigciowe energii.
(stata predkosc¢)
. e Napiecie zasilania jest zbyt Lo -
uv Niskie napiecie szyny DC niskie Sprawdz linie zasilajaca
1. Napiecie zasilania jest zbyt | 1. Sprawdz napiecie zasilania
niskie. falownika
o 2. Ustawiony prad silnika jest | 2. Zmien prad znamionowy
oL1 Przecigzenie silnika X X o
nieprawidtowy. silnika
3. Obciazenie silnika jest zbyt | 3.  Sprawdz obcigzenie i
duze dostosuj moment obrotowy
. o 1. Zwieksz czas ACC
1. Przyspieszanie jest zbyt o
| 2. Nalezy unika¢ ponownego
dynamiczne o X
X uruchomienia po zatrzymaniu
) ) ) 2. Reset the rotating motor o -
oL2 Przeciagzenie falownika o o 3. Sprawdz napiecie zasilania
3. Napiecie zasilania jest zbyt X i
e 4. Zastosuj falownk o
niskie. i i
o . wigkszej mocy
4. Obcigzenie jest zbyt duze. . -
5. Zastosuj inny silnik.
Falownik zgfasza wstepny . L
L L Sprawdz obcigzenie
oL3 Przeciazenie elektryczne | alarm w  zaleznosci  od
o L wstepnego alarmu
ustawionej wartosci.
1. Sprawdz zabezpieczenie
nadpradowe
1. Wentylator jest uszkodzony prat ) .
X 2 Sprawdz system chtodzenia
OH1 Przegrzanie prostownika lub zaciety 3. Usun kurz z wnetrza
2. Zbyt wysoka temperatura ) i
i falownika.
3. Zbyt duzy czas pracy na L
; ) 4. Sprawdz zasilanie
przeciazeniu L i
5. Zmien Zzrodto zasilania
OH2 Przegrzanie IGBT 6. Zmien panel sterowania
EF Btad zewnetrzny Btad urzadzenia | Sprawdz urzadzenie
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Kod . . .
Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
btedu
zewnetrzengo podfaczonego | wewnetrzne
do zaciskéw wejsciowych
1. Niepoprawna szybkos¢ o
L 1. Ustaw odpowiednia
transmisji - -
. . predkos¢ transmisji.
2. Uszkodzenie  medium ) o
. 2. Sprawdz stan  sieci
o transmisyjnego K o
CE Btad komunikacji X | komunikacyjnej
3. Niepoprawna adresacja .
. 3. Ustaw poprawna adresacje.
urzadzen . o
. X 4. Zmien kabel transmisyjny
4. Istnieja silne zakiucenia w
. na ekranowany.
transmisji
1. Btad zapisu i odczytu
fa P o 1. Naci$nij STOP/RST zeby
. parametru .
EEP Btad pamieci EEPROM . .. | zresetowa¢
2. Uszkodzenie  pamieci L X
2. Wymien panel sterowania
EEPROM
X . 1. Sprawdz sygnat sprzezenia
1. Sprzezenie PID nieaktywne PID
PIDE Bfad regulatora PID 2. Zrédlo odniesienia PID L o
X 2. Sprawdz zrédto sprzezenia
nieaktywne
PID
Rzeczywis czas rac
Time reach of factory ywisty p‘ Y o
END i przekracza ustawiong | Skontaktuj sie z dostawca
settin
9 wartos¢.
Falownik zgtosit btad | Sprawdz wartos¢ obciazenia
LL Bfad niedociazenia niedocigzenia w zaleznosci | oraz wartosci alarmu
od ustawionej wartosci niedocigzenia
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7 Protokut komunikacyjny
7.1 Opis protokotu modbus

Modbus jest protokotem komunikacyjnym, stuzy do wymiany informacji pomiedzy urzadzeniami w sieci.
Standard jest ten bardzo czesto wykorzystywany w instalacjach przemystowych ze wzgledu na swoja
niezawodnos¢ i prostote. Komunikacja oparta jest na standardzie RS 485. Dzieki wykorzystaniu ogélnie
dostepnego standardu falownik mozemy pofaczy¢ z urzadzeniami innych producentéw bez zadnych
probleméw. Wyrézniamy dwa tryby transmisji ASCII oraz RTU(Real Terminal Units). W obrebie jednej sieci
wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ wybrany ten sam tryb transmisji, predkos¢ oraz rodzaj ramki.
Interfejs MODBUS oparty jest na zasadzie jeden master(jednostka nadrzedna) reszta urzadzen slave
(jednostka podrzedna). Transmisja sktada sie z polecenia wysytanego z jednostki master do slave oraz z
odpowiedzi przesytanej z jednostki slave do master. Odpowiedz zawiera dane zadane przez master lub
potwierdzenie realizacji jego polecenia.

Urzadzeniem master moze by¢ komputer, sterownik PLC, panel operatorski, pozwala to na centralizacje
sterowania. Jednostka master moze adresowac indywidualnych odbiorcéow (jednostki slave) lub tez
przesyta¢ wiadomosci ogélne(broadcast) przeznaczone dla wszystkich urzadzen podrzednych w systemie.
Na polecenia ogdlne jednostki slave nie przesytaja odpowiedzi.

7.2 Zastosowanie w falowniku

W falowniku wykorzystany jest protokét MODBUS tryb RTU(standard RS 485 skretka dwoprzewodowa)
7.2.1 2-Standart RS 485

Interfejs RS 485 pracuje w trybie pot dupleks, dane przesytane sg za pomoca sygnatu réznicowego. W
transmisji wykorzystuje sie skrecong pare przewodoéw A(+) oraz B(-). Jesli poziom napie¢ réznicowych
wynosi +2~+6V to jest to stan wysoki(logiczne 1) natomiast stan niski(logiczne 0) odpowiada wartosci
napiecia -2V/~-6V.

Predkos¢ transmisji oznacza ilos¢ bitow przesytanych w ciagu jednej sekundy bit/s. Wraz z wzrostem
predkosci transmisji spada odpornos¢ na zaktécenia oraz wzrasta prawdopodobienstwo wystapienia btedow
w transmisji. Dla przewodu 0.56mm (24AWG) przedstawiono w tabeli maksymalny zasieg transmisji dla
danej predkosci.

Predkos¢ | Makysmalna | Predkos¢ | Makysmalna |Predkos¢| Makysmalna | Predkos¢ | Makysmalna
transmisji | odlegtos¢ |transmisji| odlegtos¢ [transmisji| odlegtos¢ | transmisji [ odlegtos¢
2400BPS 1800m  |4800BPS 1200m 9600BPS 800m 19200BPS 600m
Zaleca sie stosowanie kabli ekranowanych oraz uziemienia ekranu. Na koricach magistrali nalezy
zainstalowac rezystory terminujace 120Q.

7.2.1.1 Najprostsza aplikacja

Na rysunku 1 przedstawiono schemat potaczenia falownika z komputerem za pomoca konwertera
USB<—>RS 485 lub RS 232¢->RS 485. Komputery bardzo rzadko wyposazone sg w port RS 485
konieczne jest stosowanie odpowiednich konwerteréw, zadbaj o to aby kabel faczacy konwerter z
komputerem byt mozliwie jak najkrotszy.
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Skretka ekranowana

485+
J
Kompter o
Falownik

Rysunek 1 RS485 fizyczne pofaczenie w aplikacji jednouktadowej.
7.2.1.2 Potaczenie wielo uktadowe
W sieciach wielo ukfadowych stosuje sig potgczenie rownolegte przedstawione na rysunku 2 lub potaczenie
w gwiazde rysunek 3. W przemysle duzo czesciej spotykane jest potaczenie réwnolegte ktére musi by¢

zakonczone rezystorem 120Q.

Skretka ekranowana

"N N TN N TN N
N7 S

Voo > 3T assel 3T fassed > | ass+
P [N i N R AP
| Jass- [ [1]ass- | 485-
Uziemienie Uziemienie ziemienie
RSZ32 485
Konwerter,|
SN[ [ ] GD10 GD10 GD10
ADD1 ADD2 ADD3

Rysunek 2 Potaczenie réwnolegte.

W przypadku potaczenia w gwiazde wymagane jest uzycie specjalnych hubow.

1#

32#

15#

Rysunek 3 Potgczenie gwiazda
7.2.2 Tryb RTU
7.2.2.1 Format ramki w trybie RTU

Jesli kontroler jest ustawiony w tryb TRU, bajty wysytane sa binamie jako znaki 8 bitowe zawiera dwa

67



Goodrive 10 Protokut komunikacyjny

4bitowe znaki szesnastkowe. Tryb RTU charakteryzuje sie wiekszg przepustowoscig od trybu ASCII.
Uktad ramki

-1 Bit startu

- 7 lub 8 bitéw danych, najmniej wazny bit jest wysytany jako pierwszy. Kazda ramka zawiera dwa znaki hex
(0..9,A...F)

-1 Bit parzystosci/nieparzystosci

-1 Bit stopu (z kontrolg parzystosci), 2 Bity stopu (bez kontroli parzystosci)

Detekcja btedow

- CRC

Format ramki danych przedstawiono ponizej

11-bitowa ramka (BIT1~BIT8 sg bitami danych)

Bit Bit
parzystosci stopu

Bitstartu | BIT1 | BIT2 | BIT3 |BIT4 | BIT5 | BIT6 |BIT7 |BIT8

10- bitowa ramka (BIT1~BIT7 sa bitami danych)

Bit Bit
parzystosci stopu

Bit startu BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 | BIT7

W trybie RTU kazdy komunikat poprzedzony jest odstepem ciszy trwajacym co najmniej 3,5 * (czas trwania
pojedynczego znaku). Cata wiadomos$¢ musi by¢ przestana ciagtym strumieniem. Jezeli przed odebraniem
kompletnej ramki komunikatu cisza na faczu bedzie diuzsza od 1,5 (czas trwania pojedynczego znaku),
urzadzenie odbierajace czysci bufor danych i spodziewa sie poczatku nastepnego komunikatu. Jezeli cisza
na faczu bedzie krétsza niz 3,5 (czas trwania pojedynczego znaku), to urzadzenie odbiorcze zinterpretuje to
jako kontynuacje poprzedniej ramki, co bedzie powodowato btad CRC.

Standartowa struktura ramki RTU

START T1-T2-T3-T4(Czas trwania 3.5 bajt)

ADDR Adres urzadzenia 0~247, wartos¢ 0 jest adresem rozgtoszeniowym

eMD 03H:Odc.zyt parametru
06H:Zapis parametru

DATA (N-1) - _ . )
Dane 2*N bajtow(tutaj przesytane sa wszystkie informacje)

DATA (0)

CRC CHK bit

poczatkowy Wartos¢: CRC (16BIT)
CRC CHK bit koricowy
END T1-T2-T3-T4(Czas trwania 3.5 bajt)

7.2.2.2 Bezpieczenstwo transmisji

Rézne czynniki zewnetrzne ( zakfécenia elektromagnetyczne) moga powodowac zakidcenia podczas
transmisji danych. Jesli urzadzenie wysyta logiczne ,1" potencjat A-B wynosi 6V jednak np. w wyniku
silnych zaktocen potencjat wynosi -6 VV co zostanie odczytane przez inne urzadzenie jako ,0". Jesli nie
istnieje system kontroli danych, falownik moze btednie odczyta¢ dane polecenie co moze by¢ przyczyng
awarii. Urzadzenie nadawcze oblicza za pomoca algorytmu dodatkowe dane kontrolne, nastepnie odbiornik
odczytujgc wiadomosc¢ poréwna je z danymi kontrolnymi. Jesli wynik jest prawidtowy wiadomos¢ jest
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poprawna. Test btedu moze by¢ podzielony na dwie czesci: bit bajtu oraz kontrola CRC catej ramki.

Kontrola poprawnosci transmisji

Standard Modbus w transmisji szeregowej zapewnia nastgpujace metody sprawdzania btedow transmisji:
sprawdzanie parzystosci - opcjonalnie stosowane do kazdego znaku.

sprawdzanie ramki (LRC, CRC), stosowane do kazdej ramki wiadomosci.

Obie metody sa inicjowane przez urzadzenie nadrzedne i zastosowane przed rozpoczeciem nadawania
transmisji. Urzadzenie podrzedne przed przyjeciem catego komunikatu sprawdza, czy nie wystepuje btad.
Sprawdzanie parzystosci (kiedy jest wiaczone) ma dwie konfigurowalne opcje, jakimi sa parzystos¢ (even) i
nieparzystos¢ (odd parity). Jezeli parzystos¢ jest wiaczona (tabela 2), wtedy bit parzystosci bedzie obliczany
dla kazdego znaku komunikatu i ustawiony tak, aby wszystkie bity byly ustawione zgodnie z wczesniej
wybrang opcja. Przykfad, rozwazmy 8-bitowy znak zawarty w ramce znaku RTU 1100 0101. Ramka zawiera
cztery jedynki. Jezeli jest wigczona ,parzystos¢”, wtedy bit parzystosci bedzie ustawiony na 0 (suma jedynek
jest parzysta). Jezeli jest wiaczona opcja ,nieparzystos¢”, wtedy bit parzystosci bedzie ustawiony na 1 (suma
jedynek jest parzysta). Gdy sprawdzanie parzystosci jest wiaczone (opcja Tabela 2. Parzysto$¢ wiaczona Start
1234567 8 PAR Stop parity), to bit parzystosci jest dotaczany do kazdego znaku transmitowanego
komunikatu. Urzadzenie odbiorcze oblicza liczbe jedynek i wykrywa btad w przypadku, gdy ich suma nie
zgadza sie z bitem parzystosci ustawionym przez urzadzenie nadawcze. Jezeli sprawdzanie parzystosci jest
wytaczone (no parity), wtedy bit parzystosci nie jest obliczany, a zamiast niego w ramce znaku znajduje sie
dodatkowy bit stopu.

Sprawdzanie CRC

Pole CRC (cyclic redundancy check) ramki komunikatu skfada sie z 16-bitowego rejestru podzielonego na
dwie czesci. Wartos¢ CRC jest obliczana przez transmitujace urzadzenie i dodawana do komunikatu.
Urzadzenie odbiorcze oblicza ponownie wartos¢ CRC i poréwnuje jg z wartoscig odebrang (obliczong przez
urzadzenie nadawcze). Jezeli obliczone wartosci nie sg réwne, wtedy powstaje btad. W momencie
rozpoczecia obliczania sumy CRC rejestr wypetniany jest jedynka FFFF(hex). Nastepnie pobierany jest 8-
bitowy znak danych komunikatu (bity startu, stopu i parzystosci nie biorg udziatu w generowaniu CRC), na
ktérym, wraz z dotychczasowa wartoscig rejestru, przeprowadzana jest operacja logiczna XOR. Wynik
operacji XOR jest umieszczany w rejestrze CRC, nastepnie warto$¢ rejestru jest przesuwana o jedna
pozycje w strone najmniej znaczacego bitu (LSB). Miejsce po dotychczasowym najbardziej znaczacym
bicie jest wypeiniane zerem. Nastepnym krokiem jest sprawdzenie wartosci LSB. Jezeli wynosi ona 1,
wtedy jest przeprowadzana kolejna operacja XOR wartosci przesunietego rejestru z wczesniej
zdefiniowana stafg, w przeciwnym razie nastepuje kolejne przesuniecie. Powyzszy proces jest powtarzany,
dopdki nie zostanie przesuniety ostatni bit (8-bitowego) znaku danych. Kiedy obliczenie CRC dla
pojedynczego znaku danych zostanie zakoriczone, nastepuje pobranie nastepnego 8-bitowego znaku (dwa
znaki w kodzie szesnastkowym), na ktorym wraz z wczesniej przetworzong wartoscig rejestru jest
wykonywa-na operacja XOR, nastepnie jest wykonywane przesuniecie wartosci rejestru itd. Ostateczng
wartoscig CRC jest wynik obliczen przeprowadzony dla wszystkich pdl transmitowanej ramki komunikatu
Ponizej znajduje sie funkcja obliczajaca CRC(napisana w jezyku C)

unsigned int crc_cal_value(unsigned char *data_value,unsigned char data_length)

{

inti;

unsigned int crc_value=0xffff;
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while(data_length—)
{ crc_value’="data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else crc_value=crc_value>>1;
Pl
return(crc_value);
}
W logice drabinkowej, CKSM oblicza wartos¢ CRC wedtug zawartosci ramki, przyjmujac metode tabelkowa
do wykonania obliczen. Jest to metoda bardzo prosta i szybka, ktéra zajmuje duzo miejsca w pamigci ROM,
dlatego nalezy ja zastosowac¢ tam, gdzie pamie¢ bedzie wystarczajaco pojemna.

7.3 Polecenia RTU

7.3.1 Polecenie: 03H

03H (zapis binarny 0000 0011) ,Odczyt stowa N (Maksymalna dtugos$¢ czytanej wiadomosci wynosi
16 stow)

Kod 03H oznacza odczyt danych z falownika przez urzadzenie master, liczba odczytywanych danych
zalezy od zawartosci DATA(maksymalna ilos¢ moze wynosi¢ 16).

Na przyktad odczyt 2 komérek pamieci od 0004H z urzadzenia o adresie 01H(odczyt zawartosci adresow
0004H i 0005H).

Polecenie od master do slave.

START T1-T2-T3-T4 (czas trwania 3.5 bajta)

ADDR 01H
CMD 03H
Starszy bajt adresu startowego 00H
Miodszy bajt adresu startowego 04H
Starszy bajt ilosci komérek 00H
Miodszy bajt ilosci komorek 02H
Miodszy bajt CRC 85H
Starszy bajt CRC CAH

END T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

T1-T2-T3-T4 czas pomiedzy koricem a poczatkiem nastepnej wiadomosci wynoszacy co najmniej 3.5 bajta.
ADDR = 01H oznacza ze wiadomos¢ zostata wystana do urzadzenia o adresie 01H, adres zajmuje jeden
bait.

CMD=03H oznacza funkcje wiadomosci, zajmuje jeden bajt.

“adres startowy” oznacza poczatkowy adres odczytu danych, sktada sie z dwéch bajtow.

“iloé¢ komoérek” oznacza ilos¢ odczytywanych adreséw, np. jesli adres startowy wynosi 0004H i ilos¢
komoérek= 0002H, to odczytane zostana komaérki 0004H i 0005H. Sktada sie z dwoch bajtow

CRC Suma kontrolna sktada sie z dwoch bajtow.

Odpowiedz falownika na zapytanie
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START T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

ADDR 01H
CMD 03H
Numer bajtu 04H
Starszy bajt komérki 0004H 13H
Miodszy bajt komorki 0004H 88H
Starszy bajt komérki 0005H 00H
Miodszy bajt komorki 0005H 00H
Miodszy bajt CRC 7EH
Starszy bajt CRC 9DH

END T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

Oznaczenie skrotow:

ADDR = 01H oznacza adres urzadzenia odpowiadajgcego na zapytanie, adres zajmuje jeden bajt.
CMD=03H oznacza odpowiedz falownika na zapytanie urzadzenia master, polecenie to zajmuje jeden bajt.
Numer bajtu - oznacza adres pierwszego przestanego bajtu

Pole danych - oznacza wszystkie wartosci odczytanych parametréw. w tym przyktadzie sktada sie z
czterech bajtéw(dwoch parametrow) bajt starszy 0004H bajt, mtodszy 0004H, bajt starszy 0005H, bajt
miodszy 0005H. Nie zawiera natomiast sumy kontrolnej CRC.

CRC Suma kontrolna skfada sie z dwéch bajtow.

7.3.2 Polecenie: 06H

06H(zapis binarny 0000 0110), zapis stowa(Word)

Polecenie oznacza zapis danych z urzadzenia master do falownika. Jedna wiadomo$¢ moze zmieni¢ tylko
jedna komarke pamieci.

Na przykiad zapis wartosci 5000(1388H) do komoérki 0004H urzadzenia o adresie 02H przedstawiono w

tabeli ponizej
Wiadomos¢ wystana z master do slave(falownik)
START T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu 00H
Miodszy bajt adresu 04H
Bajt danych 13H
Bajt danych 88H
Miodszy bajt CRC C5H
Starszy bajt CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)
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Odpowiedz urzadzenia slave do master.
START T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
Starszy bajt adresu 00H
Miodszy bajt adresu 04H
Starszy bajt danych 13H
Mtodszy bajt danych 88H
Miodszy bajt CRC C5H
Starszy bajt CRC 6EH
END T1-T2-T3-T4 (fransmission time of 3.5 bytes)

Uwaga: Punkt 10.2 oraz 10.3 opisujg format polecenia, szczegotowe przyktady zostaty opisane w punkcie

10.8.

7.3.3 Polecenie 08H for diagnosis

Znaczenie kodu funkcji

Sub-function Code

Description

0000

Return to inquire information data

Wiadomos¢ wystana jest identyczna z odpowiedzig zwrotng, urzadzenie master dokonuje Kkontroli

poprawnosci transmisji.
The RTU request command is:

START T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt pod-funkcji 00H
Mtodszy bajt pod-funkcji 00H
Starszy bajt danych 12H
Mtodszy bajt danych ABH
Miodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H
END T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

The RTU response command is:

START T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
Starszy bajt pod-funkcji 00H
Miodszy bajt pod-funkcji 00H
Starszy bajt danych 12H
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Miodszy bajt CRC ADH
Starszy bajt CRC 14H
END T1-T2-T3-T4 (transmission time of 3.5 bytes)

7.3.4 Definicja adresow funkcji

Definicja adreséw pozwala nam na uzyskanie dostepu do funkcji falownika, dzieki temu mamy mozliwos¢
sterowania i odczytu parametrow falownika.

7.3.4.1 Zasady adresacji funkcji falownika

Adres parametru zajmuje dwa bajty (starszy oraz mtodszy). Zakres kazdego bajtu wynosi 00~FFH, starszy
bajt odpowiada numerowi grupy a miodszy numerowi funkcji w danej grupie. Dla przykfadu adres funkcji
P10.06 bedzie wynosit 0A06H. Kazda warto$¢ musi by¢ przedstawiona w systemie szesnastkowym.
Uwaga: Grupa PE jest grupa fabryczna, funkcje znajdujace sie w niej nie moga by¢ odczytywane ani
modyfikowane. Nalezy réwniez pamieta¢ ze nie wszystkie funkcje moga by¢ modyfikowane podczas pracy
falownika a niektore sa tylko do odczytu. Trzeba pamigtac liczba zapiséw i kasowan pamieci EEPROM po
przekroczeniu tej warto$¢ pamie¢ moze ulec uszkodzeniu.

7.3.4.2 The address instruction of other function in Modbus

Urzadzenie master moze zaréwno odczytywa¢ parametry pracy falownika jak i nim sterowac, ponizej
znajduje sie tabela funkcji.

Opis grupy . i
funkcji Adres Instrukcja Zapis / Odczyt

0001H:Praca kierunek obrotéw nominalny
0002H:Praca obroty przeciwne

0003H:Jogging obroty nominalne

0004H:Jogging obroty przeciwne

0005H:Zatrzymanie
Pol ie kontroli
legri?}r?ikzgjiml 2000H 0006H:Zatrzymanie wybiegiem (hamowanie z
awaryjne)
0007H:Kasowanie btedu
0008H:jogging zatrzymanie
0009H:pre-exciting
The address of the 2001H Ustawienie czestotliwosci
communication n pracy(0~Fmax(krok: 0.01Hz))
sefting value Zakres odniesienia PID (0~1000, 1000 z

2002H ’
odpowiada 100.0% )

Zakres sprzezenia PID (0~1000, 1000
2003H i z
odpowiada 100.0% )

Warto$¢ ustawionego momentu (-
2004H 3000~3000, 1000 odpowiada 100.0% z

nominalnej wartosci silnika)

Gérna granica czestotliwosci  kierunek
2005H . ) z
obrotéw nominalny (0~Fmax(krok: 0.01Hz))
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Opis grupy
funkcji

Adres

Instrukcja

Zapis / Odczyt

2006H

Goérna granica czestotliwosci  kierunek
obrotéw przeciwny (O~Fmax(krok: 0.01Hz))

4

2007H

Gorna granica momentu
obrotowego(0~3000, 1000 odpowiada
100.0% nominalnej wartosci silnika)

2008H

Goérna granica momentu
hamowania(0~3000, 1000 odpowiada
100.0% nominalnej wartosci silnika)

2009H

Specjalne polecenie sterowania
Bit0~1:=00:silnik 1 =01:silnik 2

=10:silnik 3 =11:silnik 4
Bit2:=1 kontrola momentu  =0:Kontroloa
predkosci

200AH

Polecenie wirtualnych zaciskow
wejsciowych, zakres: 0x000~Ox1FF

200BH

Polecenie wirtualnych zaciskow
wejsciowych, zakres: 0x00~0x0F

200CH

Ustawienie wartosci napiecia (special for V/F
separation)

(0~1000, 1000 odpowiada 100.0% napiecia
nominalnego silnika)

200DH

Ustawienia wyjscia analogowego 1 (-
1000~1000, 1000 odpowiada 100.0%)

200EH

Ustawienia wyjscia analogowego 2 (-
1000~1000, 1000 odpowiada 100.0%)

SW 1 of the
inverter

2100H

0001H:forward running

0002H:forward running

0003H:Zatrzymanie

0004H:Btad

0005H: POFF state

SW 1 of the
inverter

2101H

Bit0: =0:bus voltage is not established
=1:bus voltage is established
Bi1~2:=00:motor 1 =01:motor 2
O:motor 3 =11:motor 4
Bit3: =0:asynchronous motor
=1:synchronous motor
Bit4:=0:pre-alarm without overload
=1.overload pre-alarm
Bit5:=0:the motor without exciting

=1:the motor with exciting

Kod btedu
falownika

2102H

Patrz Typy btedéw w instrukcji

(e}

Identyfikacja kodu
falownika

2103H

GD10-—-0x010d

o

Zapis / odczyt okresla nam wiasciwosci danej funkcji. Na przykfad grupa "Polecenie
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stuzy do zapisu parametrow. Uwaga: Jesli chcemy aby falownik pracowat konieczne jest odblokowanie
pewnych parametréw. Na przykfad aby polecenia pracy zatrzymania byty aktywne nalezy ustawi¢ parametr
P00.01 na sterowanie za pomoca komunikacji(P00.02 komunikacja w trybie modbus). Jesli chcemy
modyfikowa¢ "zakres odniesienia PID" nalezy w funkcji P09.00 ustawi¢ komunikacje Modbus(P09.00=6).
Regula kodowania koddw urzgdzen(identyfikacja kodu falownika 2103H)

Bit Rodzaj Kod Opis
. 0x0a Goodrive300
01 Goodrive
0x0d Goodrive100

Uwaga: Kod skiada sie z 16 bitow(2 bajtow). Bajt starszy oznacza serie typ urzadzenia a bajt mtodszy
oznacza dodatkowe typy danej serii, na przyktad 0110H oznacza falownik wektorowy Goodrive 100.
7.3.5 Przeksztatcanie liczb rzeczywistych
W trybie komunikacji modbus liczby utamkowe przesyfane sa jako liczby catkowite z przesunieciem na
przykfad parametr 50.12Hz nie moze by¢ wyrazona jako 50.12H, musi by¢ najpierw pomnozona przez 100
a nastepnie przeksztaicona na warto$¢ hex 5012=1394H. Zamiana liczb rzeczywistych na catkowite
odbywa sie na zasadzie wymnazania danej liczby przez 10-n gdzie n=1,2,3,... Przyktad podano w tabeli

Kod . ) Wartosé |Modyf
. Nazwa Szczegotowy opis . o
funkcji domysina | ikacja
L Funkcja ta okresla nam jak diugo czestotliwos¢ zadana
Opdznienie - . . A
o ma by¢ wieksza od dolnej granicy czestotliwosci aby
wyjscia z
P01.20 _yJ _ |falownik przeszedt z trybu czuwania do trybu pracy 0.0s o
hibernacji

automatycznie.
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s (wazny gdy P01.19=2)

Jesli dany parametr jest wartoscig niecatkowita to przed wystaniem jest mnozony przez 10 nastepnie
podczas zapisu parametru jest on dzielony przez 10. Czas op6znienia hibernacji wynosi 5s, wartos¢ ta jest
pomnozona przez 10 i przeksztatcona na warto$¢ hex 50=0032H.

01 03 02 00 32 39 91

dane oae

sdres palecenie
falownika odcayty

Po otrzymaniu wiadomosci falownik podzieli wartos¢ 50 przez 10, nastepnie ustawi funkcje na 5s. Jesli
master wysyta komende odczytu parametru hibernacji to uzyska taka odpowiedz:

01 03 02 00 32 39 91

!
danyeh

adres
Tabownita

7.3.6 Btedy komunikacji
Nie sa to bledy komunikacji a jedynie odczytu zapisu parametréw, na przykfad jesli urzadzenie master
wysyta polecenie zapisu na parametr tylko do odczytu falownik odesle w komunikacie zwrotnym bitad.

Komunikat btedu jest wysytany z urzadzenia slave do master.
[ Kod ] Nazwa [ Opis |
[ 01H [ niepoprawne | Polecenie od urzadzenia master nie moze by¢ wykonane powodem |
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polecenie moze by¢:

1. Polecenie to jest dla nowych wersji urzadzenia a ta wersja nie
moze go zrealizowac.

2. Urzadzenie slave jest w stanie btedu i nie odpowiada.

02H nlepa%p;reaswny Niektore adresy moga by¢ btedne lub niedostepne.
Btad ten wystapi w przypadku dostarczenia btednej ramki danych do
03H niepoprawna urzadzenia slave.
wartos¢ Uwaga: bfgd ten nie wskazuje przekroczonej wartosci tylko btedng
ramke.
- Ustawiony parametr zapisu jest niepoprawny. Na przykfad funkcja
04H Blad operacji terminala wyjsciowego nie moze by¢ ustawiona wielokrotnie.
05H Bledne hasto Woprowadzone hasto nie jest poprawne ( Patrz parametr P07.00).
Dlugos¢ ramki jest btedna lub suma CRC jest rézna od wystanej
06H Blad danych przez urzadenie master.
Btad ten moze wystapi¢ tylko w poleceniu zapisu, przyczyna moze
. by¢:
07H Nled:az;glony 1. Dane do zapisu przekraczaja zakres parametru.

2. dany parametr nie moze by¢ modyfikowany w danym momencie.
3. Terminal zostat juz wczesniej wykorzystany.

Parametr nie

08H mgr]i;?izo?/\v/sny Zmiany parametréw nie moga by¢ dokonywany podczas trybu pracy.
podczas pracy
09H Ochrona Jesli urzadzenie master ma ustawione hasto dostepu a urzadzenie
hastem slave nie jest nim zabezpieczone system zgtosi btad blokady.

Urzadzenie slave aby wskaza¢ stan btedu uzywa do tego celu kodu funkcji oraz pola danych, jesli
wystapit blad komunikacji w polu kod funkcji nastepuje pewna modyfikacja i starszy bajt przyjmuje wartos¢
8H(najstarszy bit=1) a nastepnie w miejscu pola danych wystepuje kod btedu. Na przykfad gdy urzadzenie
master wysyta wiadomos¢ slave aby odczyta¢ grupe parametréw, kod funkcji przyjmie wartos¢: 000000
1 1 (Hex 03H) Dla poprawnych zapytan slave odpowie tym samym kodem, natomiast w przypadku btedu
kod funkcji przyjmie wartos¢: 100000 1 1 (Hex 83H) Oprécz modyfikacji kodu funkcji urzadzenie slave w
polu danych wysyta kod zdarzenia ktory okresla przyczyne btedu. Jesli urzadzenie master otrzyma
wiadomos¢ o btedzie wysle wiadomos¢ ponownie lub zmodyfikuje parametr funkcji. Na przyktad ustawienie
"wybor zroédfa sterowania " falownika (P00.01, adres parametru 0001H) zapis wartosci 3 do komorki pamieci
o adresie 0001H polecenie wyglada nastepujaco:

01 06 0001 0003 98 0B

adres P = adres dana parametru dane CRC
falownika odc parametru

Zakres ustawien dla funkcji “wybor Zrédta sterowania® wynosi 0~2, natomiast wartos¢ 3 przekracza
dopuszczalny zakres i falownik zwréci komunikat o btedzie:

01 86 04 43 A3

adres kod ko dane CHC
Falawrika odpewiedsl blgdu

Wartos¢ 86H informuje o btedzie dla polecenia zapisu 06H, kod btedu 04H co oznacza ze podany parametr
jest nieprawidtowy(patrz tabela kody btedow).
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7.3.7 Przyktad zapisu i odczytu.

Refer to 10.4.1 and 10.4.2 for the command format.
7.3.7.1 Przyktad odczytu polecenie 03H

Odczyt parametru o adresie 2100H (jeden parametr). Polecenie wystane do falownika:

01 03 2100 0001 8E 36

adres polecenie adres dane dane CRC
falownika  odczytu parametru

Odpowiedz falownika na zapytanie:

01 03 02 0003 F845

adres polecenie  adres dane dane CRC
falownika odazyty parametru

Odczytana warto$¢ wynosi 0003H(tabela) zatrzymanie falownika.
QOdczyt parametrow P07.27~P07.32 (“Aktualny typ btedu” do “nastepny(5) typ btedu”).
Polecenie wystane do falownika

03 03 07 1B 0006 B5 59

Odpowiedz falownika na zapytanie:

03 03 0C 00 23 00230023 0023 00 23 00 23 5F D2

Wszystkie zwracane dane sa rowne 0023H (35) co oznacza hiedopasowanie(STo)

7.3.7.2 Przyktad zapisu polecenie 06H
Uruchomienie przetwornicy adres 03H(patrz tabela). Wybierz adres 2000H (Polecenia kontroli i komunikacji)
i nastepnie 0001H.

BRISOItEY Adres
funkcji

Instrukcja Zapis / Odczyt

0001H:Praca kierunek obrotéw nominalny
0002H:Praca obroty przeciwne

0003H:Jogging obroty nominalne

0004H:Jogging obroty przeciwne

Pol y | 0005H:Zatrzymanie

olecenie kontroli

komunikacji 2000H 0006H:Zatrzymanie wybiegiem (hamowanie z
awaryjne)

0007H:Kasowanie btedu

0008H:jogging zatrzymanie

0009H:pre-exciting
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Polecenie wystane przez urzadzenie master:

03 06 2000 00014228

adres polecenie adres polecente i e
falownika  Z8PISU parametry

Jesli operacja zakonczy sie powodzeniem odpowiedz slave bedzie taka jak ponizej(identyczne jak
polecenie master):

03 06 2000 00014228

adres polecenie adres polecenie i e
falownika IAPIsU parametry

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci pracy falownika adres urzadzenia 03H wartos¢ 100Hz:

Wartos¢ czestotliwosci maksymalnej (P00.03) zapisana jest z doktadnoscig do dwéch miejsc po przecinku,
aby przedstawi¢ dany parametr za pomoca liczb catkowitych trzeba jg wymnozy¢ przez 100, 100Hz bedzie
odpowiada¢ wartosci 10000=2710H.

Polecenie wystane przez master:

03 06 0003 2710 62 14

adres polecenie adres T —
falownika ~ Z2RIsU parametru

Jesli operacja zakonczy sie powodzeniem odpowiedz slave bedzie taka jak ponizej(identyczne jak
polecenie master):

03 06 0003 27 10 62 14

adres polecenie adres polecenie dane CRC
falowniks ~ Z8PisU parsmetr
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Dodatek A Dane techniczne

A.1 Parametry

A.1.1 Wydajnos¢

Falownik powinien by¢ dobrany w oparciu 0 moc oraz prad znamionowy silnika. Aby osiagna¢ znamionowa
moc silnika, prad wyjsciowy falownika musi by¢ wiekszy badz réwny pradowi silnika(analogicznie dla mocy).
Uwagi:

1. Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnika jest ograniczona do 1.5*moc nominalna. Jesli wartos¢ ta
zostanie przekroczona moment obrotowy oraz prad sa ograniczane. Funkcja ta chroni mostek wejsciowy
przed przeciazeniem

2. Wskazniki te sa wazne przy temperaturze do 40 °C.

The ratings apply at ambient temperature of 40 °C

A.1.2 Parametry znamionowe

Parametry znamionowe ulegaja zmianie jesli temperatura otoczenia przekracza 40 °C, wysoko$¢ n.p.m.
przekracza 1000 metréw lub jesli czestotliwos¢ kluczowania przekracza 4KHz.

A.1.2.1 Dopuszczalna temperature.

Falownik moze pracowa¢ w temperaturze +40 °C~+50 °C, jednak powyzej +40 °C nominalny prad
wyjéciowy spada o 3% na kazdy 1 °C.

Warto$¢ nominalna (%)

100
80
60
40
20

TemperaturaT (°C)

A.1.2.2 Dopuszczalna wysokos$¢ pracy
Jesli wysokos¢ montazu przekracza 1000 m.n.p.m. nominalne parametry falownika maleja wraz z
przekroczeniem tej wysokosci patrz wykres ponizej.

Warto$¢ nominalna (%)
100
80
60
40
20
Wysokos$é (m)
0 1000 2000 3000 4000

A.1.2.3 Czestotliwos$¢ nosna
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Domyslna czestotliwos¢ nosna jest rézna w zaleznosci od mocy falownika. Zwigkszanie czestotliwosci
nosnej powoduje spadek mocy nominalnej o 20% na kazdy 1KHz powyzej ustawien fabrycznych.The
setting range of carrier frequrncy in different power rating is different. The rated power is defined as its
factory carrier frequency. The inverter has to derate 20% for every additional 1kHz carrier frequency if the
carrier frequency exceeds the factory value.

A.2 Deklaracja CE

A.2.1 Znak CE

Znak CE oznacza ze urzadzenie spetnia dyrektywy Europejskie(2006/95/EC), oraz dyrektywy EMC
(2004/108/EC).

A.2.2 Zgodnos¢ z europejska dyrektywa EMC

Dyrektywa EMC okresla zdolno$¢ danego urzadzenia elektronicznego do poprawnej pracy w okreslonym
srodowisku elektromagnetycznym i nie emitowanie zaburzen pola elektromagnetycznego zaki6cajacego
poprawng prace innych urzadzen pracujacych w tym $rodowisku. Produkt spetnia wymagania dyrektywy
(EN 61800-3:2004). Wiecej informacji patrz dodatek EMC.

A.3 Regulacje EMC

Dyrektywa EMC (EN 61800-3:2004) zawiera wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej dla
falownika.

Srodowisko pierwsze obejmuje gospodarstwa domowe(urzadzenia przytaczone do sieci niskiego napiecia
zasilajgcego budynek mieszkalny)

Srodowisko drugie obejmuje obiekty przemystowe przytaczone do sieci $redniego napiecia poprzez
transformator.

Wyrézniamy cztery kategorie falownikow

Falowniki grupa C1 o napieciu do 1000V stosowane w srodowisku pierwszym.

Falowniki grupa C2 o napieciu do 1000V stosowane w musza by¢ instalowane uruchamiane w srodowisku
pierwszym tylko przez wykwalifikowanych elektrykow.

Uwaga: Norma IEC/EN 61800-3 nie ogranicza sposobu dystrybucji zasilania, okresla natomiast sposéb
montazu i eksploatacji. Osoby instalujace urzadzenia powinny by¢ przeszkolone w zakresie EMC.

Falowniki grupa C3 o napieciu do 1000V stosowane w srodowisku drugim.

Falowniki grupa C4 o napieciu powyzej 1000V lub pradzie nominalnym =2400A, stosowane w
skomplikowanych systemach w drugim srodowisku.

A.3.1 Kategoria C2

Limity emisji sa zgodne z nastepujacymi przepisami:

1. Dodatkowy filtr EMC jest wybrany | zainstalowany zgodnie z instrukcja EMC.

2. Kable silnikowe oraz sterujgce sg dobrane zgodnie z instrukcja.

3. Urzadzenia sa zainstalowane zgodnie z instrukcja

2 < W srodowisku domowym falownik moze generowac zaktécenia radiowe,
wymagane s3 dodatkowe $rodki ograniczajace emisje zaktécen.

80



Goodrive 10 Dane techniczne

A.3.2 Kategoria C3

Odpornos¢ urzadzenia na zaktécenia zgodne z wymaganiami normy IEC/EN 61800-3 srodowisko drugie.
Limity emisji sa zgodne z nastepujgcymi przepisami:

1. Dodatkowy filtr EMC jest wybrany | zainstalowany zgodnie z instrukcja EMC.

2. Kable silnikowe oraz sterujgce sg dobrane zgodnie z instrukcja.

3. Urzadzenia sa zainstalowane zgodnie z instrukcja

< Urzadzenia kategorii C3 nie sg przeznaczone do pracy w publicznej sieci
A niskiego napigcia zasilajacej budynki mieszkalne.
< Moga wystapic¢ zaktocenia elektromagnetyczne w sieci.
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Dodatek B Wymiary obudowy

Ponizej przedstawiono wymiary obudowy falownikéw z serii Goodrive 10.

B.1 Panel operatorski

Mocowanie $cienne

Otwor montazowy

Panel sterowania moze by¢ zainstalowany na opcjonalnym wsporniku.

- == e
- Sl -
66.1
571
o s
= e
3| 2 S
[ )
53.2 61.5
- e
Uchwyt mocujacy Wymiary montazowe
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B.2 Falownik
Montaz scienny (mm)
Model W1 W2 H1 H2 D

GD10-0R2G-S2-B 85.0 74.0 140.0 1315 134.2
GD10-0R4G-S2-B 85.0 74.0 140.0 131.5 134.2

1-fazowy
220V GD10-0R7G-S2-B 85.0 74.0 140.0 131.5 153.2
GD10-1R56G-S2-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
GD10-2R2G-S2-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
GD10-0R2G-2-B 85.0 74.0 140.0 131.5 134.2
GD10-0R4G-2-B 85.0 74.0 140.0 1315 134.2

3-fazowy
220V GD10-0R7G-2-B 85.0 74.0 140.0 131.5 153.2
GD10-1R5G-2-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
GD10-2R2G-2-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
GD10-0R7G-4-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2

3- fazowy
380V GD10-1R5G-4-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
GD10-2R2G-4-B 100.0 89.0 165.0 154.0 153.2
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Dodatek C Elementy dodatkowe
W dodatku tym omoéwione zostaty elementy opcjonalne do falownika.
C.1 Elementy dodatkowe spos6b montazu

Na rysunku przedstawiono falownik wraz z elementami dodatkowymi.

1

1

1

tKonwerter '
] usB<> — '
1

1

RS485 Komputer
Zrédto ----::::::: ------
zasilania — =" .
19 M T 1
| : ;
1
1
Bwzpieczniki FiiE . !
1
- (- 1
meEl A
/\! B B ! '
| D+aW|k we]scmwy] I H '
i, Rezystor 1
I -hamulqcy !
Uziemieniel \

.I Filtr wejscwwy I

= Uziemienie

Nazwa Opis

Kable Stuza do przesytania energii lub sygnatow elektrycznych

Chroni przed porazeniem, zabezpiecza instalacje oraz
falownik przed przeciazeniem lub zwarciem. W przypadku
zastosowania wytacznika réznicowopradowego nalezy
zastosowac¢ model dedykowany do falownikow.

(prad uptywu powyzej 30 mA oraz )

Whtacznik

(bezpiecznik)

Diawik wejsciowy Urzadzenia te sg stosowane po stronie wejsciowej falownika
w celu poprawy wspotczynnika mocy oraz redukcji zakiocen
generowanych przez falownik do sieci.

Falowniki powyzej 37kW moga by¢ podiaczone poprzez
dfawik DC.

Dtawik DC
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Nazwa Opis

Kable Stuza do przesytania energii lub sygnatow elektrycznych

Redukuje zakiucenia elektromagnetyczne wytwarzane przez
Filtr wejsciowy falownik po stronie zasilania(montowa¢ jak najblizej
zaciskow wejsciowych falownika)

Rezystor hamujacy Skraca czas hamowania i zwalniania.
Redukuje zaktucenia po stronie wyjsciowej
Filtr wyjsciowy falownika(montowa¢ jak najblizej zaciskéw wyjsciowych
falownika)

Chroni falownik oraz silnik przed przepieciami w przypadku

Difawik wyjsciow
V) Y duzej odlegtosci pomiedzy nimi.

C.2 Zasilanie

A < Sprawdz czy napiecie zasilania jest zgodne z napieciem falownika.

C.3 Kable

C.3.1 Kable zasilajace

Srednica kabli zasilajacych oraz silnikowych powinna by¢ zgodna z lokalnymi przepisami.

Uwaga: Oddzielny przewod PE jest wymagany, jesli przewodnos¢ ekranu jest niewystarczajaca do tego
celu.

C.3.2 Kable sterujace

Wszystkie kable sterujace(tor analogowy oraz cyfrowy) musza by¢ ekranowane. Kable podigczone do
wyjécia przekaznikowego powinny mie¢ ekran w postaci oplotu.

Uwaga: Sygnat analogowy i cyfrowy prowadz w osobnych kablach.

Sprawdz izolacje kabli zasilajgcych zgodnie z lokalnymi normami przed podtaczeniem

Zalecany .. a
.. 2 Przekroj przewodu(mm?) ) Moment
§ przekréj(mm?) Rozmiar .
Typ falownika . dok
RST RST PB Sruby
PE P1(+) PE (Nm)
uvw uvw (+)(=)
GD10-0R2G-S2-B 1.5 15 1.5 1.5 15 1.5 M3 0.56
GD10-0R4G-S2-B 15 1.5 15 15 15 1.5 M3 0.56
GD10-0R7G-S2-B 1.5 15 1.5 1.5 1.5 15 M3 0.56
GD10-1R5G-S2-B 2.5 25 25 25 25 2.5 M3 0.8
GD10-2R2G-S2-B 2.5 25 2.5 25 25 25 M3 0.8
GD10-0R2G-2-B 1.5 15 1.5 1.5 1.5 15 M3 0.56
GD10-0R4G-2-B 1.5 15 1.5 1.5 15 15 M3 0.56
GD10-0R7G-2-B 15 1.5 15 15 15 1.5 M3 0.56
GD10-1R5G-2-B 25 25 25 2.5 25 2.5 M3 0.8
GD10-2R2G-2-B 25 25 25 25 25 2.5 M3 0.8
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Zalecany .. &
.. a Przekréj przewodu(mm?) ) Moment
. przekréj(mm?) Rozmiar )
Typ falownika ” dok
RST RST PB Sruby
PE P1 (+) PE (Nm)
uvw uvw (+)(-)
GD10-0R7G-4-B 1.5 15 1.5 1.5 1.5 1.5 M3 0.8
GD10-1R5G-4-B 25 25 25 25 25 2.5 M3 0.8
GD10-2R2G-4-B 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5 M3 0.8

Uwaga:

1. Kable pradowe powinny by¢ odporne na podwyzszona temperature. Diugos¢ kabli nie powinna

przekracza¢ 100m.

2. Zaciski P1, (+), PB i (-) stuza do podtaczenia dtawika DC lub innych opcjonalnych elementow.

C.4 Wytacznik stycznik

Nalezy zastosowac bezpiecznik w celu zabepieczenia przed przecigzeniem lub zwarciem.

Nalezy zastosowa¢ wytacznik nadpradowy 3-fazowy w celu zabezpieczenia przed przeciazeniem lub

zwarciem.
< Zwré¢ szczegolng uwage podczas montazu elementéw obwodu pradowego
A w razie awarii moga by¢ przyczyng pozaru.
Konieczne jest zainstalowanie stycznika elektromagnetycznego w celu zwiekszenia bezpieczenstwa
urzgdzenia. Dzieki czemu w fatwy sposéb mozna odfgczy¢ zasilanie w przypadku awarii.

Falownik Wytacznik (A) Wy';:)z"'k Znam :’t';z:'r:’ig;; P
GD10-0R2G-S2-B 16 10 10
GD10-0R4G-S2-B 16 16 10
GD10-0R7G-S2-B 16 16 16
GD10-1R5G-S2-B 25 25 16
GD10-2R2G-S2-B 50 40 32

GD10-0R2G-2-B 6 6 6
GD10-0R4G-2-B 6 10 10
GD10-0R7G-2-B 10 10 10
GD10-1R5G-2-B 25 16 16
GD10-2R2G-2-B 32 25 16
GD10-0R7G-4-B 10 6 10
GD10-1R5G-4-B 10 10 10
GD10-2R2G-4-B 16 16 10

C.5 Dtawiki

Duze prady w obwodzie wejsciowym moga by¢ przyczyng uszkodzenia elementow prostowniczych

falownika. Nalezy stosowa¢ dtawiki AC w celu ograniczenia przepie¢ oraz poprawy wspotczynnika mocy.
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Jesli kable silnikowe sg diuzsze niz 50 metréw wymagane jest zastosowanie dtawikow wyjsciowych ktére
bedg kompensowac pasozytnicza pojemnos¢ izolacji przewodéw. Ditawiki zabezpieczajg rowniez silnik

przed przebiciem izolacji.

Dtawik wejsciowy Dtawik wyjsciowy
Falownik Dtawik wejsciowy Dtawik wyjsciowy

GD10-0R2G-S2-B - -
GD10-0R4G-S2-B - -
GD10-0R7G-S2-B - -
GD10-1R5G-S2-B - -
GD10-2R2G-S2-B - -
GD10-0R2G-2-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-0R4G-2-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-0R7G-2-B ACL2-2R2-4 OCL2-2R2-4
GD10-1R5G-2-B

GD10-2R2G-2-B

GD10-0R7G-4-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-1R5G-4-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-2R2G-4-B ACL2-2R2-4 OCL2-2R2-4

Uwaga:

1. Po zastosowaniu dtawika wejsciowego napiecie zasilania moze spas¢ o 2%+15%.

2. Wspotczynnik mocy wzrasta powyzej 90% przy zastosowaniu dtawika DC.

3. Po zastosowaniu dfawika wyjsciowego napiecie silnika moze spas¢ o 1%+15%.
4. Powyzsze element sg wyposazeniem opcjonalnym.

C.6 Filtry

Filtry sluza do redukcji zaklucen emitowanych przez falownik, dodatkowo filtr wyjsciowy kompensuje w
pewnym stopniu prad uptywu przewodéw. W tabeli ponizej przedstawiono filtry dobrane do danego

falownika.

falownik

Filtr wejsciowy

Filtr wyjsciowy

GD10-0R2G-S2-B

FLT-PS2010H-B

FLT-LS2010H-B

87



Goodrive 10

Elementy dodatkowe

falownik Filtr wejSciowy Filtr wyjSciowy
GD10-0R4G-S2-B FLT-PS2010H-B FLT-LS2010H-B
GD10-0R7G-S2-B FLT-PS2010L-B FLT-LS2010L-B
GD10-1R5G-S2-B FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
GD10-2R2G-S2-B FLT-P04032L-B FLT-L04032L-B
GD10-0R2G-2-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD10-0R4G-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD10-0R7G-2-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD10-1R5G-2-B FLT-P04010L-B FLT-L04010L-B
GD10-2R2G-2-B FLT-P04016L-B FLT-L04016L-B
GD10-0R7G-4-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD10-1R5G-4-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-B
GD10-2R2G-4-B FLT-P04010L-B FLT-L04010L-B

Uwaga:

1. Wejscie falownika spetnia normy EMI - C2 po dodaniu filtrow wejsciowych.
2. Powyzsze element sg wyposazeniem opcjonalnym.

C.7 System hamowania

C.7.1 Wyb6r komponentow hamowania

Silnik w czasie zwalniania lub hamowania staje sie¢ generatorem, zbyt dynamiczne hamowanie moze
spowodowac uszkodzenie falownika dlatego zaleca sie stosowanie rezystoréw hamujacych.

A

< Tylko wykwalifikowani elektrycy moga instalowac urzadzenia dodatkowe do
falownika w tym rezystor hamujacy.

< Rezystor hamujacy moze by¢ podtaczony wytacznie do zaciskéw PB i (-).

< Rezystor hamujacy podczas pracy moze si¢ nagrzewac¢ zapewnij
odpowiednie warunki pracy.

< Nie przestrzeganie tych zasad moze grozi¢ uszkodzeniem ciata lub awarig
sprzetu.

A

h Ni Py

< Podiacz rezystor hamujacy zgodnie z sct Niep owe

podtaczenie moze by¢ przyczyna obrazen ciata lub awarii falownika.

Moc Moc Moc Minimalna
rozpraszania | rozpraszania | rozpraszania warto§¢
Rezystor
Model falownika ) (kW) (kW) (kW) rezystora
hamujacy(Q) .
hamowanie hamowanie Hamowanie | hamujacego
10% 50% 80% @)
GD10-0R2G-S2-B 722 0.03 0.15 0.24 42
GD10-0R4G-S2-B 361 0.06 0.30 0.48 42
GD10-0R7G-S2-B 192 0.11 0.56 0.90 42
GD10-1R5G-S2-B 96 0.23 1.1 1.8 30
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Moc Moc Moc Minimalna
Rezystor rozpraszania | rozpraszania | rozpraszania wartosé
Model falownika (kW) (kW) (kW) rezystora
hamujacy(Q)
hamowanie hamowanie Hamowanie hamujacego
10% 50% 80% (Q)
GD10-2R2G-S2-B 65 0.33 1.7 2.6 21
GD10-0R2G-2-B 722 0.03 0.15 0.24 42
GD10-0R4G-2-B 361 0.06 0.30 0.48 42
GD10-0R7G-2-B 192 0.11 0.56 0.90 42
GD10-1R56G-2-B 96 0.23 1.1 1.8 30
GD10-2R2G-2-B 65 0.33 1.7 2.6 21
GD10-0R7G-4-B 653 0.11 0.6 0.9 100
GD10-1R5G-4-B 326 0.23 1.1 1.8 100
GD10-2R2G-4-B 222 0.33 1.7 2.6 54
Uwaga:
Dobierz rezystor oraz jego moc wediug instrukcji oraz trybu pracy falownika.
A < Nigdy nie stosuj rezystoréw o nizszej rezystancji niz podana w instrukcji,
zbyt niski op6r moze uszkodzi¢ falownik
<~ Zwigksz moc rezystora hamujacego w przypadku intensywnego korzystania
A z tej metody hamowania.
< Nalezy zwigkszy¢ moc rezystora w przypadku czgstego hamowania
C.7.2 Miejsce montazu rezystora
Zainstaluj rezystor w miejscu gdzie bedzie optymalna mozliwos¢ chtodzenia.
< Rezystor podczas pracy moze nagrzewa¢ si¢ do wysokich temperature
A zapewnij odpowiednie chtodzenie oraz zabezpiecz przed dotykiem. Rezystor
powinien by¢ zainstalowany z dala od materiatéw tatwopalnych.
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Goodrive 10 Dalsze informacje

Dodatek D Dalsze informacje

D.1 Pytania dotyczace produktéw i ustug

Wszelkie pytanie dotyczace produktéw prosze kierowa¢ do lokalnych przedstawicieli firmy INVT, w celu
szybkiej weryfikacji prosze podac typ urzadzenia oraz numer seryjny. Oferte sprzedazy pomoc oraz serwis
mozna znalez¢ na stronie www.invt.com.cn.

D.1 Opinia na temat instrukcji falownikéw.
Wszelkie uwagi na temat instrukcji obstugi sa mile widziane, prosimy o kontakt www.promotorpolska.com.
D.1 Dokumenty w formie elektronicznej

Instrukcje w formacie pdf mozna znale$¢ na stronie www.promotorpolska.com.
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