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Wstep

Dziekujemy za wybdr naszych produktéw.

Falowniki z serii Goodrive200A zostaly na nowo zaprojektowane przez naszag firme do
sterowania pracg asynchronicznych silnikéw indukcyjnych pradu przemiennego. Stosujac
najbardziej zaawansowang technologie sterowania wektorowego bez czujnika predkosci
oraz sterowaniem DSP, nasz produkt posiada zwiekszong niezawodno$¢, aby méc sprostac
wymaganiom $rodowiska, indywidualnym i przemystowym , bardziej zoptymalizowanymi
funkcjami, elastyczniejszymi aplikacjami i bardziej stabilng wydajnoscia.

Sterowanie wektorowe falownikéw serii Goodrive200A jest tak samo wyjatkowe jak w
przypadku najbardziej zaawansowanych falownikéw na rynku $wiatowym. W poréwnaniu z
innymi typami ich regulacja predkosci i momentu obrotowego moze byé prowadzona
jednoczesnie, dzieki funkcji zapobiegajacej blokowaniu i dobrej adaptacji do sieci o gorszych
parametrach, warunkéw temperatury, wilgotnosci i zapylenia, spetniajac wysokie wymagania
stawiane przez klienta.

Falowniki z serii Goodrive200A majg konstrukcje modutowa, aby w sposéb elastyczny
sprosta¢ specyficznym wymaganiom klientéw, jak réwniez zapotrzebowaniu catej branzy i
podazac za trendem zastosowan przemystowych w falownikach spetniajac ogdlne potrzeby
rynku. Wydajna regulacja predkosci obrotowej, kontrola momentu obrotowego, proste
sterowanie PLC, uniwersalno$¢ wejsé/wyjs¢, zadawana czestotliwos¢ impulséw, kontrola
poprzeczna pozwalajg realizowac rézne skomplikowane napedy o wysokiej doktadnosci i
dostarcza¢ producentom urzadzen przemystowych rozwigzania integracyjne, co przyczynia
sie do redukcji kosztow i zwieksza niezawodnos$¢.

Falowniki serii Goodrive200A spetniajag wymagania ochrony srodowiska, ktére koncentruja
sie na niskim poziomie hatasu i ostabieniu zaktdcen elektromagnetycznych w miejscach
aplikacji klientow.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje na temat instalacji i konfiguracji, ustawien
parametréw, diagnozowania usterek i codziennej konserwacji oraz odpowiednich $rodkéw
ostroznosci dla klientéw. Przed przystgpieniem do instalacji nalezy doktadnie przeczyta¢
niniejsza instrukcje, aby zapewni¢ prawidtowg instalacje i dziatanie oraz wysokg wydajnosé
falownikéw serii Goodrive200A.

Jezeli produkt zostanie ostatecznie uzyty do celéw wojskowych lub produkcji broni, zostanie
wymieniony na liscie kontrolnej kontroli eksportu sformutowanej w prawie handiu
zagranicznego Chinskiej Republiki Ludowej. W przypadku eksportu konieczne jest
przeprowadzenie gruntownego przegladu i dokonanie niezbednych formalnosci
wywozowych.

Nasza firma zastrzega sobie prawo do uaktualniania informacji o naszych produktach.
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Zalecenia bezpieczenstwa 1

1.1 Zawartos$¢ rozdziatu

Nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje i przestrzega¢ wszystkich zasad
bezpieczenstwa przed przystgpieniem do przenoszenia, instalacji, obstugi i konserwac;ji
falownika. Zignorowanie moze spowodowac¢ obrazenia ciata, $mier¢ lub uszkodzenie
urzadzenia.

Jesli jakiekolwiek obrazenia ciata, $mier¢ lub uszkodzenie urzadzen wynikaja z
nieprzestrzegania zalecen bezpieczenstwa zawartych w instrukcji obstugi, nasza firma nie
ponosi odpowiedzialno$ci prawnej za jakiekolwiek szkody.

1.2 Definicje bezpieczenstwa

Niebezpieczenstwo: Moze dojsé¢ do cigzkich obrazen ciata lub nawet $mierci, jesli nie
sg spetnione odpowiednie wymagania.

Ostrzezenie: W razie nieprzestrzegania odpowiednich wymogéw moga
wystapi¢ obrazenia ciata lub uszkodzenia urzadzen

Uwaga: Moga wystapi¢ obrazenia ciata, jezeli nie stosuje sie do
odpowiednich wymagan.

Wykwalifikowani Osoby pracujgce przy urzadzeniu powinny wzig¢ udziat w

elektrycy: profesjonalnym szkoleniu elektrycznym i z zakresu

bezpieczenstwa, uzyskaé certyfikat oraz zapoznac¢ sie ze
wszystkimi czynnosciami i wymaganiami dotyczacymi instalacji,
uruchomienia, obstugi i konserwacji urzadzenia w celu
unikniecia sytuacji awaryjnych.

1.3 Symbole ostrzegawcze

Ostrzezenie o warunkach, ktére moga spowodowa¢ powazne obrazenia ciata lub $mieré
i/lub uszkodzenie sprzetu oraz wskazoéwki dotyczace unikania niebezpieczenstwa. W
niniejszej instrukcji uzywane sa nastepujace znaki ostrzegawcze:

Symbole Nazwa Instrukcja Skrot

Moze doj$¢ do ciezkich

. ) . obrazen ciata lub nawet
) ) ’ Niebezpieczenstwo Smierci. iedli nie
Niebezpieczenstwo elektryczne )]

przestrzega sie
odpowiednich wymogow.

W razie nieprzestrzegania

odpowiednich wymogow
Niebezpieczenstwo p W .g .
. moze doj$¢ do obrazen
Ostrzezenie ogobine

ciata lub uszkodzenia

urzadzen
M tapic
‘ Wytadowanie 09a Wys fe]plc ) ‘
" &\ uszkodzenia ptytki PCB, o
Nie elektrostatyczne ‘. X

jesli nie zostang spetnione

1
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Symbole Nazwa Instrukcja Skroét

odpowiednie wymagania

Boki urzadzenia moga sie
& Gorace nagrzewac. Nie dotykac. &
Gorace

Uwaga Uwaga

moze wystapi¢ uraz
fizyczny, jesli nie
przestrzega sie
odpowiednich wymagan

Uwaga

1.4 Wytyczne bezpieczenstwa

A\

<-Przy falowniku moga pracowac tylko wykwalifikowani elektrycy.

<-Nie wykonywac¢ okablowania ani nie przeprowadza¢ kontroli lub wymiany
elementéw gdy podtaczone jest zasilanie. Przed podigczaniem przewodow i
sprawdzeniem upewnic sie, ze cate zasilanie wejsciowe jest odtaczone i
zawsze odczekac¢ przynajmniej czas okreslony na falowniku lub do momentu,
gdy napiecie na szynie DC bedzie mniejsze niz 36V. Ponizej znajduje sie
tabela czasu oczekiwania:

Model falownika Minimalny czas oczekiwania
380V 1.5kW-110kwW 5 minut
380V 132 kW-315 kW 15 minut
380V powyzej 350 kW 25 minut

<-Nie wolno montowa¢ falownika bez zgody osoby nieuprawnionej; w
przeciwnym razie moze doj$¢ do pozaru, porazenia pradem elektrycznym lub
innych obrazen ciata.

A
A\

<-Podstawa radiatora moze nagrzewac sie podczas pracy. Nie dotyka¢, aby
unikng¢ obrazen.

o

<-Czesci i podzespoly elektryczne wewnatrz falownika sa wrazliwe na tadunki
elektrostatyczne. Nalezy wykonywa¢ odpowiednie pomiary w celu unikniecia
wytadowan elektrostatycznych podczas prac.

1.4.1 Dostawa i instalacja

A

< Nalezy zainstalowa¢ falownik na podiozu z materiatu ognioodpornego i
trzyma¢ falownik z dala od materiatéw fatwopalnych.

< Podtaczy¢ opcjonalne czesci uktadu hamulcowego (rezystory
hamowania, zespoty hamulcowe lub sprzezenia zwrotnego) zgodnie ze
schematem potaczen.

< Nie wolno eksploatowac falownika w przypadku uszkodzenia lub utraty
komponentéw falownika.

< Nie dotyka¢ falownika mokrymi przedmiotami lub ciatem, w przeciwnym
razie moze doj$¢ do porazenia pragdem elektrycznym.

Uwaga:
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Nalezy wybra¢ odpowiednie narzedzia do przenoszenia i instalowania, aby zapewnic
bezpieczng i prawidtowa prace falownika oraz aby unikngé obrazen ciata lub $mierci.
Dla bezpieczenstwa fizycznego, instalator powinien mie¢ zapewnione mechaniczne
$rodki ochronne, takie jak buty i ubranie robocze.

Podczas dostawy i montazu urzgdzenia nalezy unika¢ udaréw lub wibraciji.

Nie wolno przenosi¢ falownika za pokrywe. Pokrywa moze odpase¢.

Trzymac z dala od dzieci i innych miejsc publicznych.

Jezeli wysoko$¢ nad poziomem morza w miejscu instalacji przekracza 2000m,
falownik nie moze spetni¢ wymagan dotyczacych ochrony przed niskim napigciem
zgodnie wg IEC61800-5-1.

Nalezy uzywac¢ falownika w odpowiednim stanie (patrz rozdziat "Warunki instalacji").
Nie dopuszczaé, aby do wewnatrz falownika przedostaty sie $ruby, kable i inne
elementy przewodzace.

Prad uptywu falownika moze w trakcie pracy wynosi¢ powyzej 3,5 mA. Uziemi¢
falownik przy uzyciu odpowiednich technik i upewni¢ sig, ze rezystancja uziemienia
jest mniejsza niz 10ohm. Przewodno$¢ uziemienia PE powinna by¢ taka sama jak
przewodnos$¢ przewodu fazowego (o tym samym przekroju poprzecznym).

R, Si T sg zaciskami wejsciowymi zasilacza, natomiast U, V i W sg zaciskami do
podiaczenia silnika. Kable zasilajace i przewody silnika nalezy podtaczac zgodnie z
odpowiednimi technikami, w przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia falownika.

1.4.2 Uruchomienie i wtaczenie

< Odtaczy¢ wszystkie zrédta zewnetrznego zasilania podtaczone do
falownika przed okablowaniem zaciskéw i odczeka¢ co najmniej
okreslony czas po odtgczeniu zasilania.

< Podczas pracy wewnatrz falownika obecne jest wysokie napigcie. Nie

< Falownik moze uruchomi¢ sie sam, gdy P01.21=1. Nie zbliza¢ sie do
falownika i silnika.

<> Falownik nie moze by¢ uzywany jako "urzadzenie hamowania
awaryjnego".

< Falownik nie moze by¢ uzywany do nagtego zahamowania silnika.
Nalezy zapewni¢ mechaniczne urzgdzenie hamujace.

: wykonywac¢ zadnych czynno$ci poza zadawaniem ustawien z klawiatury.

Uwaga:

< Nie wolno czesto wigczac ani wylaczac zasilania wejsciowego falownika.

< W przypadku falownikdw, ktére sg przechowywane przez diuzszy czas, sprawdzi¢ i
ustali¢ pojemnos¢ i sprébowaé uruchomic je ponownie przed uzyciem (patrz
Konserwacja i diagnostyka przy awarii sprzetu).

< Przed uruchomieniem nalezy przykry¢ ptyte czotowa, w przeciwnym razie moze dojs¢

do porazenia pradem elektrycznym.

1.4.3 Utrzymanie i wymiana podzespotow

: < Konserwacje, przeglady i wymiane podzespotéw falownika mogg

wykonywac¢ wytacznie wykwalifikowani elektrycy.
< Przed podtaczeniem zaciskdw nalezy odtaczy¢ wszystkie zrodta
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zasilania falownika. Po odtaczeniu ich od falownika nalezy odczekac co
najmniej czas oznaczony dla falownika.

< Podczas konserwacji i wymiany podzespotéw nalezy uwaza¢ na wkrety,
kable i inne elementy przewodzace, ktére moga dostac si¢ do falownika.

Uwaga:

< Nalezy wybra¢ odpowiedni moment dokrecenia $rub.

< Podczas konserwacji i wymiany podzespotow nalezy chroni¢ falownik, jego czesci i
podzespoty przed materiatami tatwopalnymi.

< Nie przeprowadzaé proby izolacji i cisnienia na falowniku i nie mierzy¢é obwodu
sterujgcego falownika megametrem.

< Podczas konserwaciji i wymiany podzespotéw nalezy zapewni¢ skuteczng ochrone
falownika i jego wewnetrznych podzespotéw przed wytadowaniem elektrostatycznym.

1.4.4 Utylizacja

i} < W falowniku znajdujg sie metale ciezkie. Metody utylizacji jak dla
odpadoéw przemystowych.
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Szybkie uruchomienie 2

2.1 Zawartos¢ rozdziatu

W niniejszym rozdziale opisano przede wszystkim podstawowe wskazowki podczas
instalacji i procedury uruchamiania falownika, ktére moga by¢ stosowane w celu szybkiej
instalacji i szybkiego uruchomienia falownika.

2.2 Sprawdzenie po rozpakowaniu

Elementy podlegajace sprawdzeniu po otrzymaniu produktu:

1. Sprawdzi¢, czy opakowanie nie jest uszkodzone i mokre. Jesli jest, prosimy o kontakt z
lokalnymi agentami lub biurami INVT.

2. Sprawdz informacje na etykiecie oznaczenia typu na zewnatrz opakowania, aby
sprawdzi¢, czy naped jest wiasciwego typu. Jesli nie jest, prosimy o kontakt z lokalnymi
dealerami lub biurami INVT.

3. Sprawdzi¢, czy w opakowaniu nie ma sladéw wody i czy falownik nie jest uszkodzony lub
zniszczony. Jesli jest, prosimy o kontakt z lokalnymi dealerami lub biurami INVT.

4. Sprawdzi¢ informacje na tabliczce oznaczenia typu na zewnetrznej stronie opakowania,
aby sprawdzi¢, czy tabliczka znamionowa jest wlasciwego typu. Jesli nie, prosimy o kontakt
z lokalnymi dealerami lub biurami INVT..

5. Sprawdzi¢, czy akcesoria (w tym instrukcja obstugi, klawiatura sterujaca i karta
rozszerzen) wewnatrz urzadzenia sa kompletne. Jesli nie, prosimy o kontakt z lokalnymi

dealerami lub biurami INVT.

2.3 Weryfikacja aplikacji

Przed rozpoczeciem pracy z falownikiem nalezy:

1. Sprawdzi¢ typ obcigzenia i upewni¢ sie, czy falownik nie jest przecigzony podczas pracy i
sprawdzi¢, czy naped nie wymaga modyfikacji obcigzenia.

2. Sprawdzi¢, czy rzeczywisty prad silnika jest mniejszy niz prgd znamionowy falownika.

3. Sprawdzi¢, czy doktadnos$¢ regulacji obcigzenia jest taka sama jak dla falownika.

4. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilajgce jest zgodne z napieciem znamionowym falownika.

2.4 Warunki srodowiskowe

Przed instalacjq i uzytkowaniem urzadzenia nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy temperatura otoczenia falownika jest nizsza niz 40°C. Dodatkowo
falownik nie moze by¢ uzywany, gdy temperatura otoczenia jest wyzsza niz 50°C.
Uwaga: Dla falownika szafkowego temperatura otoczenia oznacza temperature powietrza
wewnatrz szafy.

2. Sprawdzi¢ czy temperatura rzeczywista falownika jest powyzej -10C.  Jesli nie, nalezy
dodac¢ urzadzenia grzewcze.
Uwaga: Dla falownika szafkowego temperatura otoczenia oznacza temperature powietrza
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wewnatrz szafy.

3. Sprawdzi¢, czy wysokos$¢ aktualnego miejsca uzytkowania nie przekracza 1000m. Jesli
wystepuje przekroczenie tej wartosci, nalezy zmniejszy¢ obciazenie o 1% na kazde
dodatkowe 100m.

4. Sprawdzi¢, czy wilgotno$¢ powietrza w miejscu rzeczywistego uzytkowania jest nizsza
niz 90%, nie wolno dopusci¢ do kondensacji pary wodnej. Jesli to nie zachodzi, nalezy
doda¢ dodatkowe $rodki zabezpieczajgce.

5. Upewnic sie, czy rzeczywiste miejsce uzytkowania znajduje sig z dala od
bezposredniego nastonecznienia, a obce obiekty nie mogg dosta¢ sie do falownika. Jesli
tak nie jest, nalezy zastosowa¢ dodatkowe $rodki ochronne.

6. Sprawdzi¢, czy w miejscu uzytkowania nie ma przewodzacego pytu lub fatwopalnego
gazu. Jedli tak nie jest, nalezy do falownika doda¢ dodatkowe zabezpieczenie.

2.5 Potwierdzenie instalacji

Po instalacji nalezy:

1. Sprawdzi¢, czy kable wejsciowe i wyjSciowe spetniajg wymagania rzeczywistego
obcigzenia.

2. Sprawdzi¢, czy akcesoria falownika sa prawidtowo zainstalowane. Kable instalacyjne
powinny odpowiadac¢ potrzebom kazdego komponentu (w tym dtawikow, filtréw
wejsciowych, diawikéw wyjsciowych, filtrow wyjsciowych, dtawikéw pradu statego,
zespotéw hamulcowych i rezystoréw hamowaniach).

3. Sprawdzi¢, czy falownik jest zainstalowany na podtozu niepalnym, a elementy grzejne
(dtawiki i rezystory hamujace) sa z dala od materiatéw fatwopalnych.

4. Sprawdzi¢, czy wszystkie kable sterownicze i kable zasilajace sa poprowadzone
oddzielnie, a ich przebieg jest zgodny z wymogami EMC.

5. Sprawdzi¢, czy wszystkie systemy uziemienia sg prawidtowo uziemione zgodnie z
wymaganiami falownika.

6. Sprawdzi¢, czy wolna przestrzen podczas instalacji jest wystarczajgca zgodnie z
instrukcjg obstugi.

7. Sprawdzi¢, czy instalacja jest zgodna z instrukcja obstugi. Naped musi by¢ zamontowany
W pozycji pionowej.

8. Sprawdzi¢, czy zaciski przytaczeniowe zewnetrzne sg szczelnie zamocowane i czy
moment obrotowy jest odpowiedni.

9. Sprawdzi¢, czy w falowniku nie pozostawiono zadnych $rub, kabli i innych elementéw
przewodzacych. Jesli pozostawiono, nalezy je usung¢.

2.6 Podstawowe uruchomienie

Przeprowadzi¢ podstawowy odbiér przed wigczeniem falownika:

1. Wybrac typ silnika, ustawi¢ prawidtowe parametry silnika i wybra¢ tryb sterowania
falownika zgodnie z aktualnymi parametrami silnika.

2. Autokalibracja. Jesli to mozliwe, nalezy odtgczy¢ od obcigzenia silnika, aby uruchomié
dynamiczng autokalibracje. Albo jesli to nie mozliwe, dostepna jest autokallibracja
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statyczna.

3. Czas ACC/DEC nalezy dostosowac do rzeczywistego profilu obcigzenia.

4. Uruchomi¢ urzadzenie w trybie skokowym i sprawdzi¢, czy kierunek obrotéw jest zgodny
z wymaganiami. Jesli nie, nalezy zmienic¢ kierunek obrotéw poprzez zmiane okablowania
silnika.

5. Ustawi¢ wszystkie parametry sterowania, a nastgpnie uruchomic.
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Przeglad produktu 3

3.1 Zawartos¢ rozdziatu
Przeglad produktu

Rozdziat ten opisuje w skrocie zasade dziatania, charakterystyke produktu, rozmieszczenie
elementdw, tabliczke znamionowa i oznaczenie typu.

3.2 Zasada dziatania

Falowniki serii Goodrive200A to urzadzenia nascienne lub z mozliwo$cig montazu
wpuszczanego i stuzace do sterowania pracg silnikdw asynchronicznych pradu
przemiennego.

Ponizszy schemat przedstawia schemat obwodu gtéwnego falownika. Prostownik zamienia
tréjfazowe napiecie przemienne na napiecie state. Zestaw kondensatoréw obwodu
posredniczacego stabilizuje napiecie DC. Falownik przeksztatca napiecie DC z powrotem na
napiecie AC dla silnika pradu przemiennego. Wyj$cie hamowania pozwala potaczy¢
zewnetrzny rezystor hamowania z posredniczacym obwodem pradu statego, aby pochtaniat
on energie z hamowania, gdy napigcie w obwodzie przekroczy maksymalng warto$¢
graniczna.
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| » 1 )
PRm—— L e PE

1 | L

Schemat 3-2 Obwod gtéwny (237kW)
Uwaga:
1. Falownik o mocy powyzej 37 kW (w tym 37 kW) wspétpracuje z zewnetrznym dtawikiem
DC, ktéry jest czgscig opcjonalna. Przed podigczeniem nalezy usuna¢ zwore miedziang
pomiedzy P1 a (+).
2. Falowniki (< 30 kW) sg standardowo wyposazone w wbudowane zespoty hamowania, a
rezystor hamowania jest opcjonalny.
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3. Falowniki (237kW) moga by¢ montowane z opcjonalnymi jednostkami hamowania, a

zespo6t hamowania i rezystor sg opcjonalne..

3.3 Specyfikacja produktu

Funkcja

Specyfikacja

Napiecie wejsciowe

M)

AC 3PH 220V/(-15%)~240V(+10%)
AC 3PH 380V/(-15%)~440V(+10%)
AC 3PH 520V/(-15%)~690V(+10%)

Wejscie . > ;
Prad wejsciowy (A) Patrz warto$¢ nominalna
Czestotliwos¢ 50Hz lub 60Hz
wejsciowa (Hz) Dopuszczalny zakres: 47~63Hz
Napiecie wyjsciowe 0~nap. wejsciowe
W)
Wyjscie Prad wyjsciowy (A) Patrz warto$¢ nominalna
Moc wyjsciowa (kW) | Patrz warto$¢ nominalna
Cz.c'gsFotllwosc 0~400Hz
wyjsciowa (Hz)
Sposo6b sterowania SVPWM, SVC
Rodzaj silnika Silnik asynchroniczny
Stosunek predkosci Silnik asynchroniczny 1:100 (SVC)
Doktadnosc r,eg_’”'ac‘ ! +0.2% (bezczujnikowa wektorowa)
predkosci
Zmiany predkosci + 0.3%( bezczujnikowa wektorowa)
Cechy Odpowiedz momentu | <20ms(bezczujnikowa wektorowa)
sterowania | Doktadnosc regulacji 10%( bezczujnikowa wektorowa)
momentu
Moment rozruchowy | Silnik asynchroniczny: 0.5Hz/150% (SVC)
Rodzaj G :
Przeciazalnosé 150% pradu znamionowego: 1 minuta
180% pradu znamionowego: 10 sekund
200% pradu znamionowego: 1 sekunda
Ustawienie cyfrowe, ustawienie analogowe,
ustawianie czestotliwosci impulséw, wielokrokowa
Ustawianie regulacja predkosci, proste PLC, ustawienie PID,
czestotliwosci nastawienie przez MODBUS.
Cechy Przetaczanie migdzy ustawiong kombinacjg a
sterowania kanatem.

Automatyczna
regulacja napiecia

Automatyczne utrzymywanie stabilnego napiecia w
przypadku zmian napigcia sieciowego.

Zabezpieczenia

Zapewnia ponad 30 funkcji zabezpieczen przed
uszkodzeniami: przetezeniem, przepigciem, zbyt
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Funkcja

Specyfikacja

niskim napieciem, przegrzaniem, zanikiem fazy i
przecigzeniem itp.

Sledzenie predkosci

Ptynny rozruch silnika.
Uwaga: Ta funkcja jest dostepna dla falownikéw o
mocy 4kW i powyzej .

Czutos¢ wejse

<20mV
analogowych
Rozdzielczo$¢
przetaczania <2ms

zaciskow

Wejscie analogowe

1 kanat ( Al2) 0~10V/0~20mA oraz 1 kanat (Al3)
-10~10V

Wyjscie analogowe

2 kanaty (AO1, AO2) 0~10V /0~20mA

Interfejs 8 kanatéw z wspolnym wejsciem, Max.
zewnetrzny Wejscie cyfrowe czestotliwos¢: 1kHz, impedancja wewnetrzna:
3,3kQ;
1 kanat szybki, max. czestotliwo$¢: 50 kHz.
Wyjscie cyfrowe 1 kanat szybki,l 'mlax. czestotliwosc¢: 50kHz;
1 kanat Y z wyjsciem typu OC
2 kanaty wyj$¢ programowalnych przekaznikowych
Wyjscie RO1A NO, RO1B NC, RO1C zacisk wspolny
przekaznikowe RO2A NO, RO2B NC, RO2C zacisk wspolny
Obcigzalno$¢ stycznika: 3A/AC250V,1A/DC30V
Sposo6b instalacji Nascienny , wpuszczany, na podtozu
Temperatura pracy -10~50°C, powyzej 40°C obnizenie obcigzalnosci
Ochrona obudowy P20
Chfodzenie Powietrzem
Wbudowany zespdt hamulcowy dla inwerteréw o
Inne Uktad hamowania mocy ponizej 30 kW (wtaczajac 30 kW)

Zewnetrzny zespot hamulcowy.

EMC filtr

Whbudowany filtr C3: spetnia wymagania normy
IEC61800-3 C3.
Opcjonalny filtr zewnetrzny: spetnia wymagania
IEC61800-3 C2.

10
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3.4 Tabliczka znamionowa

CE®

~

Invk

Model: GD200A-037G/D459-4
Power{Output): 37kW/45kW

Input: AC 3PH 380V/(-15%)-440\
Output: AC 3PH OV-Uinput 754/

SN:

1P20

) B0A/344 47H-B3H2
URz-400Hz

Made in China

Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.

Rys 3-3 Tabliczka znamionowa
Uwaga: Jest to przykfad tabliczki znamionowej dla standardowych produktéw, a znak CE \
TUV \ IP20 zostanie naniesiony wg aktualnych wymagan.

3.5 Kod produktu
Oznaczenie typu zawiera informacje o falowniku. Uzytkownik moze znalez¢ oznaczenie typu

na etykiecie oznaczenia typu dotgczonej do falownika lub uproszczonej tabliczce
zZnamionowej.

GD200A-011G/015P-4
A HEE BEER

Rys 3-4 Typ produktu

Litera Opis

A GD200A : skrét dla Goodrive200A

3-cyfrowy kod: moc wyj$ciowa. “R” oznacza miejsce dziesietne; "011”:11kW;
“015":15kW

C | G: obcigzenie statym momentem

E | P:obcigzenie zmiennym momentem

Poziom napiecia wejsciowego:

2: AC 3PH 220V(-15%)~240V(+10%)
4: AC 3PH 380V(-15%)~ 440V(+10%)
6: AC 3PH 520V(-15%)~690V(+10%)

3.6 Dane znamionowe

Staty moment Zmienny moment
.| Prad . .
Model Moc wyj w:j Prad wyj | Moc wyj | Prad wej | Prad wyj
(kW) (A) (kw) (A) (A)
(A)

GD200A-0R7G-4 0.75 3.4 2.5

GD200A -1R5G-4 1.5 5.0 3.7

GD200A -2R2G-4 2.2 5.8 5

11




Falowniki Goodrive200A

Przeglad produktu

Staly moment Zmienny moment
Model Moc wyj '?I;:Jd Prad wyj | Moc wyj | Prad wej | Prad wyj
(kw) (A) (kw) (A) (A)
(A)
GD200A -004G/5R5P-4 4 13.5 9.5 5.5 19.5 14
GD200A-5R5G/7R5P-4 5.5 19.5 14 7.5 25 18.5
GD200A -7R5G/011P-4 7.5 25 18.5 11 32 25
GD200A -011G/015P-4 11 32 25 15 40 32
GD200A -015G/018P-4 15 40 32 18.5 47 38
GD200A -018G/022P-4 18.5 a7 38 22 56 45
GD200A -022G/030P-4 22 56 45 30 70 60
GD200A -030G/037P-4 30 70 60 37 80 75
GD200A -037G/045P-4 37 80 75 45 94 92
GD200A -045G/055P-4 45 94 92 55 128 115
GD200A -055G/075P-4 55 128 115 75 160 150
GD200A -075G/090P-4 75 160 150 90 190 180
GD200A -090G/110P-4 90 190 180 110 225 215
GD200A -110G/132P-4 110 225 215 132 265 260
GD200A -132G/160P-4 132 265 260 160 310 305
GD200A -160G/185P-4 160 310 305 185 345 340
GD200A -185G/200P-4 185 345 340 200 385 380
GD200A -200G/220P-4 200 385 380 220 430 425
GD200A -220G/250P-4 220 430 425 250 485 480
GD200A -250G/280P-4 250 485 480 280 545 530
GD200A -280G/315P-4 280 545 530 315 610 600
GD200A -315G/350P-4 315 610 600 350 625 650
GD200A -350G/400P-4 350 625 650 400 715 720
GD200A -400G-4 400 715 720
GD200A -500G-4 500 890 860

Uwaga:

1. Prad wejséciowy falownikow 1,5~315kW mierzony jest przy napieciu wejsciowym 380V i
braku dtawika DC oraz dtawikéw na wejsciu/wyjsciu.
2. Prad wejsciowy falownikéw 350~500kW mierzony jest przy napieciu wejsciowym 380V i
obwodzie z dtawikiem wejsciowym.

3. Znamionowy prad wyjsciowy definiowany jest jako prad wyj$ciowy, gdy napigcie

wyjsciowe wynosi 380V.

4. W dopuszczalnym zakresie napigcia, moc wyjsciowa i natezenie pragdu nie moga
przekroczy¢ znamionowej mocy wyjsciowej i pradu wyjsciowego w zadnej sytuaciji.
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3.7 Budowa

Ponizej przedstawiono schemat uktadu falownika (przyktadowo falownik o mocy 30kW).

Rys 3-5 Rysunek budowy

Nr ser. Nazwa llustracja

1 Port klawiatury Podtaczanie klawiatury

2 Pokrywa goérna Chroni czesci wewnetrzne i komponenty
Szczegodtowe informacje: Patrz Instrukcja obstugi

3 Klawiatura klawiatury

4 Wentylator chiodzacy Szczegélowe .inf.ormacje znajfi.ujq sie w czesci
Konserwacja i diagnoza awarii sprzetu

5 Gniazdo przewodéw | Podtgczy¢ do listy zaciskowej i ptyty napedowej

6 Tabliczka znamionowa | Patrz Przeglad produktu
Czes¢ opcjonalna. Zwieksza stopien ochrony

7 Pokrywa boczna falownika. Zwikazg sie réwr)iez temperatura .
wewnetrzna falownika, w zwigzku z czym konieczne
jest odcigzenie falownika po jakim$ czasie

8 Zaciski sterownicze Patrz In’stalacja.elektwc;r\a w celu uzyskania
szczegotowych informacji

9 Zaciski obwodow Patrz Informacje szczegétowe dotyczace instalacji

gtéwnych elektrycznej
10 Wejscie przewodow | Przytaczenie przewodéw obwodu gtéwnego
obwodu gtéwnego
11 Lampka POWER Wskaznik zasilania
12 Uproszczona tabliczka | Prosta tabliczka znamionowa Patrz Przeglad produktu
znamionowa w celu uzyskania szczegétowych informacji
13 Dolna pokrywa Ostania czesci wewnetrzne i komponenty
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Wytyczne instalacji 4

4.1 Zawartosé

rozdziatu

W rozdziale tym opisano instalacje mechaniczng i elektryczna.

<>

Tylko wykwalifikowani elektrycy moga dokonywac tego, co opisane w
tym rozdziale. Nalezy postepowac¢ zgodnie z zaleceniami zawartymi w
zaleceniach bezpieczenstwa. Zignorowanie ich moze spowodowaé
obrazenia ciata, $mier¢ lub uszkodzenie urzadzen.

Upewni¢ sig, ze napiecie zasilajace falownika jest odtgczone podczas
pracy. Odczeka¢, az wskaznik POWER wytgczy sig po odtaczeniu
zasilania. Zaleca sie uzycie multimetru do sprawdzenia, czy napiecie
obwodu DC napedu jest nizsze niz 36V.

Instalacja i projekt falownika musza by¢ zgodne z lokalnymi przepisami i
regulacjami obowigzujacymi w miejscu instalacji. Jezeli instalacja
narusza ten wymag, nasza firma zwolniona jest z wszelkiej
odpowiedzialno$ci. Dodatkowo, jesli uzytkownik nie zastosuje sie do tej
sugestii, moga wystapi¢ uszkodzenia wykraczajace poza zapewniony
zakres konserwaciji.

4.2 Instalacja mechaniczna

4.2.1 warunki srodowiska

Srodowisko instalacji jest wazne dla petnej wydajnosci i bezawaryjnej pracy falownika.

Sprawdzi¢ srodowisko instalacji w nastepujacy sposéb:

Srodowisko

Warunki

Miejsce instalacji

We wnetrzu

Temperatura

-10~+50°C

Jesli temperatura otoczenia falownika przekracza 40 °C, nalezy
zmniejszy¢ obcigzenie o 3% na kazdy dodatkowy 1 °C.

Nie zaleca sie uzywania falownika, gdy temperatura otoczenia jest
wyzsza niz 50 °C.

W celu zwigkszenia niezawodnos$ci urzadzenia nie nalezy uzywaé
falownika w przypadku czestych zmian temperatury otoczenia.
Nalezy wyposazy¢ w wentylator lub klimatyzator do sterowania
temperatura otoczenia, jesli falownik jest uzywany w zamknietej
przestrzeni, np. w szafie sterowniczej.

Gdy temperatura jest zbyt niska, falownik trzeba znowu uruchomic¢
sie po dlugim zatrzymaniu, konieczne jest zastosowanie
zewnetrznego urzadzenia grzewczego w celu zwigkszenia
temperatury wewnetrznej, w przeciwnym razie moze doj$¢ do
uszkodzenia urzadzen.

Wilgotnos¢

Wilgotno$¢ wzgledna <£90%
Nie dopuszcza sie kondensac;ji.
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Srodowisko Warunki
Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna powinna by¢ réwna lub nizsza
niz 60% w otoczeniu korozyjnego powietrza.
Temperatura

przechowywania

-30~+60°C

Warunki otoczenia

Miejsce instalacji falownika powinno:

- by¢ z dala od zrédta promieniowania elektromagnetycznego;

- by¢ z dala od zanieczyszczonego powietrza, takiego jak korozyjny
gaz, mgta oleista i gaz tatwopalny;

Upewni¢ sie, ze do falownika nie moga dostac sie ciata obce, takie

pracy jak metal, pyt, olej, woda (nie instalowa¢ falownika na tatwopalnych

materiatach takich jak drewno);
Trzymac¢ z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, mgty
oleistej, pary wodnej i wibracji.
Ponizej 1000m

Wysokosé Jesli poziom morza przekracza 1000 m, nalezy zmniejszy¢
obcigzenie o 1% na kazde dodatkowe 100m.

Wibracje < 5.8m/s%(0.6g)

Kierunek instalacji

Falownik nalezy zamontowaé¢ w pozycji pionowej, aby zapewni¢
dostateczne chtodzenie.

Uwaga:

Falowniki z serii Goodrive200A nalezy instalowa¢ w czystym i wentylowanym srodowisku

zgodnie z klasyfikacja obudowy.

Powietrze chtodzace musi by¢ czyste, wolne od materiatéw korozyjnych i pytu

przewodzacego prad elektryczny.

4.2.2 Kierunek instalacji

Falownik moze by¢ montowany na $cianie lub w szafie.

Falownik musi by¢ zainstalowany w pozycji pionowej. Sprawdzi¢ miejsce montazu zgodnie z

ponizszymi wymogami. Szczegétowe informacje na temat szczegotéw ramy znajduja sie w

rozdziale Rysunki wymiarowe w zataczniku.
oK

&  Vecw
nstakator

NG NG

b Ak brsladation o Tranteerse
astadatios

Rys 4-1 Kierunek instalacji falownika
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4.2.3 Sposo6b instalacji

W zaleznosci od wielkosci ramki, falownik moze by¢ zainstalowany na dwa rézne sposoby:
a) Montaz na $cianie (dla falownika <315kW)

b) Montaz kotnierzowy/wpuszczany (dla falownika < 200kW). Niektére z nich wymagaja
opcjonalnej ptyty montazowej kotnierza.

c) Montaz na podtozu (220kW < falownik < 500kW). Niektdre z nich wymagajg opcjonalnej
podstawy.

Wall roonting Flange mounting

Rys 4-2 Sposoéb instalacji
(1) Zaznaczy¢ potozenie otworédw. Potozenie otworéw pokazano na rysunkach wymiarowych
w zatgczniku.
(2) Zamocowac¢ $ruby lub wkrety w zaznaczonych miejscach.
(3) Ustawi¢ naped na $cianie.
(4) Dokre¢ mocno $ruby w $cianie.
Uwaga:
1. Wspornik montazowy kotnierza jest wymagany w przypadku instalacji kotnierzowej
falownikéw 1,5~30kW, instalacja kotnierzowa falownikéw 37~200kW nie wymaga wspornika
instalacyjnego.
2. Falowniki 220~315kW wymagaja opcjonalnej podstawy w instalacji podtogowe;.
4.2.4 Instalacja wielokrotna

Instalacja rownolegta

.,
A
B

Rys 4-3 Instalacja réwnolegta
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Uwaga:
* Przed instalacjg falownikéw o réznych rozmiarach, nalezy ustawi¢ je w pozycji
gornej dla wygody pozniejszej konserwacji.
L 2 Minimalna odlegtos¢ B, D i C wynosi 100 mm..

4.2.5 Instalacja w pozycji pionowej

e

-t

Rys 4-4 Instalacja pionowa
Uwaga: Ostona przednia powinna by¢ montowana w pionie, aby unikng¢ wzajemnego
oddziatywania i niewystarczajgcego chtodzenia.
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4.2.6 Instalacja w pozycji pochylonej

&
&
o

Rys 4-5 Instalacja pochylona
Uwaga: Upewni€ sig, ze kanaty powietrzne i kanaty wyjsciowe sg oddzielone w ukfadzie
pochylonym, aby unikng¢ wzajemnego oddziatywania.

4.3 Okablowanie standardowe

4.3.1 Okablowanie obwodu gtéwnego

g e

arwte hwve 29y S ——f

L] Al
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e
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-
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Deghpbme I Al & v v ¥
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—— N Thw oot T
1 pone e P’
ML . T

Rys 4-6 Okablowanie obwodu gtéwnego

Uwaga
@ Bezpiecznik, dtawik DC, urzadzenie hamujace, rezystor hamowania, dtawik
wejsciowy, filtr wejsciowy, dtawik wyjsciowy, filtr wyjSciowy sg elementami
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opcjonalnymi. Aby uzyska¢ szczegdtowe informacje, patrz Opcjonalne czgsci
peryferyjne.
@ Al i A2 sg czgs$ciami opcjonalnymi.
@ P1i(+) s zwarte fabrycznie, jesli konieczne jest potaczenie z dtawikiem pradu
statego, nalezy usuna¢ zwore migdzy P11 (+). .

4.3.2 Listwa zaciskowa obwodu gtéwnego

P e

m
msjelelelelelelele] -

Rys 4-8 7.5~15kW zaciski obwodu gtéwnego

1
o

SIS LSS IS LIS R IENJ IS ]ISl

Rys 4-9 18.5kW zaciski obwodu gtéwnego

Rys 4-10 22~30kW zaciski obwodu gtéwnego
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Q! l_ 4.._ ! ]
}R

Rys 4-11 37~55 kW zaciski obwodu gtéwnego

-
wee
2

Rys 4-12 75~110kW zaciski obwodu gtéwnego

Rys 4-13 132~200kW zaciski obwodu gtéwnego
20
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Rys 4-14 220~315kW zaciski obwodu gtownego

" v "
TECATEWTY
008 900 000

Rys 4-15 350~500kW zaciski obwodu gtéwnego

Nazwa zacisku
. Funkei
Zacisk <30KW >37TKW unkcja

3-fazowe zaciski wejsciowe pradu
R, S, T Wejscie zasilania obwodu gtéwnego |przemiennego, ktére sg zazwyczaj
podtaczone do zasilania.

3-fazowe zaciski wyjsciowe pradu

U, v,w Wyjscie falownika przemiennego, ktore sg zazwyczaj
podtaczone do silnika.
P1 Nie istnieje | Zacisk dtawika DC 1 |P1 i (+) potaczone sg z zaciskami
) Rezystor Zacisk dtawika DC 2, |dtawika DC.
hamowania 1 zacisk uktadu (+) i (-) potaczone sg z zaciskami
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Nazwa zacisku

Zacisk <30KW >37KW Funkcja
hamownia 1 zespotu hamulcowego.
zacisk uktadu PB i (+) potaczone sg z zaciskami
) / hamownia 2 rezystora hamowania.
PB Rezystqr Nie istnieje
hamowania 2

Zaciski uziemiajgce ochronne, kazda

_ o . st w 2 iski
380V: rezystancja uziemienia jest maszyna wyposazona Jest w 2 zacisxi

PE o - X PE w konfiguracji standardowej. Zaciski
mniejsza niz 10 Ohmoéw . o o
te powinny by¢ uziemione odpowiednimi
technikami.
AliA2 Zacisk zasilania sterowania CZQ.SC' ‘opCJonaIne (zewngtrzne zrodio
zasilania 220V)
Uwaga:

@ Nie nalezy uzywac asymetrycznie skonstruowanego kabla silnikowego. W
przypadku symetrycznie skonstruowanego przewodu uziemiajgcego w kablu
silnikowym, oprécz ekranu przewodzacego, nalezy podtaczyé przewdd
uziemiajacy do zacisku uziemiajacego na koncach falownika i silnika.

@ Rezystor hamowania, zespdt hamowania i dtawik pradu statego sg czesciami
opcjonalnymi.

@ Kabel silnika, kabel zasilajacy i przewdd sterujacy nalezy uktada¢ oddzielnie.

@ Jesli zacisk nie zostanie pokazany, maszyna nie udostepni go jako zewnetrznego
zacisku.

4.3.3 Okablowanie zaciskéw obwodu gtéwnego

1. Przewdd uziemiajacy przewodu wejsciowego zasilania zamocowaé do zacisku
uziemiajgcego falownika (PE) za pomoca techniki uziemienia 360 stopni. Podtaczy¢
przewody fazowe do zaciskéw R, Si T i zamocowac.

2. Podiaczy¢ obrany z izolacji przewdd silnika i ekran do zacisku uziemiajacego falownika
przy uzyciu techniki uziemienia 360 stopni. Podtaczyé przewody fazowe do zaciskéw U, Vi
W i zamocowac.

3. Opcjonalny rezystor hamowania nalezy podtaczy¢ ekranowanym przewodem do
wyznaczonego miejsca za pomocg tych samych procedur, ktére opisano w poprzednim
kroku.

4. Zabezpieczy¢ mechanicznie przewody na zewnatrz falownika.

PRI

NG ¥
Thescrewis Thestrew s
not fastened fastened

Rys 4-16 Wtasciwe dokrecenie Sruby
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Rys 4-17 Technika mocowania 360stopni

4.3.4 Schemat okablowania obwodu sterowania
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Rys 4-18 Schemat okablowania obwodu sterowania

4.3.5 Zaciski obwodu sterowania
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Rys 4-19 0.75~15kW Zaciski obwodu sterowania
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Rys 4-20 18.5~500kW Zaciski obwodu sterowania

Uwaga: zapasowy zacisk jest zarezerwowany i nie jest uzywany.

Nazwa Opis
zacisku
+10V Zasilanie lokalne +10V
Al2 1. Zakres wejsciowy: Mozna wybra¢ napiecie i natezenie pradu
Al2:0~10V/0~20mA,
Al2 moze by¢ przesuwany przez J4; Al3: -10V~+10V.
2. Impedancja wejsciowa: wejscie napigciowe: 20kohm; wejscie pradowe:
Al3
5000hm
3. Rozdzielczo$¢é: minimalna to 5mV, 10V odpowiada 50Hz.
4. Odchylenie +1 %, 25 %.
GND +10V masa
AO1 1. Zakres wyjsciowy: 0~10V lub 0~20mA; AO1 moze by¢ przesuwany przez
AO2 J1; AO2 moze by¢ przesuwany przez J2.
2. Odchylenie +1 %, 25 %.
RO1A o - ) .
RO1B Wyjscie przekaznikowe RO1A NO, RO1B NC, zacisk wspéiny RO1C
Obcigzalnos¢ stycznika: 3A/AC250V, 1A/DC30V
RO1C
RO2A L " . .
ROZB RO2 Wyjscie przekaznikowe RO2A NO, RO2B NC, zacisk wspélny RO2C
Obcigzalnos¢ stycznika: 3A/AC250V, 1A/DC30V
RO2C
PE Zacisk PE
PW Przetgcza zasilacz wejsciowy z zewnetrznego na wewnetrzny.
Zakres napiecia: 12~24V
Falownik dostarcza uzytkownikom zasilanie o maksymalnym pradzie
24V .
wyjsciowym 200mA.
COM +24V zacisk wspoéiny
S1 Wejscie przetaczane 1 1. Impedancja wewnetrzna: 3,3 kQ
S2 Wejscie przetgczane 2 2. Dostepne wejécie napieciowe 12~30V.
S3 Wejscie przetaczane 3 3. Zacisk jest dwukierunkowym zaciskiem
S4 Wejscie przetaczane 4 wejsciowym obstugujacym zaréwno NPN jak i
S5 Wejscie przetaczane 5 PNP.
S6 Wejscie przetaczane 6 4. Maksymalna czestotliwo$¢ wejsciowa: 1 kHz
sS7 Wejscie przetaczane 7 5. Wszystkie z nich sg programowalnymi
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wejsciami cyfrowymi. Funkcje zacisku mozna
ustawi¢ za pomoca kodéw funkgiji.

S8 Wejscie przetaczane 8

Z wyjatkiem S1~S8, ten zacisk moze by¢ uzywany jako kanat wejsciowy

HDI wysokiej czestotliwosci. Maks. czestotliwo$¢ wejsciowa: 50 kHz

1. Wejscie przetaczane: 200mA/30V

HDO 2. Zakres czestotliwosci wyjsciowej: 0~50 kHz

COM +24V zacisk wspéiny

CME Wspdlny terminal HDO i Y1, podtgczony fabrycznie do portu COM.

1.Zdolnos¢ taczeniowa:200mA/30V

vi 2.Zakres czestotliwosci wyjsciowej:0~1kHz
485+ Interfejs komunikacyjny 485 i interfejs sygnatu réznicowego 485
485 Jesli jest to standardowy interfejs komunikacyjny 485, nalezy uzy¢ skretki lub

kabla ekranowanego.

4.3.6 Rysunek sygnatéw wej/wyj

Uzyj zwory w ksztalcie litery U, aby ustawi¢ tryb NPN lub PNP oraz wewngtrzny lub
zewnetrzny zasilacz. Domysinym ustawieniem jest tryb wewnetrzny NPN..

Rys 4-21 Zwora U
Jezeli sygnat pochodzi z tranzystora NPN, nalezy wstawi¢ zwore w ksztatcie litery U w
miedzy +24V i PW, zgodnie z ponizszym opisem w zalezno$ci od zastosowanego
zasilacza..
o— a1

.

Ertmrel power wely VPN mode

Rys 4-22 Tryby NPN
Jesli sygnat pochodzi z tranzystora PNP, nalezy wstawié¢ zwore w ksztatcie litery U jak
ponizej zgodnie z zastosowanym zasilaczem.
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Rys 4-23 Tryby PNP
4.4 Zabezpieczenia uktadu

4.4.1 Zabezpieczenia falownika i przewodu zasilajagcego w sytuacjach zwarcia

Nalezy zabezpieczy¢ falownik i przewdd zasilajacy przed zwarciem i przecigzeniem
termicznym.
Zabezpieczenie nalezy zapewni¢ zgodnie z nastepujacymi wytycznymi.

The mwatte

Rys 4-24 Konfiguracja bezpiecznikdw
Uwaga: Dobra¢ bezpiecznik zgodnie z instrukcja obstugi. Bezpiecznik zabezpieczy
wejsciowy przewod zasilajacy przed uszkodzeniem w przypadku zwarcia. Chroni on
otaczajace urzadzenia w przypadku zwarcia wewnatrz falownika.

4.4.2 Zabezpieczanie silnika i kabla silnika w przypadku zwarcia

Falownik zabezpiecza silnik i przewdd silnika w sytuacji zwarcia, gdy kabel silnika jest
zwymiarowany zgodnie z pragdem znamionowym falownika. Dodatkowe zabezpieczenia nie
sg potrzebne.

< Jesli falownik jest podiaczony do kilku silnikéw, do zabezpieczenia
kazdego kabla i silnika nalezy uzy¢ oddzielnego wylacznika
A termicznego lub wytacznika ochronnego. Urzadzenia te moga
wymagac osobnego bezpiecznika do odtaczenia pradu
zwarciowego.

4.4.3 Zabezpieczanie silnika przed przecigzeniem termicznym

Zgodnie z przepisami silnik musi by¢ zabezpieczony przed przecigzeniem termicznym, a w
przypadku wykrycia przecigzenia musi wytgczy¢ prad. Falownik posiada funkcje ochrony
termicznej silnika, ktora zabezpiecza silnik i zamyka wyjscie, aby w razie potrzeby wytaczy¢
prad.
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4.4.4 Stosowanie potaczenia obejsciowego

Nalezy zapewnic¢ ciggto$¢é normalnej pracy falownika w przypadku wystgpienia usterek w
niektorych istotnych sytuacjach, nalezy ustawic¢ czestotliwo$¢é mocy i obwody konwers;ji
czestotliwosci.

W niektérych szczegdinych sytuacjach, np. gdy falownik jest uzywany tylko przy miekkim
rozruchu, po uruchomieniu falownika mozna po uruchomieniu przetaczy¢ na czestotliwo$é
zasilania i doda¢ odpowiedni bypass.

U, Vi W. Napiecie sieci zasilajagcej podtaczone do wyjscia moze

: < Nigdy nie podtacza¢ zasilania do zaciskéw wyjsciowych falownika
spowodowac trwale uszkodzenie falownika.

W przypadku koniecznosci czestego przetaczania nalezy zastosowa¢ mechanicznie
podtaczone przetaczniki lub styczniki, aby zapewni¢, ze zaciski silnika nie sg jednoczes$nie
podtaczone do linii zasilajacej AC i zaciskéw wyjsciowych falownika.
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Obstuga klawiatury

5

5.1 Zawartosé rozdziatu

Rozdziat ten opisuje nastepujaca czynnosci:

Przyciski, sygnalizatory $wietlne i ekran oraz metody sprawdzania, modyfikowania i

ustawiania kodoéw funkcji za pomoca klawiatury numeryczne;j.

- Uruchomienie

5.2 Klawiatura

Klawiatura stuzy do sterowania falownikami serii Goodrive200A, odczytu danych stanu i

regulacji parametréw..

Rys 5-1 Klawiatura
Uwaga: Klawiature falownikéw o mocy 0,75~15kW pokazano w Rys 5-1 A a 18,5~500kW
pokazano na Rys 5-1 B; do falownikéw o mocy 0,75~30kW mozna wybraé¢ opcjonalng

klawiaturg LED a dla zakresu 0,75~500kW mozna wybra¢ opcjonalng klawiaturg LCD.

Klawiatura LCD obstuguje kilka jezykéw, kopiowanie parametréw, wyswietlacz o wysokiej

rozdzielczo$ci oraz wymiary instalacyjne zgodne z diodami LED.

Do zamocowania zewnetrznej klawiatury numerycznej nalezy uzy¢ sruby lub wspornika

montazowego. Falowniki o mocy 0,75~30kW majg standardowy wspornik, natomiast

falowniki o mocy 37~500kW majg optymalny wspornik..

Opis

Nie $wiecenie diody LED oznacza, ze
falownik znajduje si¢ w stanie
zatrzymania; miganie diody LED
oznacza, ze falownik jest w stanie
autotune; Swiecenie diody LED
oznacza, ze falownik jest w stanie pracy.

Nr | Nazwa
RUN/TUNE
(praca/adaptacja)
1 LED
stanu
FWD/REV

FED/REV LED

Nie swiecenie diody LED oznacza, ze
falownik znajduje si¢ w stanie obrotéw
do przodu; $wiecenie diody LED
oznacza, ze falownik znajduje sie w
stanie obrotéw do tytu.
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Nr

Nazwa

Opis

LOCAL/REMOT
(lokalny/zdalny)

Dioda LED do obstugi klawiatury,
obstugi zaciskéw i zdalnego sterowania
komunikacja.

Nie $wiecenie diody LED oznacza, ze
falownik znajduje sie w stanie pracy z
klawiatury; miganie diody LED oznacza,
ze falownik znajduje sie w stanie pracy z
zaciskow; $wiecenie diody LED
oznacza, ze falownik znajduje sie w
stanie zdalnego sterowania przez
protokét komunikacii.

TRIP (blokada)

LED dla usterek

Dioda LED $wieci sig, gdy falownik
znajduje sie w stanie awarii; dioda nie
$wieci sie w normalnym stanie; miganie
diody LED oznacza, ze falownik
znajduje sie we wstepnym stanie
alarmowym.

LED
jednostk
i

Oznacza, ze jednostka wyswietla obecnie

Hz Jednostka czestotliwosci

Predkos¢ obrotowa

RPM
zespotu napedowego

A Jednostka pradu

% Procent

\Y Jednostka napiecia

Kod
strefy

5-cyfrowy wyswietlacz LED wys$wietla rézne dane monitorowania i kod
alarmowy, takie jak ustawiona czestotliwo$¢ i czestotliwo$¢ wyjsciowa.

Potencj
ometr

cyfrowy

Regulacja czestotliwosci. Patrz P08.42.

Przycisk
i

PRG

Przycisk
programowania

Wprowadzi¢ lub wyj$¢ z menu
pierwszego poziomu i szybko skasowaé
parametr.

Wprowadzanie

Menu wprowadzania krok po kroku
Potwierdzanie parametrow

W gore

Stopniowe zwiekszanie danych lub kodu
funkciji

W doét

Stopniowe zmniejszanie danych lub
kodu funkcji.

Przycisk prawy
szift

Przesun w prawo, aby wybra¢ parametr
wyswietlania cyklicznego w trybie
zatrzymania i pracy.

RUN

Boama

Przycisk pracy

Przycisk do prac na falowniku, gdy
pracuje z klawiatury
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Nr | Nazwa Opis

Klucz ten jest uzywany do zatrzymania

stanu pracy i jest ograniczony kodem
SRTSTP Przycisk Stop/ | funkcyjnym P07.04.
Reset Ten przycisk stuzy do resetowania

wszystkich trybéw sterowania w stanie

uszkodzenia.
isk szvbk Funkcje tego przycisku potwierdza kod
Przycisk szybko funkcyjny P07.02.

5.3 Wyswietlacz klawiatury

Klawiatura wyswietlajaca stan falownikéw serii Goodrive200A dzieli sie na parametry stanu
zatrzymania, parametry stanu pracy, parametr kodu funkcyjnego, parametr zmiany stanu
oraz stan alarmu awarii i tak dalej..

E&&E
= =)

Rys 5-2 Stan wys$wietlany
5.4 Obstuga klawiatury

Obstuga falownika odbywa sie poprzez panel. Patrz szczegétowy opis struktury kodow
funkcji w krétkim schemacie kodéw funkcji.

5.4.1 Spos6b modyfikacji kodéw funkcji falownika

Menu falownika sktada sig¢ z trzech poziomoéw:

1. Numer grupy kodu funkcyjnego (menu pierwszego poziomu)

2. Zakfadka kodu funkcyjnego (menu drugiego poziomu)

3. Ustawiona warto$¢ kodu funkcyjnego (menu trzeciego poziomu)

Uwagi: Nacisnij przycisk PRG/ESC i DATA/ENT, aby powrdci¢ do menu drugiego poziomu z
menu trzeciego poziomu. Réznica polega na tym, ze nacisnigcie DATA/ENT spowoduje
zapisanie zadanych parametrow w panelu sterowania, a nastgpnie powrét do menu
drugiego poziomu z automatycznym przetaczeniem na nastepny kod funkcyjny; naci$niecie
PRG/ESC spowoduje bezposredni powrét do menu drugiego poziomu bez zapisywania
parametréw i pozostanie przy biezgcym kodzie funkcyjnym.

W menu trzeciego poziomu, jesli parametr nie ma migajacego bitu, oznacza to, ze kod
funkcyjny nie moze zosta¢ zmodyfikowany. Mogtyby to by¢ ponizsze przyczyny:
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1) Dany kod funkcyjny nie jest modyfikowalnym parametrem, takim jak rzeczywisty wykryty
parametr, zapis operacji itd.;

2) Dany kod funkcyjny nie jest modyfikowalny w stanie pracy, ale mozna go modyfikowa¢ w
stanie zatrzymania.

Przyktad: Ustawi¢ kod funkcyjny P00.01 z 0 na 1.

SO - e A2 AT A0

[(B000-e " PU0: . " POOCT:
A

" » ™~ . » . » - » " .'. ~

—_ O - S : =

’PCCC - LR > a2l

Rys 5-3 Przebieg modyfikacji parametrow
5.4.2 Ustawianie hasta falownika
Falowniki z serii Goodrive200A zapewniajg uzytkownikom funkcje ochrony hastem. Ustawi¢
P7.00, aby uzyska¢ hasto i zabezpieczenie hastem staje sie obowigzujace natychmiast po
zakonczeniu edycji kodu funkcyjnego. Nacisnaé ponownie przycisk PRG/ESC, aby przej$¢
do stanu edycji kodu funkcyjnego. Operatorzy nie moga wprowadzi¢ hasta, chyba ze
uzywaja poprawnego hasta.
Ustaw P7.00 na 0, aby wytaczy¢ funkcje ochrony hastem.
Ochrona hastem staje sie skuteczna natychmiast po wycofaniu sie ze stanu edycji kodu
funkcyjnego. Nacisna¢ ponownie przycisk PRG/ESC, aby przej$¢ do stanu edycji kodu
funkcyjnego. Operatorzy nie moga wprowad2|c hasta, chyba ze uzywajg poprawnego hasta.

. o i . . - .
It e——* (PID: o P"*;
" . .‘]
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'pu-u"_‘ AL T - bpu AL A

Rys 5-4 Przebieg ustawiania hasta
5.4.3 Jak obserwowac stan falownika za pomoca kodow

Falowniki z serii Goodrive200A majg grupe kontrolng P17 jako grupe stanu. Uzytkownicy
moga wej$¢ bezposrednio do P17, aby sprawdzi¢ stan.

-

SO S PO 5P 1Y:
- . »

: Al

1'
PN i - SO 3’ "’P I

-

Rys 5-5 Przebieg sprawdzania stanu
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Parametry funkcji 6

6.1 Zawartosé rozdziatu
W niniejszym rozdziale wymieniono i opisano parametry funkcji.
6.2 Ogolne parametry funkcyjne serii Goodrive200A

Parametry funkcyjne falownikéw serii Goodrive200A podzielono na 30 grup (P00~P29)
wedtug funkciji, dla ktérych zarezerwowano P18~P28. Kazda grupa funkcyjna zawiera kody
funkcyjne dla 3-poziomowych menu. Na przyktad,"P08.08" oznacza 6smy kod funkcyjny w
funkcji grupy P8, grupa P29 jest zarezerwowana fabrycznie i dostep do tych parametréw jest
zabroniony.
Dla wygody ustawienia kodéw funkcji, numer grupy funkcyjnej odpowiada menu pierwszego
poziomu, kod funkcyjny odpowiada menu drugiego poziomu, a kod funkcyjny odpowiada
menu trzeciego poziomu..
1. Ponizej znajduje sie instrukcja z listg funkciji:
Pierwszy wiersz "Kod funkcyjny": kody grupy parametrow funkcji i parametréw;
Drugi wiersz "Nazwa": petna nazwa parametréw funkcji;
Trzeci wiersz "Szczegdtowy opis parametrow": szczegotowe ilustracje parametrow funkcji;
Czwarty wiersz "DomysIna warto$¢": oryginalna fabryczna warto$¢ zadanego fabrycznie
parametru funkcyjnego;
Piaty wiersz "Modify" (Modyfikuj): ponizej znajduje sie instrukcja modyfikujaca charakter
kodow funkcji (parametry moga by¢ modyfikowane lub nie oraz warunki modyfikacji):

“o”:0znacza, ze ustawiona warto$¢ parametru moze by¢ modyfikowana w stanie
zatrzymania i pracy;

“©":.0znacza, ze ustawiona warto$¢ parametru nie moze by¢ modyfikowana w stanie
pracy;

“e”:0znacza warto$¢ parametru , ktéra jest rzeczywistg wartoscig zmierzona, ktéra nie
moze by¢ zmieniona.
(Falownik ogranicza automatyczng kontrole modyfikujacego parametry, aby poméc
uzytkownikom uniknaé btednej modyfikacji).
2. Zakres parametrow "to warto$¢ dziesietna (DEC), jesli parametr wyrazony jest w kodzie
szesnastkowym, to podczas edycji parametr jest oddzielony od siebie. Zakres nastawy
niektérych bitéw wynosi 0~F (hex).
3."Warto$¢ domysina" oznacza, ze parametr funkcjonalny wréci do wartosci domysinej
podczas przywracania parametrow domysinych. Jednak wykryty parametr lub
zarejestrowana warto$¢ nie zostanie przywrocona..
4. Dla lepszej ochrony parametrow falownik zabezpiecza parametry za pomoca hasta. Po
ustawieniu hasta (ustawienie P07.00 na dowolng niezerowg warto$¢) system po nacisnieciu
przycisku PRG/ESC przejdzie najpierw w stan weryfikacji hasta, aby nastepnie przej$¢ do
stanu edycji kodu funkcyjnego. Nastepnie zostanie wyswietlony komunikat "0.0.0.0.0.0.0".
Jezeli uzytkownik nie wprowadzi odpowiedniego hasta, nie moze wej$¢ do systemu. Dla
fabrycznie ustawianej strefy parametréw konieczne jest podanie poprawnego hasta
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fabrycznego (pamietaj, ze uzytkownicy nie moga samodzielnie modyfikowa¢ parametrow
fabrycznych, w przeciwnym razie, jesli ustawienie parametru jest nieprawidtowe, moze dojs¢
do uszkodzenia falownika). Jesli zabezpieczenie hastem zostanie odblokowane, uzytkownik

moze dowolnie modyfikowaé hasto i falownik bedzie dziatat wg ostatnich ustawien. Po

ustawieniu P07.00 na 0 hasto moze zosta¢ anulowane. Jesli P07.00 podczas wigczania nie
ma wartosci 0, wéwczas parametr jest chroniony hastem. W przypadku modyfikacji

parametréw za pomocg komunikacji szeregowej, funkcja hasta jest réowniez zgodna z
powyzszymi zasadami.

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartosé
domysl
na

Zmian

P00 gru

pa funkcji podstawowych

P00.00

Tryb
sterowania
predkoscia

1: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe trybu 1
(dotyczy silnikéw asynchr.)

Nie ma potrzeby instalowania enkoderéw. Jest
ono odpowiednie w przypadkach wysokiej
doktadnosci regulacji predkosci dla doktadnej
kontroli predkos$ci i momentu obrotowego przy
wszystkich mocach znamionowych.

2: Sterowanie SVPWM

Nie ma potrzeby instalowania enkoderéw. Moze
ono zwiekszy¢ doktadnos$¢ regulacji dzieki
korzysciom stabilnej pracy, aktualnemu
wzrostowi momentu obrotowego o niskiej
czestotliwos$ci i ttumieniu drgan oraz funkcji
kompensaciji poslizgu i regulacji napigcia.
Uwaga: AM -Silnik Asynchroniczny

P00.01

Kanat
sterujacy
uruchamian
ia

Wybra¢ kanat sterujacy uruchamiania falownika.
Polecenie sterujace falownika obejmuije:
uruchomienie, zatrzymanie, zatrzymanie,
przewijanie do przodu, cofanie, praca krokowa i
reset btedu.

0: Klawiatura kanatu sterujgcego uruchamianie
(8wieci sie dioda "LOCAL/REMOT").
Sterowanie poleceniem za pomoca RUN,
STOP/RST na klawiaturze.

Ustawi¢ wielofunkcyjny klawisz QUICK/JOG na
funkcje przesuwania FWD/REV (P07.02=3) w
celu zmiany kierunku jazdy; nacisna¢
jednoczesnie przycisk RUN i STOP/RST w stanie
pracy, aby umozliwi¢ zatrzymanie sie falownika.
1: kanat sterujgcy uruchamiania przez zaciski
(miga "LOCAL/REMOT")

Sterowanie sterowaniem praca poprzez obroty
do przodu, obroty do tytu i do przodu oraz prace
wstecz z zaciskéw wielofunkcyjnych.
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

2: kanat sterujacy uruchamianiem przez
komunikacje ("LOCAL/REMOT" on);
Polecenie uruchomienia jest podawane przez
gérny monitor poprzez komunikacje.

P00.02

Wybor
komunikacji

0: MODBUS
1~3: Rezerwa

P00.03

Max.
czestot
wyjsciowa

Ten parametr stuzy do ustawienia maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej falownika. Uzytkownicy
powinni zwréci¢ uwage na ten parametr,
poniewaz jest on podstawg ustawienia
czestotliwosci oraz predkosci przyspieszania i
opdzniania.

Zakres nastaw: P00.04~400.00Hz.

50.00

P00.04

Gorny limit
czestot.
wyjsciowej

Gorng granicg czestotliwosci pracy jest gérna
granica czestotliwo$ci wyjsciowej falownika,
ktéra jest nizsza lub réwna czestotliwos$ci
maksymalne;j.

Zakres nastaw: P00.05~P00.03 (czestotliwo$¢
wyjsciowa maks.)

50.00

P00.05

Dolny limit
czestot.
wyjsciowej

Dolng granicg czestotliwosci pracy jest granica
czestotliwosci wyjsciowej falownika.

Falownik pracuje przy dolnej granicy
czestotliwosci, jesli ustawiona czestotliwosc jest
nizsza niz dolna granica.

Uwaga: Max. czestotliwo$¢ wyjsciowa =
Czestotliwo$¢ gérna graniczna = Czgstotliwos¢
graniczna

Zakres nastaw: 0,00Hz~P00.04 (gérna granica
czestotliwosci roboczej)

0.00Hz

P00.06

Czestotl.
zadana A

P00.07

Czestotl.
zadana B

0: Ustawianie danych z klawiatury

Modyfikuj warto$é P00.10 (czestotliwos$¢ ustawia
sie na klawiaturze) w celu zmiany czestotliwosci
przez klawiature.

1: Ustawienie analogowe Al1 (Inwerter (<15kW)
moze by¢ ustawione potencjometrem
analogowym na klawiaturze numerycznej, a
ustawienie Al1 nie jest dostepne dla urzadzenia o
mocy 18,5kW lub powyzej 18,5kW).

2: ustawienie analogowe Al2

3: ustawienie analogowe Al3

Ustawi¢ czestotliwo$¢ za pomocg zaciskow
wejscia analogowego. Falowniki z serii
Goodrive200A posiadajg zaciski wejsciowe 3
kanatéw analogowych w konfiguracji
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

standardowej, z ktorych Al1/AI2 sg opcja
napieciowo-pradowg (0~10V/0~20mA), ktéra
moze by¢ przesuwana przez zworki, hatomiast
Al3 jest wejsciem napieciowym (-10V~+10V).
Uwaga: gdy wybrano wejscie analogowe Al1/AI2
0~20mA, napiecie odpowiadajace 20mA

wynosi 10V.

100,0% wejscia analogowego odpowiada
maksymalnej czestotliwosci (kod funkcyjny
P00.03) w kierunku do przodu i -100,0%
odpowiada maksymalnej czestotliwosci w
kierunku do tytu (kod funkcyjny P00.03)

4: Ustawienie HDI dla szybkich impulséw
Czestotliwos¢ jest ustawiana przez zaciski
wejscia szybkich impulséw. Falowniki z serii
Goodrive200A sg standardowo wyposazone w
1-kanatowe wejscie impulsowe wysokiej
szybkosci. Zakres czestotliwosci impulséw
wynosi 0,00~50,00 kHz.

100,0% wartosci wejscia impulsowego wysokiej
predkosci odpowiada maksymalnej
czestotliwosci w kierunku do przodu (P00.03), a
-100,0% odpowiada maksymalnej czestotliwosci
w kierunku do tytu (P00.03).

Uwaga: Nastawa impulséw moze by¢
wprowadzana tylko przez zaciski wielofunkcyjne
HDI. Ustawi¢ P05.00 (wybor wejscia HDI) na
wejscie impulsowe wysokiej predkosci i ustawi¢
P05.49 (wybdr funkcji wejscia impulsowego
wysokiej predkosci HDI) na wejscie
czestotliwosci.

5: Proste ustawianie w programie PLC

Falownik pracuje w trybie prostego programu
PLC, gdy P00.06=5 lub P00.07=5. Ustawi¢ P10
(prosty sterownik PLC i wielokrokowa regulacje
predkosci obrotowej), aby wybraé¢ czestotliwos¢
pracy, kierunek jazdy, czas ACC/DEC i czas
zachowania odpowiedniego kroku. Szczegétowe
informacje znajdujg sie w opisie funkcji P10.

6: Ustawienie wielokrokowej regulacji predkosci
jazdy

Falownik pracuje w trybie wielokrokowej regulaciji
predkosci, gdy P00.06=6 lub P00.07=6. Ustawi¢
P05, aby wybra¢ biezacy krok pracy, a P10, aby
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

wybra¢ biezaca czestotliwos¢ pracy.

Predkos¢ wielokrokowa ma priorytet, gdy P00.06
lub P00.07 nie jest réwna 6, ale krokiem
ustawionym moze byé¢ tylko 1~15. Krok
ustawienia to 0~15, jesli P00.06 lub P00.07 jest
réwny 6.

7: Ustawienie regulacji PID

Trybem pracy falownika jest sterowanie PID, gdy
P00.06=7 lub P00.07=7. Nalezy ustawi¢ P09.
Czestotliwos$¢ pracy falownika jest wartoscig po
zadziataniu regulacji PID. Szczegétowe
informacje na temat zaprogramowanego zrédia,
warto$ci zaprogramowanej i zrédia sprzezenia
zwrotnego PID mozna znalez¢ w P09.

8: Ustawienie komunikacji MODBUS
Czestotliwo$¢ ustawiana jest poprzez
komunikacje MODBUS. Szczegétowe informacje
mozna znalez¢ w czesci P14.

9~11: Zastrzezone

Uwaga: Czestotliwo$¢ A i czestotliwo$¢ B nie
moga by¢ ustawiane jako ten sam tryb
czestotliwo$ci odniesienia.

P00.08

Czestotliwo
$¢
referencyjn
aB

0: Maksymalna czestotliwos$¢ wyjsciowa, 100%
zadanej czestotliwosci B odpowiada
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowe;.

1: Zadawanie czestotliwosci, 100% ustawienia
czestotliwosci B odpowiada maksymalnej
czestotliwosci wyjsciowej. Wybierz to ustawienie,
jesli ma by¢ dostosowane na podstawie zadanej
czestotliwosci A.

P00.09

Kombinacja
zrodet
zadanej
czestotliwo
Sci

0: A, biezace ustawienie czestotliwosci jest
zadang czestotliwoscig A

1: B, biezace ustawienie czestotliwosci jest
zadang czestotliwoscig B

2: A+B, biezace ustawienie czestotliwosci jest
zadang czestotliwoscig A+B

3: A-B, biezace ustawienie czestotliwosci jest
réznicg miedzy zadang czestotliwoscia A oraz
B

4: Max (A, B): zadang wartoscig jest wieksza
sposrod wartosci A | B.

5: Min (A, B): ): zadang wartoscig jest mniejsza,
sposrod warto$ci A | B
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

Uwaga: Sposoéb kombinacji mozna zamieni¢ za
pomocg P05 (funkcja zaciskow)

P00.10

Ustawienie
czestotliwo
sciz
klawiatury

W przypadku wybrania zadanej czestotliwosci A i
B jako "z manipulatora" parametr ten bedzie
wartoscig poczatkowa zadanej czestotliwosci
falownika.

Zakres nastaw: 0,00 Hz~P00.03.03
(maksymalna czestotliwos¢)

50.00
Hz

P00.11

Czas ACC
1
(przyspiesz
ania)

P00.12

Czas DEC
1
(hamowani
a)

Czas ACC oznacza czas potrzebny, aby falownik
przyspieszyt od O0Hz do maks. (P00.03.03).

Czas DEC oznacza czas potrzebny na
zmniejszenie predkosci falownika wzgledem od
Max do OHz (P00.03).

Falowniki serii Goodrive200A definiujg cztery
grupy czasu ACC/DEC, ktére moga by¢
wybierane przez P05. Pierwszg grupe stanowi
fabrycznie domysiny czas ACC/DEC falownika.
Zakres nastaw P00.11 i P00.12:0.0~3600.0s.

Zaleznie
od
modelu

Zaleznie
od
modelu

P00.13

Kierunek
obrotow

0: Dziata w domysinym kierunku, falownik
pracuje w kierunku do przodu. Wskaznik
FWD/REYV jest wytaczony.

1: Pracuje w przeciwnym kierunku, falownik
pracuje w odwrotnym kierunku. Wskaznik
FWD/REYV jest wigczony.

Nalezy zmieni¢ kod funkcyjny w celu zmiany
kierunku obrotéw silnika. Efekt ten réwna sie
zamianie kierunku obrotéw poprzez zamiane 2
przewodow silnika (U, V i W). W przypadku
sterowania klawiaturg kierunek obrotéw silnika
moze by¢ zmieniany za pomocg QUICK/JOG na
klawiaturze. Patrz parametr P07.02.02.

Uwaga: Gdy parametr funkcyjny powrdéci do
wartosci domysinej, wowczas kierunek pracy
silnika powrdci réwniez do stanu fabrycznego. W
niektorych przypadkach nalezy stosowac je
ostroznie po uruchomieniu, jesli zmiana kierunku
obrotéw jest wytgczona.

2: Zabroniona jazda w odwrotnym kierunku:
Moze by¢ stosowana w niektérych szczegdéinych
przypadkach, jesli cofanie jest wytaczone.

P00.14

Nastawa
czestotliwo

Tabela zaleznosci

Zaleznie
od
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

$ci nosnej

2| RNETONRE e and s [Fsank ety

PR rewd

==

4hagr 4 Low Lom

Wz ¥ Luw ¥ Hogh g

typu

silnika i czestotliwosci nosnej.:

Fabryczna nastawa
Model L
czestotliwosci nosnej

1.5~11kw 8kHz

15~55kwW 4kHz

> 75kW 2kHz

Zale
prze

ty wysokiej czestotliwosci nosnej: idealny
bieg pradu, niewielkie harmoniczne fali

pradu i hatas silnika.

Wada wysokiej czestotliwosci nos$nej:
zwigkszenie strat taczeniowych, wzrost
temperatury falownika i wptyw na wydajnos¢

wyjs
gdy

ciowa. Falownik wymaga obnizenia mocy
musi pracowac z wysokg czestotliwoscig

nos$na. Jednoczesnie zwiekszg sie uptywnosc i
zakltécenia elektro-magnetyczne.

Zastosowanie niskiej czgstotliwosci nosnej jest
sprzeczne z powyzszym, zbyt niska
czestotliwo$¢ nosna powoduje niestabilng prace,

zmn
prze

iejszenie momentu obrotowego i
cigzenia.

Producent ustawit odpowiednig czestotliwos¢
nosng, gdy falownik znajdowat sie w fabryce.
Ogolnie rzecz biorac, uzytkownicy nie musza
zmienia¢ parametru.

Gdy
dom

zastosowana czestotliwo$¢ przekracza
y$Ing czestotliwo$¢ nosna, falownik musi

zmniejszy¢ moc o 20% dla kazdej dodatkowe;j
1kHz czestotliwosci nosne;.
Zakres nastaw: 1,0~15,0 kHz

modelu

P00.15

Automatycz
ne
dostrajanie
do param.
silnika

0: Brak dziatania

1: Automatyczna regulacja obrotéw
Kompleksowe automatyczne dostrajanie
parametréw silnika

Zale

ca sie stosowanie automatycznego
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

dostrajania, gdy wymagana jest wysoka
dokfadnos¢ regulacii.

2: Autotuning statyczny 1

Jest on odpowiedni w przypadkach, gdy silnika
nie mozna odtgczy¢ od obcigzenia.

3: Autotuning statyczny 2

Jest on odpowiedni w przypadkach, gdy silnika
nie mozna roztaczy¢ od obcigzenia. Ale tylko dla
czes$ci parametrow.

P00.16

Wybér
funkcji AVR

0: Nie obowigzuje

1: Obowigzuje przez caty czas trwania procedury.
Funkcja automatycznej regulacji falownika moze
anulowa¢ wptyw wahan napiecia zasilania na
napiecie wyjsciowe falownika.

P00.17

Rodzaj
falownika

0: Typ G, dla statego obcigzenia momentem
obrotowym dla parametréw znamionowych

1: Typ P; dla zmiennego obciazenia momentem
obrotowym zmiennych parametréw
znamionowych (wentylatory i pompy wodne)
Falowniki serii GD200A mogg stosowac typ G/P,
dostepna moc silnika typu G jest mniejsza niz
typu P.

P00.18

Przywracan
ie
parametréw
funkgji

0: Brak dziatania

1: Przywracanie wartosci domysinych

2: Wyczyszczenie rejestru btedow

Uwaga: Kod funkcyjny przywraca warto$¢ 0 po
zakonczeniu operacji dla wybranego kodu
funkcyjnego.

Przywrécenie do wartosci domysinej spowoduje
anulowanie hasta uzytkownika, nalezy korzysta¢
z tej funkcji ostroznie.

PO1 Gru

pa Sterowal

nie rozruchem i zatrzymaniem

P01.00

Tryb
rozruchu

0: Rozruch bezposredni: start od czestotliwos$ci
rozruchu P01.01.01

1: Rozruch po hamowaniu prgdem statym:
uruchomi¢ silnik z czestotliwosci rozruchu po
hamowaniu pradem statym (ustawi¢ parametr
P01.03 i P01.04). Jest on odpowiedni w
przypadkach, gdy podczas rozruchu moze dojs¢
do obrotéw w kierunku wstecznym z powodu
niskiego momentu bezwtadnosci obciazenia.

2: Uruchomienie ze $ledzeniem predkosci: Silnik
ptynnie uruchomi sie z automatycznym
$ledzeniem predkosci i kierunku obrotéw. Jest on
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
odpowiedni w przypadkach, gdy podczas
rozruchu moze doj$é do obrotéw w kierunku
wstecznym z powodu niskiego momentu
bezwladnosci obcigzenia.
Uwaga: Ta funkcja jest dostgpna dla falownikow
0 mocy 4kW i powyzej.
P%ii;iigw Czestotliwos$¢ rozruchu bezposredniego oznacza
a czestotliwo$¢ poczatkowg falownika podczas
P01.01 bezposredn rozruchu. Szczegétowe informacje mozna 0.50Hz ©
iego znalez¢ w czegsci P01.02.
Zakres nastaw: 0,00~50,00Hz.
rozruchu
W celu zwigkszenia momentu obrotowego
falownika podczas uruchamiania mozna ustawic¢
odpowiednig czestotliwo$é rozruchu. Podczas
czasu retencji czestotliwosci rozruchowe;j,
czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika jest
czestotliwoscig rozruchowa. Nastepnie falownik
przechodzi od czgstotliwosci startowej na
ustawiona. Jesli ustawiona czestotliwos¢ jest
Czas nizsza od czestotliwosci rozruchu, falownik
retencji zatrzymuje prace i utrzymuje sie w stanie
P01.02 | czestotl. czuwania. Czestotliwo$¢ rozruchu nie jest 0.0s o
poczatkowe ogra_rliczopa przy dolnej czestotliwosci
i granicznej.
Zakres ustawien: 0.0~50.0s
Prad Falownik wykonuje hamowanie DC przy pradzie
PO1.03 hamowania | hamowania ustawionym przed uruchomieniem i 0.0% o
przed przyspieszy po uptywie czasu hamowania DC.
rozruchem | Jesli czas hamowania DC ustawiony jest na 0,
hamowanie DC jest nieaktywne.
Czas Im silniejszy prad hamowania, tym wigksza sita
P01.04 hamowania hamowar_ua._ Prad hamowania DC przed 0.00s ©
przed uruchomieniem oznacza procent pradu
rozruchem | znamionowego falownika.

Zakres nastawy dla P01.03:0,0~100,0%.
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
Zakres nastawy P01.04:0,00~50,00s.
Tryb zmiany czestotliwosci podczas rozruchu i
pracy.
0: Typ liniowy
Czestotliwos¢ wyjsciowa zwigksza sie lub
zmniejsza liniowo..
4 et fieseenvy
]
Wybér
P01.05 ACC/DEC 0 ©
-~ .‘ T
.
= | == = ==y &
1: S krzywa
Czas ACC
po1os| & 0.1s o
rozruchowe
j krzywej S
0.0~50.0s
Czas DEC
poro7 | ¥ 0.1s o
rozruchowe
j krzywej S
0: Hamowanie do zatrzymania: gdy polecenie
zatrzymania jest aktywne falownik zwalnia, aby
zmniejszy¢ czestotliwos¢ wyjsciowg w ciggu
ustawionego czasu. Gdy czestotliwo$¢ spada do
P0L08 | Tryb stop |01 falowk zatrzymuje sie _ o | o
1: Przejscie do zatrzymania: gdy polecenia
zatrzymania jest aktywne falownik natychmiast
zaprzestaje dziatania wyjscia. Obcigzenie
zatrzymuje sie wg warto$ci bezwtadnosci
mechaniczne;j.
Poczatkow | Czestotliwosé poczatkowa hamowania DC:
P01.09 a czestot!. staTrtUJe hamow.anu’erDC, gdy czesto’tllwosc 0.00Hz o
hamowania | osigga czestotliwo$é rozruchu okreslong przez
DC P1.09.
PO1.10 Czas zwioki | Czas oczgkiwania prz'ed ha}mowalniemil?(.:: 0.00s o
przed Przetwornice czestotliwosci blokujg wyjscie

41




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
hamowanie | przed rozpoczeciem hamowania DC. Po uptywie
m DC tego czasu zostanie uruchomione hamowanie
Prad DC, aby zapobiec przetgzeniu wywotanemu
P01.11 | hamowania | hamowaniem DC przy wysokiej predkosci. 0.0% O
DC Prad hamowania DC: Wartos¢ P01.11 jest
procentem pradu znamionowego falownika. Im
wiekszy prad hamowania DC, tym wigkszy
moment hamowania.
Czas hamowania DC: Czas utrzymywania
hamulca DC. Jesli czas wynosi 0, hamanie DC
jest nieaktywne. Falownik zatrzyma sie przy
ustawionym czasie opoznienia..
.
Czas
P01.12 | hamowania 0.00s O
bC i 1 4 R
Zakres nastawy P01.09:0,00Hz~P00.03
(maksymalna czestotliwos¢)
Zakres nastaw P01.10:0.00~50.00s
Zakres nastaw P01.11:0,0~100,0%.
Zakres nastaw P01.12:0.00~50.00s
W trakcie procedury przetgczania kierunku
wirowania FWD/REV nalezy ustawi¢ prog
P01.14, ktéry odpowiada ponizszej tabeli::
g R .
Czas [
martwy
P01.13 pracy | sl \ p 0.0s O
FWD/REV ' b e
(przod/tyt) [
Zakres nastawy: 0.0~3600.0s
Przetgczani | Ustawi¢ punkt progowy falownika:
PO1.14 ? mied;y 0: Przelapzan!e po czestotliwos:ci 0. 0 o
wirowaniem | 1: Przetaczanie po czestotliwos$ci rozruchu
FWD/REV | 2: Przetaczanie po predkosci zatrzymania
po1.15 | SPYPKOSE 16 50-100.00Hz 051 o
zatrzymani 0

42




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
a Hz
Detekcja 0: Wykrywanie zg(')fjn.le z ustawiong, p?redkosaq
redkosci obrotowg (bez opdznienia zatrzymania)
P01.16 pre .| 1: Wykrywanie wg sprzgzenia zwrotnego od 1 ©)
zatrzymani gy h )
a predkosci obrotowej (dotyczy tylko sterowania
wektorowego)
W przypadku ustawienia P01.16 na 1, jezeli
czestotliwo$¢ sprzezenia zwrotnego jest
mniejsza lub réwna P01.15 i zostanie wykryta w
ustawionym czasie P01.17, falownik zatrzyma
sie; w przeciwnym razie falownik zatrzyma sie po
Czas uptywie E{‘s-tfvlvilf)nego czasu P01.17.
wykrycia { : Output frmquancy
po1.17 | SPreezenie " ' 050s | ©
zwrotnego y.a'vr,ul’o.lomm(- A ”
od Stogping . '
i spedd ! '
predkosci 024 PO,
o Running A ' T’
> Running B .:
Running C ‘
Zakres nastaw: 0.00~100.00s (obowigzuje tylko
gdy P01.16=1)
Gdy uruchomiony kanat sterujacy to sterowanie
przez zaciski, system wykrywa stan zacisku
pracy podczas wtgczania zasilania.
0: Polecenie pracy przez zaciski jest
nieobowigzujace podczas wiaczania. Nawet jesli
przy wigczonym zasilaniu wykryto, ze polecenie
Zahezpiecz prgcy jest obowigzujace, fglownlk n!e bedzie
enie dziatal, a system pozostanie w stanie ochrony do
Wiaczenia czasu anulowania i ponownego wigczenia
P01.18 a polecenia pracy. 0 O
podczas . s
) 1: Polecenie pracy przez zaciski jest
uruchomien L . -
ia obowigzujgce podczas wigczania. Jesli podczas
wiaczania zasilania zostanie stwierdzone, ze
polecenie uruchomienia jest obowigzujace,
system uruchomi falownik automatycznie po
inicjalizacji.
Uwaga: ta funkcja powinna by¢ wybrana
ostroznie, gdyz moze spowodowac powazne
skutki.
Wybor Ten kod funkcyjny okres$la stan pracy falownika,
P01.19 . ; ) L - . 0 ©)
dziatania | gdy ustawiona czgstotliwos¢ jest nizsza niz

43




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
(czest czestotliwos$¢ dolna.
pracy < limit | 0: Praca przy dolnej czestotliwosci granicznej
dolnej 1: Stop
czest. i 2: Hibernacja
obowigzuje | Falownik zatrzymuje sie, gdy ustawiona
gdy limit | czestotliwo$¢ jest nizsza niz dolna granica. Jesli
dolny >0) | ustawiona czestotliwo$¢ przekracza dolng
warto$é graniczng i trwa przez czas ustawiony
przez P01.20, falownik powrdci automatycznie
do stanu pracy.
Ten kod funkcyjny okresla czas opdznienia
hibernacji. Gdy czestotliwos$¢ pracy falownika jest
nizsza niz dolna granica czestotliwo$ci pracy
falownika, falownik zatrzymuje sie w stanie
czuwania.
Gdy ustawiona czestotliwo$¢ przekracza dolng
warto$é graniczna i trwa przez czas ustawiony
przez P01.20, falownik pracuje automatycznie.
Czas Uwaga: Czas jest catkowitg wartoscig, gdy
p01.20 opGznienia ;f;i\i/gl)na czestotliwo$¢ jest powyzej dolnej 0.0s 5
powrotu ’
hibernacji 011t |
>
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
(obowigzuje gdy P01.19=2)
Funkcja ta umozliwia uruchomienie falownika po
wylaczeniu i wigczeniu zasilania a potem
wylaczenie.
PO1.21 Restart pg 0: NieaktyV\./ny. o 0 o
wytaczeniu | 1: Wigczenie, jesli zajdzie potrzeba
uruchomienia, falownik uruchomi sie
automatycznie po odczekaniu czasu okreslonego
przez P01.22..
Czas
wstrzymani | Funkcja okre$la czas oczekiwania przed
P01.22 | arestartu |automatycznym uruchomieniem falownika po 1.0s O
po wylaczaniu a potem po wigczaniu.
wytaczeniu
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
ey T t112P01.22
t2=P01.23
i
Zakres nastaw: 0.0~3600.0s
(obowigzuje gdy P01.21=1)
Funkcja okresla zwolnienie hamulca gdy
Czas zadawane jest polecenie, falownik znajduje sie w
P01.23 | opdznienia | stanie gotowosci i odczekuje przez czas 0.0s O
startu opdznienia ustawiony przez P01.23
Zakres nastaw: 0.0~60.0s
Czas
przytrzyma S N i
P01.24 nia LTI g 0.0s o
predkosci
hamowania
Zakres nastaw: 0.0~100.0 s
. 0: Wyjscie bez napiecia
PO1.25 wijévéliZOOer 1: Wyjécie z napieciem 0 °
2: Wyj$cie przy pradzie hamowania DC
Grupa P02 Silnik 1
Moc .
znamionow Zalezy
P02.01 L 0.1~3000.0kW od ©)
a silnika AM
modelu
1
Czestotliwo
P02.02 | °°  10.01Hz~P00.03(maks. czestotiwosc) 2000 o
znamionow Hz
aAM 1
Predkos¢ Zalezy
P02.03 | znamionow | 1~36000rpm od ©)
aAM 1 modelu
Napiecie Zalezy
P02.04 | znamionow | 0~1200V od ©)
eAM 1 modelu
Prad Zalezy
P02.05 | znamionow | 0.8~6000.0A od ©)
yAM 1 modelu
P02.06 | REAYSRNT | 54165 5350 zalezy |
a stojana od
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
AM 1 modelu
Rezystancj Zalezy
P02.07 | awirnika |0.001~65.535Q od O
AM 1 modelu
Indukgyjnos Zalezy
P02.08 . [ 0.1~6553.5mH od O
rozproszeni modelu
aAM 1
Indukcyjno$ Zalezy
P02.09 | ¢ wzajemna | 0.1~6553.5mH od O
AM 1 modelu
. Zalez
po2.10 | Pradiatowy | 4 eoes sa od ’ o
AM 1
modelu
0: brak ochrony
1: Popularny silnik (z kompensacja niskich
predkosci obrotowych). Ze wzgledu na ostabienie
efektu uwalniania ciepta w popularnych silnikach,
odpowiednia elektryczna ochrona cieplna
zostanie odpowiednio wyregulowana.
Zabezpiecz | Wymieniona tu charakterystyka kompensacji
enie niskich obrotéw oznacza obnizenie progu
P02.26 | przecigzeni | zabezpieczenia przecigzeniowego silnika dla 2 ©)
owe silnika | czestotliwosci pracy ponizej 30Hz.
1 2: Silnik 0 zmiennej czestotliwosci (bez
kompensaciji niskiej predkosci obrotowej). Ze
wzgledu na to, ze predkos¢ obrotowa nie bedzie
miata wptywu na efekt uwalniajacy ciepto w
okreslonych silnikach, nie ma koniecznosci
regulacji wartosci zabezpieczenia podczas pracy
z niskg predkoscig obrotowa.
Krotno$¢ przeciagzenia silnika M = lout/ (In*K)
Wspdiczyn | In jest pradem znamionowym silnika, lout jest
nik pradem wyjsciowym falownika, a K jest
zabezpiecz | wspétczynnikiem zabezpieczenia silnika.
P02.27 enia Wiec im wigksza jest wartos¢ K, tym mniejsza 100.0% O
przecigzeni | jest wartos¢ M. Gdy M =116%, btad zostanie
owego zgtoszony po 1 godzinie, gdy M =200%, btad
silnika 1 | zostanie zgtoszony po 1 minucie, gdy M>=400%,

zostanie on zgtoszony natychmiastowo.

46




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

I
I
I
I
T minule el
|

| | -—g”’..ll
Zakres nastaw: 20.0%~120.0%

P02.28

Wspdiczyn
nik korekgji
mocy
silnika 1

Korekta wskazania mocy silnika 1.

Woplywa tylko na wartosci wyswietlane inne niz
dane sterowania falownika

Zakres nastaw: 0.00~3.00

1.00

P03 Gru

pa Sterowanie wektorowe

P03.00

Wzmocnhien
ie
proporcjona
Ine w petli
predkosci 1

P03.01

Czas
catkowania

petli
predkosci 1

P03.02

Niska
czestotliwo
$¢ faczen

P03.03

Wzmocnien
ie
proporcjona
Ine petli
predkosci 2

P03.04

Czas
catkowania

petli
predkosci 2

P03.05

Wysoka
czestotliwo
$¢6 taczen

Parametry P03.00~P03.05 dotycza tylko trybu
sterowania wektorowego. Ponizej czestotliwosci
przetaczania 1 (P03.02) parametrami Pl petli
predkosci obrotowej sg: P03.00 i P03.01.
Powyzej czestotliwosci przetaczania 2 (P03.05)
parametrami PI petli predko$ci obrotowej sa:
P03.03.03 i P03.04. Parametry Pl wzmacniane
sg zgodnie z liniowg zmiang dwdch grup
parametréw. Przedstawiono je ponizej:

Pl parameters

(P03.00,P03.01)

(P03.03,P03.04)
i

P03.02  P03.05 Output frequency

Ustawienie wspotczynnika proporcjonalnego i
czasu catkowania regulatora moze zmieni¢
charakterystyke dynamicznej reakcji petli
predkosci w regulacji wektorowej. Zwiekszenie
wzmochnienia proporcjonalnego i skrécenie czasu
catkowania moze przyspieszy¢ dynamiczng
reakcje petli regulacji predkosci. Zbyt wysoki
przyrost proporcjonalny i zbyt krotki czas
catkowania moze jednak powodowac wibracje i

20.0

0.200s

5.00Hz

20.0

0.200s

10.00Hz
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
przeregulowania systemu. Zbyt niskie
wzmocnienie proporcjonalne moze spowodowac
wibracje i odchylenie statyczne predkosci
obrotowej systemu.
Pl ma Scisty zwigzek z inercjg systemu.
Dopasowa¢ podstawe PI do réznych obcigzen,
aby sprosta¢ r6znym wymaganiom.
Zakres nastaw P03.00:0~200.0
Zakres nastaw P03.01: 0.000~10.000s
Zakres nastaw P03.02:0.00Hz~P03.05
Zakres nastaw P03.03:0~200.0
Zakres nastaw P03.04: 0.000~10.000s
Zakres nastaw P03.05:P03.02~P00.03(Max.
czestot. wyj$ciowa)
Filtr
P03.06 Wy‘s;ﬁwy 0~8 (odpowiada 0~2/10ms) 0 o
predkosci
Wspotczyn
P03.07 kom;r)“e:sacj Wsptczynnik kompensacji poslizgu stuzy do 100% | ©
i poslizgu regulacji czest-otllwosm poslizgu s’('erowanla )
rozruchu wektorowego i poprawy doktadnosci regulaciji
- predkosci systemu. Prawidtowe ustawienie
Wspbdiczyn . .
nik patralmetru mozgkko'n‘srolbowtac bl.qd stanu
. | ustalonego predkosci obrotowe;.
P03.08 kc'Jmp’e "S3C | 7 akres nastaw: 50~200%. 100% ©
i poslizgu
hamowania
WSp;LCZyn Uwaga: .
P03.09 | procentowy 1 Tg dwa parellmet’ry dostos?wug parametr Pl 1000 o
petli petli prafiowej, Iftory bez.posrrls(.inlo wp{yw’a'na
pradowej P szybkos$c¢ reakcji dynamicznej i doktadnosé
- regulacji. Ogdlnie rzecz biorac, uzytkownicy nie
Wspotczyn o . o
nik muszg zm|fen|ac wartosci domyslne!.
P03.10 | catkowania 2 Stosovl/ac tylko do trybu sterowania SVC 0 1000 o
petii (P00.00=0).
) Zakres nastaw: 0~6553535
pradowe;j 1
Ten parametr stuzy do wigczenia trybu regulaciji
Metoda | momentu obrotowego i ustawienia momentu
P03.11 | nastawy | obrotowego. 0 O
momentu | 0: Sterowanie momentem obrotowym jest
nieaktywne
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
1: Moment nastawiany na klawiaturze (P03.12)
2: Nastawiany analogowo moment obrotowy All
(Inwerter (£15kW) moze by¢ ustawiony
potencjometrem analogowym na klawiaturze
numerycznej, a ustawienie Al1 nie jest dostepne
dla urzadzenia o mocy 18,5kW lub powyzej
18,5kW.
3: Nastawiany analogowo moment obrotowy Al2
4: Nastawiany analogowo moment obrotowy Al3
5: Moment obrotowy nastawiany impulsowo HDI
6: Wielokrokowo ustawiany moment obrotowy
7: Ustawienie momentu obrotowego za pomoca
komunikacji MODBUS
8~10: Zastrzezone
Uwaga: Dla trybéw nastaw 2~10,100%
odpowiada trzykrotnosci pradu znamionowego
silnika.
P03.12 #]Zt:qvg:;zli Z_a&es nastaw: -300.0%~300.0%(pradu znam. 50.0% o
) silnika)
klawiatury
Czas
Po3.13 | MOWaNA |4 500-10.000 0.010s | O
wartosci
zadanej
Gérna 0: Klawiatura
czestotliwo | (P03.16 ustawia P03.14, P03.17 ustawia P03.15)
$¢ obrotéw | 1: Al1 (inwerter (£15kW) moze by¢ ustawiony
do przodu | potencjometrem analogowym na klawiaturze
P03.14 ) R . 0 (@)
w numerycznej, a ustawienie Al1 nie jest dostepne
sterowaniu | dla urzadzenia o mocy 18,5kW lub powyzej
wektorowy | 18,5kW)
m 2: Al2
3:AI3
Gérma i'.DLIJstaMame gornej czestotliwosci impulsami
czestotliwo . . N .
o .| 5: Wielostopniowe ustawianie gérnej granicy
$¢ obrotéw czestotliwosci
P03.15 | dotyluw ] A . L 0 O
Sterowaniu 6: Ustawerye gornej granicy czestotliwosci w
wektorowy komunikacji MODBUS
m 7~ 9: Zastrzezone
Uwaga: dla metod ustawiania 1~9,100%
odpowiada maksymalnej czestotliwosci.
Goérna Ta funkcja stuzy do ustawiania gérnej granicy
P03.16 czestotliwo | czestotliwosci. P03.16 ustawia warto$¢ P03.14; 50.00 Hz ©
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
§¢ obrotéw | P03.17 ustawia wartos¢ P03.15.
do przodu | Zakres nastaw: 0,00 Hz~P00.03 (czestotliwo$¢
w wyjsciowa maks.)
sterowaniu
z klawiatury
Gérna
| G
3.1 50.00Hz O
7 do tytu w
sterowaniu
z klawiatury
Zrédto Ten kod funkcyjny stuzy do wybrania wyboru
goérne zrédta ustawienia goérnej granicy momentu
P03.18 | momentu | obrotowego dla momentu rozruchu i hamowania. 0 O
napedoweg | 0: Ustawienie goérnej granicy czestotliwosci na
0 klawiaturze (P03.20 ustawia P03.18, P03.21
ustawia P03.19)
1: A1 (inwerter (£15kW) moze by¢ ustawiony
potencjometrem analogowym na klawiaturze
numerycznej, a ustawienie Al1 nie jest dostepne
Zrédto dla urzadzenia o mocy 18,5kW lub powyzej
goérne 18,5kW)
P03.19 momentu | 2: Al2 0 ©
hamowania | 3: A3
4: HDI
5: Komunikacja MODBUS
Uwaga: dla metod ustawiania 1~9,100%
odpowiada trzykrotnosci pradu silnika.
Zadawanie
momentu
P03.20 rozruchu z | Kod funkcyjny stuzy do ustawienia granicy 180.0% ©
klawiatury | momentu obrotowego.
Zadawanie | Zakres nastaw: 0,0~300,0% (prad znamionowy
po3.21 | Momentu | silnika) 180.0% | O
hamowania
z klawiatury
Wspdiczyn
nik
P03.22 | ostabiania 0.3 O
W za.kre5|e Zastosowanie w silniku do ostabienia strumienia.
statej mocy
Najnizszy
P03.23 | wspdtczynn 20% O
ik
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
ostabiania T
w zakresie
statej mocy Wosening
coefficient
] 0.1
1.0
.0 ¢
Weakening coefficient limit
Kody funkcyjne P03.22 i P03.23 dziatajg przy
statej mocy. Silnik wejdzie w stan ostabienia, gdy
pracuje z znamionowa predkoscig obrotowa.
Mozna zmieni¢ krzywa ostabienia poprzez
zmiane wspotczynnika ostabienia. Im wigkszy
jest wspotczynnik ostabienia, tym bardziej stroma
jest krzywa ostabienia.
Zakres nastaw P03.22:0.1~2.0
Zakres nastaw z P03.23:10%~100%.
P03.24 pozwala ustawi¢ maks. napiecie
P03.24 Iimit.mgx falownik“a, ktére zalezy od sytuacji w miejscu 100.0% o
napiecia | instalacji.
Zakres nastaw: 0,0~120,0%.
Po uruchomieniu falownika nalezy ponownie
Czas aktywowac silnik. Mozna wzbudzi¢ wewnatrz
P03.25 | wstepnego | silnika pole magnetyczne w celu zwiekszenia 0.300s O
nasycenia | momentu obrotowego podczas rozruchu.
Czas ustawiania: 0,000 ~10,000s.
Wzmocnhien
i
proporcjona | 0~8000
P03.26 Ine Uwaga: P03.24~P03.26 sg nieaktywne dla 1000 O
strumienia | sterowania wektorowego.
ostabioneg
0
Wektorovye 0: Wskazanie wartosci rzeczywiste;j.
P03.27 | sterowanie . e 0 O
. ._ | 1: Wskazanie wartosci nastawy
predkoscia
Wspéiczyn | 0.0~100.0%
nik Ustawi¢ P03.28, aby skompensowaé
P03.28 | kompensacj | wspotczynnik tarcia statycznego. Tylko 0.0% O
i tarcia obowigzuje gdy ustawienie w 1Hz.
statycznego | 0.0~100.0%
Wspdiczyn | 0.0~100.0%
P03.29 nik Ustawi¢ P03.29, aby skompensowaé 0.0% O
kompensacj | wspofczynnik tarcia statycznego. Tylko
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

i tarcia
dynamiczne
go

obowigzuje gdy ustawienie w 1Hz..

P04 Gru

pa Sterowal

nie SVPWM

P04.00

Ustawienie
V/F silnika
1

Te kody funkcyjne definiujg krzywa V/F silnika 1
falownika Goodrive200A i odpowiadajg
zapotrzebowaniu na rézne obcigzenia.

0: Prosta krzywa V/F linii przy statym obcigzeniu
momentem obrotowym

1: Wielopunktowa krzywa V/F

2: Krzywa V/F 1,3 mocy niskiego momentu
obrotowego

3: Krzywa V/F 1,7 mocy niskiego momentu
obrotowego

4: Krzywa V/F podwdjnej mocy niskiego
momentu obrotowego

Krzywe 2~4 dotyczg obcigzen momentem
obrotowym takich jak wentylatory i pompy
wodne. Uzytkownicy moga regulowa¢ obcigzenia
w zaleznosci od cech obciazenia, aby uzyskac
najlepszy efekt oszczednosci energii.

5: Dostosowana V/F (separacja V/F); w tym
trybie V mozna oddzieli¢ od f i f za pomoca
kanatu odniesienia czestotliwosci ustawianego
przez P00.06 lub kanatu odniesienia napiecia
ustawionego przez P04.27 w celu zmiany
charakterystyki krzywej.

Uwaga: Vp na ponizszym rysunku to napiecie
znamionowe silnika, a f, to czestotliwosé
znamionowa silnika.

s ot nlape
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Wartos¢

KOd__ Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl Zmian
funkcji y
na
Zwiekszenie momentu obrotowego stuzy do
kompensacji momentu obrotowego przy niskiej
czestotliwosci. P04.01 okresla sie w stosunku do
Max. napigcia wyjsciowego Vb.
P04.02 okresla procent czestotliwosci zamykania
recznego momentu obrotowego wobec fb.
Wzmocnien | podniesienie momentu obrotowego nalezy
P04.01 | ie momentu | gopra¢ odpowiednio do obcigzenia. Im wieksze 0.0% O
silnika 1 | obcigzenie, tym wiekszy moment obrotowy. Zbyt
duze wzmocnienie momentu obrotowego jest
niewtasciwe, poniewaz silnik bedzie pracowat w
przeciazeniu, a prad falownika zwigkszy w
efekcie podnoszac temperature falownika i
zmniejszajac sprawnos$c.
Po ustawieniu zwigkszenia momentu obrotowego
na 0,0%, falownik jest automatycznym trybie
zwiekszania momentu obrotowego.
Prog przyrostu momentu obrotowego: ponizej
tego punktu czestotliwo$ci, wzrost momentu
obrotowego jest skuteczny, ale powyzej tego
punktu czestotliwosci wzrost momentu
obrotowego jest nieaktywny.
Koncowy K
Outout voRy
posoz | PUnKt 2 200% | ©
wzrostu
momentu 1
St ey
Zakres nastaw P04.01:0.0%:(automatyczne)
0.1%~10.0%
Zakres nastaw P04.02:0.0%~50.0%
Czestotliwo
P04.03 | $¢VIF1 . 0.00Hz O
silnika 1 Rt -
Napiecie Vi
P04.04 VIF1 00.0% O
silnika 1 =
Czestotliwo W >
P04.05 | $¢VIF2 T e 00.00Hz O
silnika 1 s
P04.06 fo;;fgle Gdy P04.00 =1, uzytkownik moze ustawi¢ krzywg | 00.0% O
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Kod . . . Wartos:(: Zmian
funkeji Nazwa Szczegotowe instrukcje domysi -
na
silnika1 | V/F poprzez P04.03~P04.08.08.
Crestotliwo V./IF.:.(GSt ustawiane w zaleznosci od obcigzenia
o silnika.
Po4.07 zﬁn\ﬁz i Uwaga: V1<V2<V3, fl<f2<f3 Zbyt wysokie | *0- 00 | ©
napiecie niskich czestotliwosci moze nadmiernie
nagrzewac silnik lub go uszkodzi¢. W falowniku
moze sie aktywowac¢ alarm predkosci
nadpradowy lub zabezpieczenie nadpradowe.
Zakres nastaw P04.03:0.00Hz~P04.05.
Napiecie Zakres nastaw P04.04:0,0%~110,0%.
P04.08 VIE 3 Zakres nastaw z P04.05: P04.03~ P04.07. 00.0% @)
silnika 1 | Zakres nastaw P04.06:0,0%~110,0%.
(napiecie znamionowe silnika 1)
Zakres nastaw P04.07: P04.05~ P02.02.02
(czestotliwo$é znamionowa silnika 1)
Zakres nastaw P04.08:0,0%~110,0%.
(napiecie znamionowe silnika 1)
Ten kod funkcyjny stuzy do kompensacji zmiany
predkosci obrotowej spowodowanej obcigzeniem
podczas kompensacji sterowania SVPWM w celu
zwiekszenia sztywnosci silnika. Moze by¢
Wzmocnien | ustawiona na znamionowg czestotliwosé
ie poslizgu silnika, ktéra jest liczona jak nizej:
Po4.0g | KOmpensacy | - Affn*p/60 N . 100.0% | O
i poslizgu | Z czego fy jest czgstotliwoscig znamionowg
V/F silnika | silnika, jej kod funkcyjny to P02.02; n jest
1 znamionowa predkoscig obrotowa silnika, a jej
kod funkcyjny to P02.03; p jest parg biegunéw
silnika. 100,0% odpowiada znamionowej
czestotliwosci poslizgu Af
Zakres nastaw: 0,0~200,0%.
Wspotczyn
nik regulaciji . . N
drgan przy W trybl.e sterowanlg SyPWM n?oga:wystaplc
P04.10 niskiej wahania pradu w silniku przy niektérych 10 O
czestotliwo czestotliwosciach, szczegodlnie w silniku o duzej
sci silnika 1 | ™MocY: Silnik moze pracowa¢ niestabilnie lub
Wspélczyn moze wystapi¢ przetelzenie. Zjawiska te mozna
nik reguladi skasowaé, dostosowujac ten parametr.
drgar przy Zakres nastaw P04.10:0~100
P04.11 wysokiej Zakres nastaw P04.11:0~100 10 O
czestotliwo Zakres nastaw P04.12:0.00Hz~P00.03
&ci silnika 1 (Max. czestotliwosc)
P04.12 | Wartosé 30.00 Hz O
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
graniczna
dla
sterowania
wibracji
silnika 1
Wybér trybu 0: Brak dziatania
pracy 1:. A.utomatyczna praca (.anergoos.zt.:zeldna
P04.26 energoosze Silnik w waru_nkach lekkiego obcigzenia, 0 ©)
zednej automatycznie dostosowuje napigcie wyjsciowe
w celu oszczedzania energii.
Wybra¢ kanat wyjsciowy przy separacji krzywej
VIF.
0: Nastawianie napiecia z klawiatury: napiecie
wyjsciowe okresla P04.28.
1: Nastawa napiecia z Al1 (Inwerter (£15kW)
moze by¢ ustawiona potencjometrem
analogowym na klawiaturze, a ustawienie All nie
jest dostepne dla urzadzenia 18,5kW lub powyzej
Kanat
.| 18,5kw)
P04.27 | ustawiania _— . 0 O
napiecia 2: Nastaw!an!e nap!Qc!a zAI2;
3: Nastawianie napigcia z Al3;
4: Nastawianie napiecia z HDI,
5: Nastawianie napiecia z wielostopniowo
ustawianej predkosci obrotowej;
6: Nastawianie napiecia z PID;
7: Nastawianie napiecia z komunikacji MODBUS;
Uwaga: 100% odpowiada napieciu
znamionowemu silnika.
N
P04.28 | e napiecia z . " ) . 100.0% O
Klawiatury wybrany jako "z klawiatury".
Zakres nastaw:0.0%~100.0%
Czas Wzrost napigcia oznacza czas, w ktérym falownik
P04.29 | narastania | przyspiesza od minimalnego napiecia 5.0s O
napiecia | wyjsciowego do maksymalnego napiecia
wyjsciowego.
Czas spadku napiecia oznacza czas, w ktérym
Czas falownik hamuje od maksymalnego napigcia
P04.30 | obnizania . o . 5.0s O
naplacia wyjfc!owego do minimalnego napiecia
wyjsciowego..
Zakres nastaw:0.0~3600.0s
Max Ustawianie gérnego i dolnego limitu napigcia
P04.31 | napiecie |wyjsciowego. 100.0% ©)
wyjsciowe | Zakres nastaw P04.31:P04.32~100.0%
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
(napiecia znamionowego silnika)
Zakres nastaw P04.32:0.0%~ P04.31
(napiecia znamionowego silnika)
Min $
P04.32 | napiecie P! S A 11=P04.20 0.0% o
wyjéciowe Venrg~ T\ -
.\,-:|'i|-h.’.'.}>-5 2 "., =
T,
Stuzy do regulacji napiecia wyj$ciowego
falownika w trybie SVPWM podczas pracy
ostabieniem strumienia magnetycznego.
Uwaga: Nie dziata w trybie statego momentu
Wsp6iczyn obrotowego..
nik AOvputvoliage
P04.33 | ostabiania Ve FC4.23:1 001 i 1.00 [ ]
przy statej i Aot T
mocy 5
| Cutpul equancy
R S
Zakres nastaw P04.33: 1.00~1.30
P05 Grupa Zaciski wejsciowe
Wejscie 0: HDI jest wejsciem stanu wysokiego. Patrz
P05.00 P05.49~P05.54 0 ©
HDI . .
1: HDI jest wej$ciem przetgczanym
S1wybor | 0: Brak funkcji
P05.01 | funkcji | 1: Obroty do przodu 1 ©
zacisku | 2: Obroty do tytu
S2 wybér | 3: Sterowanie 3-przewodowe
P05.02 funkcji 4: Posuwanie sig do przodu 4 ©
zacisku | 5: Posuwanie sie do tytu
S3 wybor | 6: Przej$cie do zatrzymania
P05.03 funkcji 7: Reset usterek 7 ©
zacisku 8: Pauza pracy
S4 wybor 9: Btad wejscia zewnetrznego
P05.04 funkgji 10: Zwiekszenie czestotliwosci (UP) 0 ©
zacisku 11: Zmniejszanie czestotliwosci (DOWN)
S5 wybér | 12: Anuluj ustawienie zmiany czestotliwosci
P05.05 funkgji 13: Przetaczenie miedzy ustawieniem Ai B 0 ©
zacisku 14: Przejscie miedzy kombinacjg ustawien a
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
S6 wybér | ustawieniem A
P05.06 funkcji 15: Przejscie miedzy kombinacjg ustawien a 0 ©
zacisku ustawieniem B
S7 wybdr | 16: Zacisk wielostopniowej predkosci obrotowej 1
P05.07 funkcji 17: Zacisk wielostopniowej predkosci obrotowej 2 0 ©
zacisku 18: Zacisk wielostopniowej predkosci obrotowej 3
S8 wybor 19: Zacisk wielostopniowej predkosci obrotowej 4
P05.08 funkgji 20: Pauza - zacisk wielostopniowej predkosci 0 ©
zacisku obrotowe;.
21: Opcja czasu ACC/DEC 1
22: Opcja czasu ACC/DEC 2
23: Prosty reset zatrzymania sterownika PLC
24: Prosta pauza sterownika PLC
25: Pauza kontrolna PID
26: Pauza posrednia (zatrzymanie przy aktualnej
czestotliwosci)
27: Zresetowanie posrednie (powrét do
czestotliwosci srodkowej)
28: Zresetowanie licznika
29: Blokada sterowania momentu obrotowego
HDI wybor | 30: Blokada ACC/DEC
P05.09 funkcji 31: Uruchomienie licznika 0 ©
zacisku | 32: Reset ditugosci
33: Anuluj czasowo ustawienie zmiany
czestotliwosci
34: Hamulec DC
36: Przesuniecie sterowania na klawiature
numeryczna.
37: Przesuniecie sterowania na zaciski
38: Przesunigcie sterowania na komunikacje
39: Polecenie wstepnego wzbudzenia
40: Usun dane o mocy
41:Utrzymuj moc
61: zmiana bieguna PID
Kod funkcyjny stuzy do ustawiania polaryzacji
zaciskow wejsciowych.
Wybor Bit ustawiony na 0, zacisk wejsciowy jest anoda.
polaryzacji | Bit ustawiony na 1, zacisk wejsciowy jest katoda..
P05.10 | zaciskéw BITO | BIT1 | BIT2 | BIT3 | BIT4 0x000 O
wejsciowyc S1 S2 S3 S4 S5
h BIT5 | BIT6 | BIT7 | BIT8

S6 S7 S8 HDI
Zakres nastaw:0x000~0x1FF
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

P05.11

WE/Wyt
czas filtracji

Ustawia czas filtrowania prébki dla zaciskéw
S1~S8 i HDI. Jesli zakidcenia sa silne, nalezy
zwiekszy¢ parametr, aby unikng¢ btednego
dziatania

0.000~1.000s

0.010s

P05.12

Ustawienia
zaciskow
wirtualnych

0x000~0x1FF(0: wytaczony, 1:wigczony )
BITO: zacisk wirtualny S1

BIT1: zacisk wirtualny S2

BIT2: zacisk wirtualny S3

BIT3: zacisk wirtualny S4

BIT4: zacisk wirtualny S5

BIT5: zacisk wirtualny S6

BIT6: zacisk wirtualny S7

BIT7: zacisk wirtualny S8

BIT8: zacisk wirtualny HDI

0x000

P05.13

Tryb pracy
zaciskéw
sterowania

Ustawia tryb pracy zaciskow sterowania.
0:2-przewodowe sterowanie 1, zezwolenia
zgodne z kierunkiem. Tryb ten jest szeroko
stosowany. Okresla on kierunek obrotéw za
pomocg zdefiniowanego rozkazu FWD i REV.

Running

FWD | REV
command

K1 OFF | OFF | Stopping

-~ REV ON | OFF fgr:‘:ﬁr:

Reverse

OFF | ON running

COM

ON | ON Hold on

1:2- przewodowe sterowanie 2; Oddzielenie
zezwolenia od kierunku jazdy. FWD
zdefiniowane w tym trybie aktywuje prace.
Kierunek jazdy zalezy od stanu zdefiniowanego
REV..

FWD| REV Running
command

—FWD
K1 OFF | OFF | Stopping

Forward
KziREV ON | OFF running

OFF | ON | Stopping

COM

ON | ON Revgrse
running

2: Sterowanie 3-przewodowe 1; Sin jest
terminalem zezwalajacym w tym trybie pracy, a
polecenie uruchamiania jest wywotane przez
FWD, a kierunek jest sterowany przez REV.
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

SIN jest normalnie zamknigty.

SB1

Sterowanie kierunkiem jest nastepujace:
Poprzedni Obecny
kierunek kierunek

Sin REV

Do przodu Do tytu
Do tytu Do przodu
Do tytu Do przodu

Do przodu Do tytu

ON OFF—ON

ON ON—OFF

ON— ON Hamowanie do
OFF OFF zatrzymania
3:3-przewodowe sterowanie 2; Sin jest
terminalem zezwalajacym w tym trybie pracy, a
polecenie uruchamiania jest wywotywane przez
SB1 lub SB3 i oba te urzadzenia sterujg
kierunkiem jazdy. NZ SB2 generuje polecenie
stop..

SB1
Lyan)
— FWD
SB2
T sin
Lpan)
— REV
sB3
COM
Sin FWD REV Kierunek
OFF— ON Do przodu
ON
ON OFF Do tytu
ON OFF_, | Do przodu
ON
OFF ON Do tylu
Hamowan
ON— ie do
OFF zatrzyman
ia

Uwaga: dla trybu pracy 2-przewodowej, gdy
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
zacisk FWD/REV jest poprawny, falownik
zatrzymuje sie z powodu polecenia zatrzymania
z innych zrédet, nawet jesli zacisk sterujacy
FWD/REV zachowuje wazno$¢; falownik nie
bedzie dziatat po anulowaniu polecenia
zatrzymania. Dopiero po ponownym wiaczeniu
FWD/REYV falownik moze sie¢ ponownie
uruchomi¢. Na przyktad, prawidiowe zatrzymanie
STOP/RST przy wytaczaniu sygnatu sterownika
PLC, daje zatrzymanie o statej dtugosci i
sterowanie z zaciskéw (patrz P07.04).
Czas
P05.14 | OPOZMena 0.000s | O
wigczania
zacisku S1
Czas
P0s5.15 | oPoznenta 0.000s | O
wylgczania
zacisku S1
Czas
P0s5.16 | OPOZMeNta 0.000s | O
wiaczania
zacisku S2
Czas Kod funkcyjny definiuje odpowiedni czas
Sznienia | OpOznienia poziomu elektrycznego
P05.17 \c/)vi)/?qcz:niz programowalnych zaciskéw od wigczenia do 0.000s O
zacisku S2 | wytaczenia.
Czas Sistocwc kv \
P05.18 c\’,a;z;fnﬁf Sivata __iuta Vi Y mass| | 0-000s | O
PO CRa = NG sty
zacisku S3 ‘
Czas | 7akres nastaw:0.000~50.000s
P0s5.19 | OPOZMeNIa 0.000s | O
wylgczania
zacisku S3
Czas
P0s5.20 | OPOZMeNta 0.000s | O
wigczania
zacisku S4
Czas
P0s5.21 | OPozMenta 0000s | O
wytaczania
zacisku S4
P05.22 Czas 0.000s O
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

opdznienia
wigczania
zacisku S5

P05.23

Czas
opodznienia
wylgczania
zacisku S5

P05.24

Czas
opodznienia
wigczania
zacisku S6

P05.25

Czas
opdznienia
wytgczania
zacisku S6

P05.26

Czas
opdznienia
wigczania
zacisku S7

P05.27

Czas
opdznienia
wylgczania
zacisku S7

P05.28

Czas
opdznienia
wigaczania
zacisku S8

P05.29

Czas
opoznienia
wytgczania
zacisku S8

P05.30

Czas
opoznienia
wigczania
zacisku HDI

P05.31

Czas
opdznienia
wytaczania
zacisku HDI

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P05.32

Dolny limit
All

P05.33

Odpowiadaj
aca
nastawa do

Falownik (£15kW) moze by¢ ustawiony
potencjometrem analogowym na klawiaturze, a
ustawienie Al1 nie jest dostepne dla urzadzenia o
mocy 18,5kW lub powyzej 18,5 kW.

Kod funkcyjny definiuje zalezno$é miedzy

0.00v

0.0%
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
dolnego | napigciem wejscia analogowego a
limitu odpowiadajacg mu wartoscig zadana. Jesli
All analogowe napigcie wejsciowe przekroczy
¢ imi stawiong minimalng lub maksymalng warto$¢
po5.34 | COMY limit | ustawiona minimaing lub maksymaina wart 10.00v | O
All wejsciowq, wowczas falownik bedzie liczyt jako
nastawa | minimalne lub maksymalne napiecie wej$ciowe.
odpowiadaj | Gdy wejscie analogowe jest wejsciem pradowym
0~20mA, odpowiadajgce mu napiecie wynosi
Po5.35| 2@ P i piecie Wy 100.0% | O
gornemu | 0~10V.
limitowi W réznych przypadkach odpowiadajgca warto$¢
All znamionowa 100,0% jest rézna. Szczegdtowe
Czas filtru | informacje znajduja sie w aplikacji.
P05.36 wej All Rysunek ponizej wskazuje rézne aplikacje: 0.100s >
Dolny limit T datoudnuteons
P05.37 A2 102% 0.00v O
nastawa
odpowiadaj e ios
S ama
Pos.3g| 2@ yay T 00% | O
dolnemu :
limitowi T100s
Al2 ) o .
Gormy limit Czas filtru wejsciowego: ten parametr stuzy do
P05.39 A)I/Z regulacji czuto$ci wejscia analogowego. 10.00V O
Prawidtowe zwigkszenie warto$ci moze
nastawa . i i .
| zwiekszy¢ odpornos¢ na zaktdcenia sygnatu
odpowiadaj . e
analogowego, ale ostabi¢ czutos¢ wejscia
P05.40 'raﬁcam analogowego. 100.0% O
gl,o 'te u Uwaga: Analogowe Al1 i AI2 moga obstugiwacé
IMIOWE 1 ejscia 0~10V lub 0~20mA, gdy dia Al1 i AI2
Al2 s . . L
i wybrano wejscie 0~20mA, odpowiednie napiecie
P05.41 Cza; itru 20mA wynosi 5V. Al3 moze obstugiwa¢ wyjscie 0.100s O
WeJAIZ_| 1 0y~+10V~+10V.
P05.42 DOInXB limit | 741res nastaw P05.32:0.00V~P05.34 1000V | O
Zakres nastaw P05.33:-100.0%~100.0%
nastawa | 7akres nastaw P05.34:P05.32~10.00V
odpowiadaj | 7akres nastaw P05.35:-100.0%~100.0%
P05.43 gca Zakres nastaw P05.36:0.000s~10.000s 100.0% | O
dolnemu | 7ares nastaw P05.37:0.00V~P05.39
limitowi | 7akres nastaw P05.38:-100.0%~100.0%
AlI3___ | Zakres nastaw P05.39:P05.37~10.00V
Wartos¢ | zakres nastaw P05.40:-100.0%~100.0%
P05.44 | srodkowa | zakres nastaw P05.41:0.000s~10.000s 0.00v o
A8 | Zakres nastaw P05.42:-10.00V~P05.44
P05.45 | ©IPOWiada) | Zakres nastaw P05.43:-100.0%~100.0% 0.0% o
gca wartosc
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
Srodkowa | Zakres nastaw P05.44: P05.42~P05.46
AI3 Zakres nastaw P05.45:-100.0%~100.0%
Gorny limit | Zakres nastaw P05.46:P05.44~10.00V
P0S.46 Al3 Zakres nastaw P05.47:-100.0%~100.0% 10.00v ©
nastawa | Zakres nastaw P05.48:0.000s~10.000s
odpowiadaj
pos.47| 2@ 1000% | O
gérnemu
limitowi
Al3
pos.4g | C7as filtiu 0.100s | O
wej Al3
Wybér funkcji, gdy zaciski HDI sg szybkim
wejsciem impulsowym.
HDI szybkie :1)3 \s/\t/aeJSConesltsct)ztalnlvyogz?stotl|WOSC|, zrédto
P05.49 |  wejécie Wy czestot N . 0 o
. 1: Wejscie licznikowe, zaciski wejscia szybkiego
impulsowe | .~ .
licznika impulséw
2: Wejscie zliczajace dtugosé, zaciski licznika
dtugosci
Dolny Iimit 0.000
P05.50 | czestotliwo | 0.000kHz~P05.52 K O
$ci HDI Hz
Nastawa
odpowiadaj
aca
P05.51 ) -100.0%~100.0% 0.0% O
nastawie
dolnej
czest. HDI
Gorny I|lm|t 50.00
P05.52 | czestotliwo | P05.50 ~50.00kHz O
o kHz
sci HDI
Nastawa
odpowiadaj
aca
P05.53 ) -100.0%~100.0% 100.0% O
nastawie
gornej
czest. HDI
Czas filtra
P05.54 | czestotliwo | 0.000s~10.000s 0.100s O
$ci HDI
P06 Grupa Zaciski wyjSciowe
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

P06.00

Wyjscie
HDO

Wybdr funkcji zaciskéw szybkiego wyjscia
impulsowego.

0: Wyjscie impulsowe wysokiej predkosci typu
otwarty kolektor: Maksymalna czestotliwo$¢
impulséw wynosi 50,0 kHz. Szczegdtowe
informacje na temat powigzanych funkcji mozna
znalez¢ w P06.27~P06.31.

1: Wyjscie typu otwarty kolektor. Szczegdtowe
informacje na temat odpowiednich funkcji mozna
znalez¢ w P06.02.

P06.01

Wyjscie Y1

P06.02

Wyjscie
HDO

P06.03

Wyjscie
przekazniko
we RO1

P06.04

Wyjscie
przekazniko
we RO2

0: Nie dziata
1: Dziata

2: Obroty do przodu

3: Obroty do tytu

4: Tryb skokowy

5: Usterka falownika

6: Badanie stopnia czestotliwosci FDT1

7: Badanie stopnia czestotliwosci FDT2

8: Doregulowanie do czestotliwosci

9: Praca z zerowa predkoscia,

10: Osiagnieta granica czestotliwos$ci gérnej
11: Osiggnigta granica czestotliwosci dolnej
12: Gotowy do pracy

13: Wstepne magnesowanie

14: Alarm wstepnego przecigzenia

15: Alarm niedocigzenia

16: Zakonczenie kroku prostego sterownika PLC
17: Zakonczenie cyklu prostego sterownika PLC
18: Osiagnieta zadana wartos$¢ zliczana

19: Osiagnieta zdefiniowana warto$¢ zliczana
20: Btad zewnetrzny aktywny

21: Doregulowanie do dtugosci

22: Doregulowanie do czasu pracy

23: Wyjscie wirtualnych zaciskéw
komunikacyjnych MODBUS

26: Regulacja napiecia obwodu pradu statego
(DO)

27: Silnik pomocniczy 1

28: Silnik pomocniczy 2

P06.05

Wybér
polaryzacji
zaciskow
wyjsciowyc
h

Kod funkcyjny stuzy do ustawienia biegunowosci
zacisku wyjsciowego.

Gdy bit biezgcy ustawiony jest na 0, zacisk
wejsciowy jest dodatni.

Gdy bit biezgcy ustawiony jest na 1, zacisk
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

wejsciowy jest ujemny.

BITO BIT1 BIT2 BIT3
Y HDO RO1 RO2

Zakres nastaw:0~F

P06.06

Czas zwtoki
zatgczenia
Y1

P06.07

Czas zwtoki
wylgczenia
Y1

P06.08

Czas zwtoki
zalgczenia
HDO

P06.09

Czas zwtoki
wytgczenia
HDO

P06.10

Czas zwtoki
zatgczenia
RO1

P06.11

Czas zwiloki
wytgczenia
RO1

P06.12

Czas zwtoki
zatgczenia
RO2

P06.13

Czas zwioki
wytgczenia
RO2

Kod funkcyjny definiuje odpowiedni czas
opdznienia zmiany poziomu elektrycznego przy
wiaczaniu i wytgczaniu zacisku
programowalnego.

Y wecrosv

'

Yivess -~ - s 1
o= ety -l
Zakres nastaw :0.000~50.000s
Uwaga: P06.08 i P06.09 obowigzuja tylko gdy
P06.00=1.

vabe

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P06.14

Wyjscie
AO1

P06.15

Wyjscie
AO2

P06.16

Wybor
wyjscia
impulsoweg
0 wysokiej
szybkosci
HDO

0: Czestotliwos$¢ pracy

1: Ustawianie czestotliwosci

2: Czestotliwo$¢ odniesienia rampy

3: Predkos¢ obrotowa pracy

4: Prad wyjsciowy

(w stosunku do pradu znamionowego falownika)
5: Prad wyjsciowy

(w stosunku do pradu znamionowego silnika)

6: Napiecie wyjsciowe

7: Moc wyjsciowa

9: Wyjsciowy moment obrotowy

10: Warto$¢ wejsciowa analogowa All (Inwerter
(£15kW) moze by¢ ustawiona potencjometrem
analogowym na klawiaturze numerycznej, a
ustawienie Al1 nie jest dostepne dla urzadzenia o
mocy 18,5kW lub powyzej 18,5 kW).
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji o’ y
11: Analogowa warto$¢ wejsciowa Al2
12: Analogowa warto$¢ wejsciowa Al3
13: Wartos¢ wejscia HDI dla impulséw wysokiej
predkosci
14: Warto$¢ zadana w komunikacji MODBUS 1
15: Warto$¢ zadana w komunikacji MODBUS 2
22: Prad momentu obrotowego
(w stosunku do pradu znamionowego silnika)
23: Czestotliwo$¢ odniesienia dla rampy (z
znakiem)
Dolny limit . . o
P06.17 wyjscia Powyzs%(? kody funkcyjne c?kreslaj.% Wzglednq 0.0% o
AO1L zal.e:zr\osc pomiedzy warto$cig wyj'sqow.a} g
Odpowiadaj wyjsciem analogowym. Gdy warto$¢ wyjsciowa
przekroczy zakres ustawionego wyjscia
acy maksymalnego lub minimalnego, bedzie liczona
d'olr.1emlu w odniesieniu do wyjscia o niskim lub gérnym
P06.18 limitowi limicie. 0.00v O
po.z[orn Gdy wyjscie analogowe jest wyj$ciem pradowym,
wyjscia 1mA wynosi 0,5V.
,AOl_ — W réznych przypadkach, dla réznego wyjscia
Gom_),’ I!m't analogowego 100% wartosci wyjsciowe;j jest
P06.19 wyjscia inne. Szczegodtowe informacje znajduja sie w 100.0% o
AOL |\ asdej aplikacii.
Odpowiadaj A
acy 10V(20mA)
gérnemu
P06.20 |  limitowi I 10.00V O
poziom :
wyjscia |
AO1 I
- 0.0% 100.0%
P06.21 CzaAS(')TUu Zakres nastaw P06.18 0.00V~10.00V 0.000s | O
Dolny limit Zakres nastaw P06.19 P06.17~100.0%
P06.22 wyjécia Zakres nastaw P06.20 0.00V~10.00V 0.0% o
AO2 Zakres nastaw P06.21 0.000s~10.000s
Odpowiadaj Zakres nastaw P06.22 0.0%~P06.24
acy Zakres nastaw P06.23 0.00V~10.00V
dolnemu Zakres nastaw P06.24 P06.22~100.0%
P06.23 limitowi Zakres nastaw P06.25 0.00V~10.00V 0.00V o
poziom Zakres nastaw P06.26 0.000s~10.000s
wyjécia Zakres nastaw P06.27 0.000s~10.000s
AO2 Zakres nastaw P06.28 0.00~50.00kHz
Goémy limit Zakres nastaw P06.29 P06.27~100.0%
P06.24 wyjécia Zakres nastaw P06.30 0.00~50.00kHz 100.0% O
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

AO2

P06.25

Odpowiadaj
acy
gérnemu
limitowi
poziom
wyjscia
AO2

P06.26

Czas filtru
AO2

P06.27

Dolny limit
wyjscia
HDO

P06.28

Odpowiadaj
acy
dolnemu
limitowi
poziom
wyjscia
HDO

P06.29

Gorny limit
wyjscia
HDO

P06.30

Odpowiadaj
acy
gérnemu
limitowi
poziom
wyjscia
HDO

P06.31

Czas filtru
HDO

Zakres nastaw P06.31 0.000s~10.000s

10.00vV

0.000s

0.00%

0.00kHz

100.0%

50.00
kHz

0.000s

P07 Grupa Interfejs

cztowiek-maszyna

P07.00

Hasto
uzytkownik
a

0~65535

Zabezpieczenie hastem obowigzuje po
ustawieniu dowolnej niezerowej liczby.
00000: Wyczy$¢ hasto poprzedniego
uzytkownika i uniewaznij ochrone hastem.

W okresie gdy hasto uzytkownika jest
obowiazujace, jesli hasto jest nieprawidiowe,
uzytkownik nie moze wejs¢ do menu
parametréw. Tylko prawidtowe hasto pozwala
sprawdza¢ lub modyfikowac parametry.
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

Zapamietaj hasta wszystkich uzytkownikow.

Stan edycji kodu funkcyjnego i ochrona hastem
zachowajg waznos$¢ w ciggu 1 minuty. Jesli hasto
jest dostepne, nacisnij przycisk PRG/ESC, aby
wprowadzi¢ stan edycji kodéw funkgiji, a
nastepnie wyswietlony zostanie komunikat
"0.0.0.0.0.0". Operator nie moze wprowadzi¢
zmian, chyba ze wpisze wtasciwe hasto.

Uwaga: Przywrécenie domysinych wartosci
moze wyczysci¢ hasto, uzywaj go ostroznie.

P07.01

Kopia
parametrow

Kod funkcyjny okresla tryb kopiowania
parametrow.

0: Brak operacji

1: Przestanie lokalnego parametru funkcji do
klawiatury numeryczne;j.

2: Pobiera parametr funkcyjny manipulatora na
adres lokalny (tacznie z parametrami silnika)

3: Pobiera parametr funkcyjny manipulatora na
adres lokalny (z wytaczeniem parametrow silnika
grupy P02)

4: Pobiera parametry funkcyjne manipulatora na
adres lokalny (tylko dla parametru silnika grupy
P02)

Uwaga: Po zakonczeniu operacji 1~4 parametr
powrdci automatycznie do 0, funkcja fadowania i
pobierania wytacza parametry fabryczne z P29.

P07.02

QUICK/IO
G wybor
funkciji

0: Brak funkcji

1: Tryb skokowy. Nacisna¢ przycisk QUICK/JOG,
aby rozpocza¢ prace w trybie skokowym.

2: Zmiana stanu wyswietlacza za pomoca
klawisza przesuwania. Nacisng¢ przycisk
QUICK/JOG, aby przesuna¢ wyswietlany kod
funkcyjny z prawej na lewa.

3: Przesunigcie miedzy obrotami do przodu a
obrotami do tytu. Nacisna¢ przycisk QUICK/JOG,
aby zmieni¢ kierunek polecen czestotliwosci.
Funkcja ta obowigzuje tylko w przypadku polecen
klawiatury numerycznej dla kanatow.

4: Wyczys$¢ ustawienia UP/DOWN. Nacisna¢
przycisk QUICK/JOG, aby wyczysci¢ ustawiong,
warto$¢ UP/DOWN.

5: Doregulowanie do zatrzymania. Nacisna¢
przycisk QUICK/JOG w celu zatrzymania.

6: Zmien zrédto polecen pracy. Nacisng¢ przycisk
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

QUICK/JOG, aby przesuna¢ zrédto polecen
pracy.

7: Szybki tryb odbiorczy (odbiér wedtug
parametru innego niz fabryczny)

Uwaga: Nacisna¢ przycisk QUICK/JOG , aby
przetaczyé miedzy obrotami do przodu a
obrotami do tytu, falownik nie rejestruje stanu po
przesunieciu podczas wytaczania zasilania. Przy
nastepnym wiaczeniu falownik pracuje zgodnie z
parametrem P00.13.

P07.03

Przesuwani
e kolejnosci
wyboru
polecen
QUICK/JO
G

Gdy P07.02=6 mozna ustawi¢ sekwencje
przesuwania uruchomionych kanatéw polecen.
0: Sterowanie za pomocg klawiatury —
Sterowanie przez zaciski — Sterowanie przez
komunikacje

1: Sterowanie z klawiatury < —Sterowanie przez
zaciski

2: Sterowanie z klawiatury < —Sterowanie przez
komunikacje

3: Sterowanie przez zaciski «— —Sterowanie
przez komunikacje

P07.04

STOP/RST
funkcja stop

STOP / RST dziata dla funkgji stop. STOP / RST

dziata w kazdym stanie do resetowania btedu.

0: Dotyczy tylko klawiatury

1: Dotyczy sterowania z klawiatury i przez zaciski
2: Oba obowigzujace dla klawiatury i sterowania

przez komunikacje

3: Obowigzuje dla wszystkich trybéw sterowania

P07.05

Stan
parametrow
1

0x0000 ~ OxFFFF

BITO: czestotliwos¢ biezgca (Hz wigczone)
BIT1: ustaw czestotliwos¢ (miga Hz)

BIT2: napigcie sieci (wigczone Hz)

BIT3: napiecie wyjsciowe (V wigczone)

BIT4: prad wyjsciowy (A wtaczony)

BIT5: biezaca predkos$¢ obrotowa (wtaczony
rpm)

BIT6: moc wyjsciowa (% wigaczone)

BIT7: wyjsciowy moment obrotowy (% wigczone)
BIT8: punkt referencyjny PID (% miga)

BIT9: warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID (%
wigczone)

BIT10: stan zaciskdéw wejsciowych

BIT11: stan zaciskow wyjsciowych

BIT12: ustawiona warto§¢ momentu obrotowego

Ox03FF
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

(% wiaczone)

BIT13: wartos$¢ licznika impulséw

BIT14: warto$¢ dtugosci

BIT15: PLC i aktualny etap w wielostopniowej
predkosci

P07.06

Stan
parametrow
2

0x0000~0xFFFF

BITO: Al1 (V $wieci) (Dla falownika (£15kW)
mozna ustawi¢ za pomocg potencjometru
analogowego na klawiaturze, a ustawienie All
nie jest dostepne dla urzadzenia o mocy 18,5 kW
lub wyzszej niz 18,5 kW)

BIT1: Al2 (V $wieci)

BIT2: AI3 (V $wieci)

BIT3: czestotliwos¢ HDI

BIT4: procent przecigzenia silnika (%$wieci)
BIT5: procent przecigzenia falownika (%$wieci)
BIT6: czestotliwos¢ rampy podana warto$¢ (Hz
Swieci)

BIT7: predkos¢ liniowa

BIT8: prad wejsciowy AC (A wiaczony)

BIT9: gérna czestotliwo$¢ graniczna (Hz
wiaczone)

0x0000

P07.07

Parametry
w stanie
zatrzymani
a

0x0000 ~ OXFFFF

BITO: ustaw czestotliwo$é

(Hz $wieci, czestotliwo$é miga powoli)

BIT1: napiecie szyny (V $wieci)

BIT2: stan zaciskéw wejsciowych

BIT3: stan zaciskdw wyjsciowych

BIT4: punkt referencyjny PID (% miga)

BIT5: warto$¢ sprzezenia zwrotnego PID
(miga%)

BIT6: zarezerwowany

BIT7: analogowa wartos¢ Al1 (V $wieci) (Dla
falownika (£15kW) mozna ustawi¢ za pomocg
potencjometru analogowego na klawiaturze,
ustawienie Al1 nie jest dostepne dla urzadzenia,
ktére ma 18,5 kW lub wiecej niz 18,5 kW)
BIT8: analogowa warto$¢ Al2 (V na)

BIT9: analogowa warto$¢ Al3 (V na)

BIT10: czestotliwos¢ HDI wysokiej predkosci
impulséw

BIT11: PLC i aktualny krok w wielostopniowej
predkosci

BIT12: liczniki impulséw

Ox00FF
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
BIT13: wartos¢ dtugosci
BIT14: gérna czestotliwo$¢ graniczna (Hz
wigczone)
Y |oo-t000 i
P07.08 czestotliwo S;%s;%tgwosc wys$wietlana = czestotliwos$¢ pracy 1.00 O
Sci
Wspotczyn | 0.1~999.9%
nik Mechaniczna predkos¢ obrotowa = 120 *
P07.09 predkosci | wyswietlana czgstotliwos¢ jazdy x P07.09 / par 100.0% ©
obrotowej | biegunéw silnika
WSpr:’ichy" 0.1~999.9%
P07.10 predkosc Predko$¢ liniowa = mechaniczna predkos¢ 1.0% O
< . obrotowa x P07.10
liniowej
Temperatur
P07.11 | amodutu |0~100.0°C [
prostownika
Temperatur
P07.12 | amodutu |0~100.0°C [
konwertera
Wersja
P07.13 | oprogramo |1.00~655.35 [
wania
po7.14 | M€K 1o 6s53sn °
czasu pracy
Bit wysoki . . . .
P07.15 | pobieranej Wy_sw!etla ene"rgug poblerang przez falownik. °
mocy Zuzycie energii przez falownik = P07.15 * 1000 +
—— P07.16
007 16 p?tl)tingZnLej Zakres nastaw P07.15: 0~65535°(*1000) o
Zakres nastaw P07.16: 0.0~999.9°
mocy
Typ O:typ G
PO7.17 falownika | 1:typ P ®
Moc
P07.18 | znamionow | 0.4~3000.0kW [
a falownika
Napigcie
P07.19 | znamionow | 50~1200V [
e falownika
Znamionow
P07.20 y prad 0.1~6000.0A [
falownika
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
Fabryczny
P07.21 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 1
Fabryczny
P07.22 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 2
Fabryczny
P07.23 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 3
Fabryczny
P07.24 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 4
Fabryczny
P07.25 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 5
Fabryczny
P07.26 kod 0x0000~0xFFFF [
paskowy 6
0: Brak btedu
1: Zabezpieczenie IGBT fazy U (OUt1)
2: Zabezpieczenie IGBT fazy V (OUt2)
3: Zabezpieczenie IGBT fazy W (OUt3)
4: 0C1
5:0C2
Typ 6: OC3
P07.27 | biezacego 7: ovi [
bledu 8: OV2
9: OV3
10: UV

11: Przeciazenie silnika (OL1)

12: Przecigzenie falownika (OL2)

13: Zanik fazy na wejsciu (SPI)

14: Zanik fazy po stronie wyj$ciowej (SPO)
15: Przegrzanie modutu prostownika (OH1)
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji o’ y
16: Btad przegrzania modutu falownika (OH2)
17: Btad zewnetrzny (EF)
18: Bfad komunikacji 485 (CE)
19: Btad wykrywania pradu (ItE)
20: Usterka automatycznego dostrajania silnika
v |1
P07.28 | poprzednie 21: Blad d2|alarT|a EEPROM (E!EPROM) °
go bledu 22: Btad odpowiedzi PID w trybie offline (PIDE)
23: Bfad uktadu hamulcowego (bCE)
24: Doregulowanie do czasu pracy (KONIEC)
25: Przecigzenie elektryczne (OL3)
26: Btad komunikacji panelu (PCE)
27: Blad tadowania parametréw (UPE)
28: Btad pobierania parametrow (DNE)
Typ 32: Biad doziemienia zwarcia 1 (ETH1)
P07.29 | poprzednie | 33: Blad doziemienia zwarcia 2 (ETH2) o
go btedu 2 | 36: Btad podnapigeciowy (LL)
Typ
P07.30 | poprzednie [
go btedu 3
Typ
P07.31 | poprzednie [
go btedu 4
Typ
P07.32 | poprzednie [
go btedu 5
Czestotliwo
$¢ pracy
P07.33 przy 0.00Hz [ J
obecnym
btedzie
Zadawana
czest.
P07.34 | rampy przy 0.00Hz
biezacym
btedzie
Napiecie
wyjéciowe
P07.35 | przy oV
biezacym
btedzie
Prad
P07.36 | wyjSciowy 0.0A
przy
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

biezacym
btedzie

P07.37

Napiecie
magistrali
przy
biezgcym
btedzie

0.0v

P07.38

Max.
temperatura
przy
biezgcym
btedzie

0.0°C

P07.39

Stan
zaciskow
wejsciowych
przy
biezacym
btedzie

P07.40

Stan
Zaciskow
wyjsciowych
przy
obecnym
btedzie

P07.41

Czestotliwo
$¢ pracy
przy
poprzednim
btedzie

0.00Hz

P07.42

Zadawana
czest.
Rampy przy
poprzednim
btedzie

0.00Hz

P07.43

Napigcie
wyjéciowe
przy
poprzednim
btedzie

ov

P07.44

Prad
wyjéciowy
przy
poprzednim
btedzie

0.0A
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

P07.45

Napiecie
magistrali
przy
poprzednim
btedzie

0.0v

P07.46

Max.
temperatura
przy
poprzednim
btedzie

0.0°C

P07.47

Stan
zaciskow
wejsciowych
przy
poprzednim
btedzie

P07.48

Stan
Zaciskow
wyjsciowych
przy
poprzednim
btedzie

P07.49

Czestotliwo
$¢ pracy
przy
poprzednim
btedzie 2

0.00Hz

P07.50

Zadawana
czest.
rampy przy
poprzednim
btedzie 2

0.00Hz

P07.51

Napiecie
wyjéciowe
przy
poprzednim
btedzie 2

ov

P07.52

Prad
wyjéciowy
przy
poprzednim
btedzie 2

0.0A

P07.53

Napiecie
magistrali

0.0v
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
przy
poprzednim
btedzie 2
Max.
temperatura
P07.54 | przy 0.0°C [
poprzednim
btedzie 2
Stan
zaciskow
PO7.55 wejsciowych 0 PS
przy
poprzednim
btedzie 2
Stan
Zaciskow
po7.56 | WYiSciowych 0 °
przy
poprzednim
btedzie 2
P08 Grupa Funkcje zaawansowane
Zalezy
pog.00 | CPASACC od 0
2
modelu
Czas DEC Zalezy
P08.01 od O
2
. . . . modelu
Szczegdétowe informacje na ten temat mozna Zalez
Czas ACC | znalez¢ w P00.11 i P00.12. y
P08.02 ) ) S od O
3 Seria Goodrive200A definiuje cztery grupy czasu
. ) . modelu
ACC/DEC, ktore moga by¢ wybierane przez Zalez
Czas DEC | grupe P5. Pierwsza grupa czasu ACC/DEC jest ¥
P08.03 - A ) od O
3 domyslinie ustawiona fabrycznie. model
Zakres nastaw:0.0~3600.0s Zalez;
pog.0s | CPASACC od o
4
modelu
Czas DEC Zalezy
P08.05 od O
4
modelu
. Ten parametr stuzy do okreslenia czestotliwosci
Czestotliwo odniesienia podczas trybu skokowego
P08.06 | Scirybu Zakres nastaw: 0,00Hz ~P00,03. 5.00Hz ©
skokowego Y
(maksymalna czestotliwo$¢)

76




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
Czas ACC | Czas ACC trybu skokowego oznacza czas Zalezy
P08.07 trybu potrzebny, gdy falownik dziata w zakresie od O0Hz od O
skokowego | do czestotliwosci maks. modelu
Czas DEC Tryb skokowy czas DEC oznacza czas Zalezy
potrzebny, aby falownik przeszedt od max.
P08.08 trybu O od O
skokowedo czestotliwosci (P0.03) do OHz. modelu
9 Zakres nastaw: 0,0~3600,0s.
czestotliwo | Gdy ustawiona czestotliwos$é miesci sie w
P08.09 | $¢ skokow | zakresie czestotliwosci skoku, falownik pracuje 0.00Hz O
1 na granicy czestotliwosci skoku.
Zakres Falownik moze unikng¢ mechanicznego punktu
i rezonansu poprzez ustawienie czestotliwosci
pog.10 | CZestotiwo poprzez us' < 0.00Hz | ©
$6 skokow | skoku. W falowniku mozna ustawi¢ trzy
1 czestotliwosci skoku. Funkcja ta jest jednak
czestotliwo | niewazna, jesli wszystkie punkty skoku wynosza
P08.11 | $¢ skokéw |O. 0.00Hz O
2
A y N
Zakres i T " Fvoves g
. jpoing .t o oGkl v J
P08.12 (EZ,QStOtII\,NO frecpency ! :_,:._ b6 tongs 3 0.00Hz e
$¢ skokow AR FEN Ao
[ RRERRY Pt
2 UTEONG ., |
czestotliwo | THE § e
P08.13 | $ci skokow ) 0.00Hz O
3 ’JTC(I!DI_] 4 -
freguency
Za:<r§§ L .
PO8.14 | o800 N ’ 0.00Hz | ©
SCI SKOKOW | 74 res nastaw: 0.00Hz ~P00.03
3 (Max. czestotliwos$¢)
pog.15 | ZaKres _ _ 00% | O
trawersu | Funkcja ta dotyczy tych gatezi przemystu, w
Zakres ktérych wymagana jest funkcja trawersowania i
PO8.16 czestotl. zwuan.la, takich jak w’rpkna tekstylr}e i chemiczne. 0.0% o
nagtych Funkcja trawersowania oznacza, ze
skokéw | czestotliwos$¢ wyjsciowa falownika jest zmienna z
Czas ustawiong czestotliwoscig posrodku. Trase
P08.17 | wzmocnieni | czestotliwosci jazdy zilustrowano ponizej, z 5.0s O
a trawersu | czego trawers ustawiany jest przez P08.15, a
Czas gdy P08.15 ustawiony jest na 0, trawers to 0 bez
P08.18 | ostabiania | funkcji aktywnej. 5.0s o
trawersu
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Parametry funkcji

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

Zasieg trawersu: praca trawersowa jest
ograniczona przez gérng i dolng czestotliwosc.
Zakres trawerséw wzgledem czestotliwosci
$rodkowej: zakres trawersow AW= Czestotliwosé
Srodkowa x zakres trawersu P08.15.
Czestotliwos¢ nagtych skokéw= Zakres skokéw
AWx zakres czestotliwosci nagtych skokéw
P08.16. Podczas biegu z czestotliwoscig
trawersu, warto$¢, ktéra jest wzgledna w
stosunku do czestotliwosci nagtego skoku..
Czas narastania czestotliwos$ci trawersowania:
Czas od punktu najnizszego do najwyzszego.
Czas opadania czestotliwosci trawersu: Czas od
punktu najwyzszego do punktu najnizszego.
Zakres nastaw P08.15:0,0~100,0%.

(w stosunku do ustawionej czestotliwosci)
Zakres nastaw P08.16:0,0~50,0%.

(w odniesieniu do zakresu poprzecznosci)
Zakres nastaw z P08.17:0.1~3600.0s.

Zakres nastaw z P08.18:0.1~3600.0s.

P08.19

Nastawa
dtugosci

P08.20

Dtugosc¢
faktyczna

P08.21

Impulsy na
obrét

P08.22

Parametry
osi

P08.23

Wsp.
dtugosci

P08.24

Wsp.
korekcji
dtugosci

Kody funkcyjne nastawy dtugosci, dugosci
rzeczywistej i impulséw jednostkowych stuzg
przede wszystkim do regulacji statej dtugosci.
Dtugosé¢ liczona jest przez sygnat impulsowego
wejscia HDI, a zaciski HDI stuzg do ustawiania
diugosci wejscia zliczajacego.

Dtugosé rzeczywista= Dlugo$c¢ impulsu
wejsciowego zliczajgcego czas impulsu
wejsciowego / impuls jednostkowy=

W przypadku, gdy rzeczywista dtugo$¢ P08.20
przekroczy ustawiong dtugos¢ P08.19,
wielofunkcyjne cyfrowe zaciski wyjsciowe
zostang wigczone.

Zakres nastawy P08.19:0~65535m

Zakres nastawy P08.20:0~65535m

Zakres nastawy P08.21:1~1000000

Zakres nastawy P08.22:0,01~100,00cm.

om

Om

10.00
cm

1.000

1.000
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Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
Zakres nastawy P08.23:0,001~10,000
Zakres nastawy P08.24:0,001~1,000
Nastawa | Licznik dziata za pomocg impulsowych sygnatow
P08.25 | wartosci | wejsciowych zaciskéw HDI. 0 O
zliczania | Gdy licznik osiagnie okreslong liczbe,
wielofunkcyjne zaciski wyjsciowe beda wysytaty
sygnat "osiggnieto statg liczbe licznika" i licznik
bedzie dziatat; gdy licznik osiagnie ustawiong,
liczbe, wielofunkcyjne zaciski wyjsciowe beda
wysyta¢ sygnat " osiggnieto statq liczbe licznika ",
licznik bedzie kasowat wszystkie liczby i
zatrzymywat sie do ponownego liczenia przed
Wartos¢ | Nastepnym impulsem. Ustawiona warto$¢
P08.26 | zliczania Zliczania P08.26 powinna by¢ nie wieksza niz 0 o
odniesienia ustawiona wartosc¢ zliczania P08.25.
Funkcje te zilustrowano ponizej:
: & | L L ,f - L L l,} 4= =
i | aThve 4
| { setsge 9
Zakres nastaw P08.25:P08.26~65535
Zakres nastaw P08.26:0~P08.25
Wstepnie ustawiony czas pracy falownika. Gdy
Ustawienia skumul9wany czals pracy osmgnlg u.stav.w’orly
P08.27 czas, wielofunkcyjne cyfrowe zaciski wyjsciowe Om O
czasu pracy i i "
beda wysyta¢ sygnat "osiggnieto czas pracy".
Zakres nastaw: 0~65535 min.
Czas na | Czas resetu awarii: ustaw czas resetu awarii
P08.28 . . . 0 O
reset btedu | wybierajac te funkcje. Jesli czas resetu
przekroczy ustawiong wartos¢, falownik zatrzyma
Czas zwioki sie z powodu bfedu. i odF:zeka do napra.wy.. .
automatycz Czas przerwy w .d2|alan|u awgru -resetUJe SI-Q.
P08.29 nego resetu Odstep czasu mleQZy wystapieniem usterki a 1.0s O
bledu czasem wystgpienia resetu.
Zakres nastaw of P08.28:0~10
Zakres nastaw of P08.29:0.1~3600.0s
\r,1\|llf Zc;t:cziiz Czestotliwgs’c’ wjéciowa falownika zmienia §ie
czestotliwo wraz z obcigzeniem. Jest on uzywany gtéwnie do
P08.30 & zrébwnowazenia zasilania, gdy kilka falownikow 0.00Hz O
Sterowania napedza jedno obcigzenie.
. Zakres nastaw:0.00~10.00Hz
obnizania
P08.32 FDT1 W przypadku, gdy czestotliwosé wyjsciowa 50.00 O
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Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
warto$¢ | przekracza odpowiadajaca czestotliwosci pradu Hz
wykrywania | FDT, wielofunkcyjne cyfrowe zaciski wyjsciowe
poziomu | bedg wysyta¢ sygnat " detekcja poziomu
energii czestotliwosci FDT" do momentu, gdy
elektrycznej | czestotliwos$¢ wyjsciowa spadnie do wartosci
FDT1 nizszej od wartosci (FDT poziom elektryczny
P08.33 wartoé(:_ FDT pgziom .retencja-.FDT Qetekcja) . 5.0% o
wykrywania | odpowiedniej czgstotliwosci, sygnat nie
retencji | obowigzuje. Ponizej przedstawiono wykres
FDT2 ksztattu fali:
warto$é fntcet tcperty \
P08.34 wkwania ¥ \ : 50.00 o
poziomu / N Hz
energii [/
elektrycznej L A .
A
v || ':
RO1. ROZI— e
FDT2 Zakres nastaw P08.32: 0.00Hz~P00.03
pog.3s | Warost | (Max. czestot) 50% | O
wykrywania | Zakres nastaw P08.33: -100.0~100.0%
retencji | (FDT1 poziom elek.)
Zakres nastaw P08.34: 0.00 Hz ~P00.03
(Max. czestot.)
Zakres nastaw P08.35: 0.0~100.0%
(FDT2 poziom elek.)
Gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa znajduje sie ponizej
lub powyzej zakresu ustawionej czestotliwosci,
cyfrowe wyjscie wielofunkcyjne wyprowadza
sygnat "osiagniecia czestotliwosci", szczegdtowe
informacje na ponizszym schemacie::
¥ =11
Detekcja P, | i B wdacs
osiagnietej eid | R 4
P08.36 | wartosci 1 0.00Hz | O
czestotliwo T B T T
sci :
—_ —
r\m'.'acxj ‘

et
Zakres nastaw:0.00Hz~P00.03
(maks. czestotliwosc)
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

P08.37

Aktywacja
hamowania

Ten parametr stuzy do sterowania wewnetrzng
jednostkga hamulcowa.

0: Wytaczone

1: Wiaczone

Uwaga: Dotyczy tylko wewnetrznego uktadu
hamulcowego. Po uruchomieniu, punkt
zatrzymania od za wysokiego napiecia zwigkszy
sie 0 20V powyzej punktu hamowania
energetycznego.

P08.38

Prég
napiecia

Po ustawieniu oryginalnego napigcia szyny nalezy
ustawi¢ ten parametr, aby odpowiednio odtaczy¢
obcigzenie. Wartos$¢ fabryczna zmienia sie wraz z

380V
napiecie:
700.0V

poziomem napiecia.
Zakres nastaw: 200,0~2000,0 V
IAby zapobiec sytuacji, w ktérej klienci ustalajg zbyt

500V
napiecie:
900.0V

duzg warto$c¢, zalecany zakres nastaw:
napiecie 380V 500V 660

zakres | 685~750V | 860~950V [1080~1180V

660V
napiecie:
1120.0vV

P08.39

Tryb pracy
wentylatora
chtodzenia

Ustawienie trybu pracy wentylatora chtodzacego.
0: Tryb normalny, gdy prostownik ma polecenie
pracy lub po przekroczeniu przez czujnik
temperatury modutu powyzej 45 lub po
przekroczeniu pradu znamionowego powyzej
20% pradu znamionowego wentylator obraca sie.
1: Wentylator pracuje nadal po wigczeniu
zasilania (zazwyczaj w miejscu o wysokiej
temperaturze i wilgotno$ci)

P08.40

Wybor
PWM

0x00~0x21

Jedynki LED: Wybor trybu PWM

0: tryb PWM 1, modulacja tréjfazowa i
dwumodulacyjna

1: Tryb PWM 2, modulacja tréjfazowa
Dziesigtki LED: tryb graniczny czestotliwosci
nosnej przy niskiej predkosci obrotowej

0: Tryb ograniczenia czestotliwosci nosnej dla
niskich predkosci 1, czestotliwo$¢ nosna bedzie
ograniczona do 2k, jezeli przekroczy 2k przy
niskich predkosciach.

1: Tryb ograniczenia czestotliwosci nosnej dla
niskich predkosci 2, czestotliwo$¢ nosna bedzie
ograniczona do 4k, jezeli przekracza 4k przy
niskich predkosciach.

2: Brak limitu

00
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
0x00~0x11
Jedynki LED
Wyboér 0: Nieobowigzujace
P08.41 | przecigzeni | 1: Obowigzujace 0x01 o
a Dziesigtki LED
0: lekkie przecigzenie
1: duze przecigzenie
0x000~0x1223
Jedynki LED: umozliwiajg wybor czestotliwosci
0: Dziatajg zaréwno klawisze A/v oraz regulacja z
potencjometru cyfrowego
1: Tylko z regulacja klawiszy A/v dziata
2: dziata tylko regulacja z potencjometru
cyfrowego.
3: Nie dziatajg ani przyciski A/v ani regulacja z
potencjometru cyfrowego
Dziesiatki LED: wybér regulacji czestotliwosci
0: dziata tylko gdy P00.06=0 lub P00.07=0
Sterowanie 1: Obgwigzuje dla \fvsz%/s.tkich sposobow
P08.42 | danymiz |UStwiania czestotiwosci - | oxo000 | ©
Klawiatury 2: Nie ObOW’IaZU.Je dla predkosci Wl.eloetapowej,
gdy predkos¢ wieloetapowa ma priorytet
Setki LED: wybor czynnosci podczas
zatrzymywania sie
0: Ustawienie jest obowigzujace
1: Obowigzujace podczas jazdy, wyczyszczone
po zatrzymaniu.
2: Obowigzujgce podczas jazdy, wyczyszczone
po otrzymaniu polecenia zatrzymania.
LED tysiace: Klawisze A/v i funkcja zintegrowana
z cyfrowego potencjometru.
0: Funkcja catkowania dziata.
1: Funkcja catkowania nie dziata
stosunek
integracji
potencjome
P08.43 tru 0.01~10.00s 0.10s O
klawiatury
numeryczn
€j
P0B.44 | zaciskami 0'eUysrt]a:Nienié gcui%?%ﬁ%éﬁi%zﬁ?: ° 0x000 | O
UP/DOWN | .~

1: Ustawienie zaciskow UP/DOWN dziata
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Kod Wartos¢ Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji o’ y
Dziesiatki LED: wybér regulacji czestotliwosci
0: Tylko obowigzuje gdy P00.06=0 lub P00.07=0
1: Wszystkie srodki dotyczace czestotliwosci sg
obowigzujace
2: Jesli priorytetem jest wykonanie pracy
wieloetapowej, jest on nieobowigzujacy dla pracy
wieloetapowe;j.
setki LED: wybdr dziatania przy zatrzymaniu.
0: Ustawienie obowigzuje
1: obowigzuje w pracy, kasowane po zatrzymaniu
2: obowigzuje w pracy, kasowane po otrzymaniu
polecenia zatrzymania.
stosunek
czasu
integraciji | 050
P08.45 | zwigkszani | 0.01~50.00Hz/s H.z/s O
a
czestotliwo
Sci
stosunek
czasu
integraciji | 050
P08.46 | zmniejszani | 0.01~50.00 Hz/s H.z/s O
a
czestotliwo
Sci
0x000~0x111
Jedynki LED: Wybor dziatania po wytgczeniu
zasilania.
Dziatanie 0: Zapis przy wylaczonym zasilaniul .
gdy 1: .Kafsom{anle przy w'ylac;onyr.n zasilaniu .
nastawiania dziesigtki LED: Wybér dziatania przy wytgczonej
P08.47 ) czestotliwosci przez MODBUS. 0x000 O
czestotliwo | . [
Sci jest 0: Zapis przy wylaczonym zasﬂanlul .
wylaczone 1: Kasowanie przy wytaczonym zasilaniu
LED setki: Wybér dziatania gdy inna
czestotliwosci ustawia wytgczenie czestotliwosci
0: Zapis przy wytaczonym zasilaniu
1: Kasowanie przy wylaczonym zasilaniu
Bit wysoki | Ten parametr stuzy do ustawienia poczatkowe;
P08.48 poczqt.koyve wartosci poboru mocy. 0° 0
g0 zuzycla | wartos¢ poczatkowa zuzycia energii elektrycznej
energii_| =p0g.48*1000+ P08.49
P08.49 Bit niski | Zakres nastaw of P08.48: 0~59999°(k) 0.0° O
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

poczatkowe
go zuzycia
energii

Zakres nastaw of P08.49:0.0~999.9°

P08.50

Hamowanie
strumienie
m
magnetycz
nym

Ten kod funkcyjny stuzy do wigczania strumienia
magnetycznego.

0: Nie obowigzuje.

100~150: Im wigkszy wspdiczynnik, tym
silniejsze jest hamowanie.

Falownik stuzy do zwiekszania strumienia
magnetycznego w celu spowolnienia silnika.
Energia wytwarzana przez silnik podczas
hamowania moze by¢ zamieniana na energie
cieplng poprzez zwigkszenie strumienia
magnetycznego.

Falownik monitoruje stan silnika w sposéb ciagty
nawet w okresie strumienia magnetycznego. W
ten sposob strumien magnetyczny moze byé
wykorzystywany zaréwno przy wylaczaniu
silnika, jak i do zmiany predkosci obrotowej
silnika. Kolejne jego zalety to

hamowanie natychmiast po poleceniu
zatrzymania. Nie trzeba czeka¢ az strumien
magnetyczny ostabnie.

Lepsze chtodzenie silnikow. Prad stojana inny niz
wirnika zwigeksza sie podczas hamowania
strumieniem magnetycznym, a chtodzenie
stojana jest skuteczniejsze niz wirnika.

P08.51

Wejsciowy
wspétczynn
ik mocy
falownika

Ten kod funkcyjny stuzy do regulaciji
wys$wietlanego pradu po stronie wejscia AC.
Zakres nastaw:0.00~1.00

0.56

P09 Gru

pa stero

wanie PID

P09.00

Zrédto
zadawania
PID

W przypadku, gdy wybrane zadawanie
czestotliwosci (P00.06, P00.07) wynosi 7 lub
wybér kanatu regulacji napiecia (P04.27) wynosi
6, wowczas praca falownika jest sterowana w
trybie PID.

Parametr okresla docelowy kanat odniesienia
podczas sterowania PID.

0: Klawiatura cyfrowa (P09.01)0: Klawiatura
cyfrowa (P09.01)

1: kanat analogowy Al1 (Inwerter)

15kW) mozna ustawi¢ potencjometrem

analogowym na klawiaturze, a ustawienie All nie
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Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

jest dostepne dla urzadzenia o mocy 18,5kW lub
powyzej 18,5kW.

2: analogowy kanat Al2

3: kanat analogowy Al3

4: impulsy wysokiej predkosci HDI

5: predkosc¢ jazdy wieloetapowej

6: komunikacja MODBUS

Ustawienie procedury PID jest wzgledne, 100%
ustawienia odpowiada 100% odpowiedzi
kontrolowanego ukfadu.

System jest obliczany na podstawie wartosci
wzglednej (0~100,0%).

Uwaga:

Nastawione wielostopniowe zadawanie
predkosci obrotowej, realizowane poprzez
ustawienie parametréw grupy P10.

P09.01

Nastawa
PID z
klawiatury

Jesli P09.00=0 nalezy ustawi¢ parametr, ktérego
podstawowg wartos$cig jest warto$¢ sprzezenia
zwrotnego systemu. Zakres
nastaw:-100.0%~100.0%

0.0%

P09.02

Zrédto
sprzezenie
zZwrotnego

PID

Wyboér kanatu PID wedtug parametru.

0: Kanat analogowy sprzezenia zwrotnego Al1
(inwerter (powyzej 15kW) moze by¢ ustawiony
potencjometrem analogowym na klawiaturze
numerycznej, a ustawienie Al1 nie jest dostepne
dla urzadzenia o mocy 18,5kW lub powyzej 18,5
kw)

1: Kanat analogowy sprzezenia zwrotnego Al2

2: Kanat analogowy sprzezenia zwrotnego Al3

3: HDI Wysokiej predkosci sprzezenia zwrotnego
4) Sprzezenie zwrotne w komunikacji MODBUS
Uwaga: Kanat odniesienia i kanat sprzezenia
zwrotnego nie moga sie pokrywac, w przeciwnym
razie PID nie moze skutecznie realizowa¢
sterowania.

P09.03

Wiasciwosc
i sygnatu
wyjscioweg
o PID

0: Wyjscie PID jest dodatnie: Gdy sygnat
sprzezenia zwrotnego przekroczy wartosé
zadang PID, czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika
zmniejszy sig, aby zrownowazy¢ PID. Na
przyktad sterowanie PID podczas
opakowywania.

1: Wyjscie PID jest ujemne: Gdy sygnat
sprzezenia zwrotnego jest silniejszy niz wartos¢
zadana PID, czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika
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Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

zwieksza sie w celu zréwnowazenia PID. Na
przyktad sterowanie PID podczas zwijania.

P09.04

Wzmocnien
ie
proporcjona
Ine (Kp)

Funkcja jest zastosowana do wzmocnienia
proporcjonalnego P wejscia PID.

P okresla sztywnos$¢ catego regulatora PID.
Parametr 100 oznacza, ze gdy offset
przesuniecia sprzezenia zwrotnego PID i
wartosci zadanej wynosi 100%, zakres regulacji
regulatora PID daje maks. czestotliwo$¢
(pomijajac funkcje rézniczkowania i catkowania).
Zakres nastaw:0.00~100.00

1.00

P09.05

Czas
catkowania

(Ti)

Parametr ten okresla szybkos$¢ regulatora PID w
celu wykonania regulacji catkujgcej odchylenia

sprzezenia zwrotnego od wartosci zadanej PID.

Gdy odchylenie sprzezenia zwrotnego i
odniesienia PID wynosi 100%, regulator
catkujacy pracuje w sposéb ciagty po uptywie
czasu (pomijajac efekt proporcjonalny i efekt
rézniczkowy) w celu uzyskania maks.
czestotliwosci (P00.03) lub max. napiecia
(P04.31). Im krétszy czas catkowania, tym
silniejsza jest regulacja. Zakres nastaw:
0.01~10.00s

0.10s

P09.06

Czas
rézniczkow
ania (Td)

Parametr ten okresla sztywno$¢ wspotczynnika
zmienno$ci, gdy regulator PID dokonuje
rézniczkowej regulacji na odchyleniu sprzezenia
zwrotnego od wartosci zadanej PID.

Jesli sprzezenie zwrotne PID zmienia sie w
100% w czasie, regulacja zintegrowanego
regulatora (nie uwzgledniajac efektu
proporcjonalnego i efektu rézniczkowego) jest
maks. czestotliwoscig (P00.03) czy Max.
Napigcie (P04.31). Im dtuzszy jest czas
catkowania, tym mocniejsza jest regulacja.
Zakres nastaw: 0.00~10.00s

0. 00s

P09.07

Okres
prébkowani
a

M

Ten parametr oznacza cykl prébkowania
sprzezenia zwrotnego. Modulator oblicza w
kazdym cyklu prébkowania. Im dtuzszy cykl
prébkowania, tym wolniejsza reakcja.
Zakres nastaw: 0.000~10.000s

0.100s

P09.08

Granica
odchyiki
sterowania

Wyjscie ukfadu PID odpowiada maksymalnemu
odchyleniu odniesienia w petli zamknigtej. Jak
pokazano na ponizszym schemacie, regulator

0.0%
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Kod Wartos¢ Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
PID PID zatrzymuje prace przy granicy odchylenia.
Funkcje nalezy odpowiednio ustawi¢, aby
dostosowac¢ doktadnos$¢ i stabilno$¢ systemu.
‘ — ote -
' -
av 7Y ‘,<,
¢ o
Zakres nastaw:0.0~100.0%
Gérna Parametry te stuza do ustawiania gornej i dolnej
P09.09 granica | granicy wyjscia regulatora PID. 100.0% O
wyjscia PID | 100,0 % odpowiada maks. czestotliwosci lub
Dolna maks. napigciu (P04.31)
P09.10 granica | Zakres nastaw P09.09: P09.10~100.0% 0.0% O
wyjscia PID | Zakres nastaw P09.10: -100.0%~P09.09
Btad Ustawianie wartosci detekcji sprzezenia
P09.11 wan9sc! zwr.anego PID’, gdy warto’sc. detekq.l.Jest o 0.0% o
sprzezenia | mniejsza lub réwna wartosci detekcji sprzezenia
offline zwrotnego offline, a czas trwania przekracza
wartos$é zadang w P09.12, falownik przekaze
raport "btad sprzezenia zwrotnego PID offline ", a
klawiatura wys$wietli komunikat PIDE.
Czas T o N
pog.12 | WkNyCia 10s | O
sprzgzenia
offline
Zakres nastaw of P09.11: 0.0~100.0%
Zakres nastaw of P09.12: 0.0~3600.0s
0x0000~0x1111
Jedynki LED:
0: Zachowuje regulacje catkowa, gdy
czestotliwo$¢ osigga gorng i doing granice;
P09.13 Regulacja mtegra.tor.pokazuje _zm|.ane pomiedzy punktem 0X0001 o
PID odniesienia a sprzezeniem zwrotnym, chyba ze

osigga wewnetrzng granice catkowania. Gdy
nastepuje zmiana trendu miedzy wart. zadang a
informacjag zwrotna, potrzeba wiecej czasu, aby
zrownowazy¢ wplyw pracy ciagtej i integracja
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Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

zmieni sie wraz z tendencja.

1: Zatrzymanie regulacji catkowej, gdy
czestotliwos$¢ osiaga gorna i dolng granice. Jesli
catkowanie utrzyma sig na stabilnym poziomie, a
trend pomiedzy wart. zadang a informacjq
zwrotng ulegnie zmianie, catkowanie zmieni sig
szybko wraz z trendem.

Dziesiatki LED: P00.08 to 0

0: Tak samo jak w przypadku ustawiania
kierunku; jesli wyjscie regulacji PID rézni sie od
aktualnego kierunku pracy, wewnetrzne wyjscie
bedzie wymuszac 0.

1: Przeciwne do kierunku ustawiania

LED setki: P00.08 to 0.

0: Ograniczenie do maksymalnej czgstotliwosci.
1: Ograniczenie do czestotliwosci A

LED tysiace:

0: Czestotliwos¢ A+B, bufor czestotliwosci nie
obowigzuje

1: Czestotliwos¢ A+B, bufor czestotliwosci A
obowigzuje.

Czas ACC/DEC okresla sie za pomocg czasu
ACC 4 P08.04

P09.14

Wzmocnien
ie propor.
Przy niskiej
czest. (Kp)

0.00~100.00

1.00

P09.15

Zadawnai
czasu
ACC/DEC
w PID

0.0~1000.0s

0.0s

P09.16

Czas filtru
wyj. PID

0.000~10.000s

0.000s

P10 Grupa

Proste PLC | wielokrokowa regulacja predkosci

P10.00

Proste PLC

0: Zatrzymanie po uruchomieniu raz. Po
zakonczeniu cyklu falownik musi zosta¢
ponownie uruchomiony.

1: Dziata przy wartosci koncowej po
jednorazowym uruchomieniu. Po zakonczeniu
sygnatu falownik zachowuje czgstotliwos$¢ pracy i
kierunek ostatniej pracy.

2: Praca cykliczna. Falownik bedzie dziatat do
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
momentu otrzymania polecenia zatrzymania, a
nastepnie system zatrzyma sie.
. .| 0: Utrata zasilania bez zachowania pamieci
Pamie¢ ) L A S )
1: Pamie¢ zaniku zasilania; sterownik PLC
P10.01 | prostego - . A 0 O
PLC pamieta krok i czestotliwo$¢ pracy w przypadku
utraty zasilania.
Predkos¢ | 100,0% czestotliwosci ustawionej odpowiada
P10.02 | wielokroko | maksowi. czestotliwosci P00.03.03. 0.0% o
wa 0 Wybierajac prosty sterownik PLC nalezy ustawi¢
P10.03 Czas pracy E10.02~P10.33, aby okres'lli(: czest9tliwoéé i 0.0s )
w kroku 0 | kierunek pracy dla wszystkich krokdw.
Predkos¢ | Uwaga: Symbol wielokrokowej pracy okresla
P10.04 | wielokroko | kierunek pracy prostego sterownika PLC. 0.0% )
wa 1 Warto$é ujemna oznacza obroty do tytu.
Czas pracy DECIM%  wwg
P10.05 wkioku 1 oy 20 s 0.0s O
Predkos¢ rias X e
P10.06 | wielokroko enko - 0.0% O
wa 2 2 dapes " o
p10.07 | C78S Pracy ‘ 0.0s o
w kroku 2 (AL ST SR TR SN LS COUR . T I
Predkos$¢
P10.08 | wielokroko | Predkosci krokéw mieszczg sig w zakresie 0.0% O
wa 3 --fmax~fmax i moga by¢ ustawiane w sposéb
Czas pracy ciagty.
P10.09 wkroku 3 | W falownikach serii Goodrive200A mozna 0.0s )
Predkosc ustayviaé 1.6 krokow pre_dkoléci obrotqwej,
P10.10 | wielokroko w.ybleranej przez komblnaqg za(.:lskow | o0% o
wa 4 wielokrokowych 1~4, odpowiadajacych predkosci
obrotowej od 0 do 15.
p10.11 | €7 Pracy 0.0s o
w kroku 4
Predkos$¢
P10.12 | wielokroko (@ g B 0.0% o
wa 5 | A B 75 .1".1;,‘1 i Y
Czas pracy | N | |
P10.13 | “ i 5 | L | 0.0s @)
Preckose | o PIE AR FHFANR .
P10.14 | wielokroko ) lm | In l ax | ! I o~ l ‘ 0.0% O
C""as . v aE RO e I
8 T ™77 1T -
P10.15 | 22 Pracy _ e 0.0s 0o
w kroku 6 ] 1 L e ‘__l...".,;.l'.
Predkos$¢
P10.16 | wielokroko | Gdy $1=52=53=53=54=0FF (WYL), sposéb 0.0% @)
wa 7 wprowadzania czestotliwosci jest wybierany za
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji o’ y
Czas pracy | pomocg kodu P00.06.06 lub P00.07. Gdy
P10.17 w kroku 7 | wszystkie zaciski S1=S2=53=S3=S4 nie sg 0.0s ©
Predkos¢ | wytaczone, to pracuje on w wielu krokach,
P10.18 | wielokroko |zachowujac pierwszenstwo przed sterowaniem 0.0% O
wa 8 klawiatura, wartoscig analogowa, szybkim
Czas pracy | wejsciem impulsowym, sterownikiem PLC,
P10.19 w krolfu 23/ wejsciem komunikacyjnym czestotliwosci. Mozna 0.0s O
Predkos¢ | ustawi¢ maksymalnie 16 krokow predkosci
P10.20 | wielokroko | wyboru za pomoca kodéw kombinacji S1, S2, S3 | 0.0% @)
wa 9 i S4.
Uruchomienie i zatrzymanie pracy wielokrokowej
P10.21 V(\:,Zzz;zzacg jest okreslone kodem funkcyjnym P00.06, 0.0s O
Predkos¢ | Zaleznos¢ pomiedzy zaciskami $1, 2, S3, S41i
P10.22 | wielokroko | Wielokrokowa predkoscig obrotowa jest 0.0% o
wa 10 nastepujaca:
Czas pracy || S1 [WYL| WE |WYE] WE |WYE| WE |WYE| WE
P10.23 | w kroku S2 |WYL|WYL| WE | WE [WYE|WYE| WE | WE 0.0s @)
10 S3 |WYL|WYL|WYL|WYE| WE | WE | WE | WE
Predkose |1 g4 lwyt|wye [wye [wye |wyt [wye|wye [wyt .
P10.24 Wli\l,zkiiko Kokl 0 1 1 213 lalslsl7 0.0% O
Czas pracy S1 (WYL| WE |WYL| WE |WYL| WE (WYL WE
P10.25 | w kroku S2 [WYL|WYL| WE | WE |[WYL|WYE| WE | WE 0.0s 0
11 S3 WYLWYL|WYL|WYL| WE | WE | WE | WE
Predkos¢ || s4 | wk | Wk | WE | WE | WE | WE | WE | WE
P10.26 | wielokroko krokl 8 | 9 1012 121314 | 15 0.0% O
Wal2 |7 kres nastaw P10.(2n,1<n<17): -100.0~100.0%
Czas pracy Zakres nastaw
P1027| W klr;k“ P10.(2n+1,1<n<17):0.0~6553.55(min) 0.0s ©
Predkos¢
P10.28 | wielokroko 0.0% O
wa 13
Czas pracy
P10.29 | w kroku 0.0s O
13
Predkos¢
P10.30 | wielokroko 0.0% O
wa 14
Czas pracy
P10.31| w kroku 0.0s O
14
p10.32 | Fredkose 0.0% o
wielokroko
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Kod D s Zmian
y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
wa 15
Czas pracy
P10.33 | w kroku 0.0s O
15
Czas Ponizej szczegotowe instrukcje:
P10.34 ACC/DEC Kod it binamy | Step ACCIDE | ACCIDE | ACCIDE | ACCIDE | (3. 5y o
kroku PLC || funkeii co c1 c2 c3
0-7 BIT1 | BITO 0 00 01 10 11
BIT3 | BIT2 1 00 01 10 11
BITS | BIT4 2 00 01 10 1
BIT7 | BIT6 3 00 01 10 1
P10.34
BIT9 | BIT8 4 00 01 10 1
BIT11 | BIT10 5 00 01 10 1
BIT13 |BIT12 6 00 01 10 1
BIT15 | BIT14 7 00 01 10 1
BIT1 | BITO 8 00 01 10 1
Czas
BIT3 | BIT2 9 00 01 10 1
P10.35 ACC/DEC 0x0000 O
kroku PLC BITS | BIT4 | 10 00 o1 10 1
8~15
BIT7 | BIT6 11 00 01 10 11
P10.35
BIT9 | BIT8 12 00 01 10 11
BIT11 |BIT10| 13 00 01 10 1
BIT13 |BIT12| 14 00 01 10 1
BIT15 | BIT14 15 00 01 10 11
Po wybraniu przez uzytkownika odpowiedniego
czasu ACC/DEC, potaczone 16 bitéw binarnych
zmieni sie na bit dziesietny, a nastepnie
ustawione zostang odpowiednie kody funkcyjne.
Zakres nastaw: 0x0000~0xFFFF
0: Restart od pierwszego kroku; zatrzymanie sie
podczas pracy (wywotane poleceniem stop,
przez btad lub zanik zasilania), praca od
P10.36 | restart PLC pierwszego krok}J po ponownym uruck}ornlenlu. 0 o)
1: Kontynuowanie pracy z czestotliwoscig
wystagpienia stopu; zatrzymanie podczas pracy
(wywotane poleceniem stop, przez biad),
falownik automatycznie zapisze czas pracy,
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
wejdzie w krok po ponownym uruchomieniu i
utrzyma pozostaty czas pracy na ustawionej
czestotliwosci.
Jednostka | 0: sekundy; czas dziatania wszystkich krokéw
P10.37 czgsu pracy ||czo_ny jest w sekundach _ o 0 o
wielokroko | 1: Minuty; czas pracy wszystkich krokow liczony
wej w minutach
P11 Grupa Parametry zabezpieczen
0x00~0x11
LED jedynki:
0: Zabezpieczenie przed zanikiem fazy
wejsciowej wytgczone
1: Zabezpieczenie przed zanikiem fazy
wejsciowej wigczone
. LED dziesiatki:
Zabezpiecz 0: Zabezpieczenie przed zanikiem faz
P11.00 | enie od W‘ejéoiow‘;j Wy,‘qczo‘?]e y 11 o
utraty fazy 1: Zabezpieczenie przed zanikiem fazy
wejsciowej wigczone
LED setki:
0: Zabezpieczenie sprzetowe przed zanikiem
fazy wejsciowej wytaczone
1: Zabezpieczenie sprzetowe przed zanikiem
fazy wejsciowej wigczone
Obnizenie
czestot. | 0: dziata
P11.01 Przy zaniku | 1: nie dziata 0 ©
zasilania
Zakres nastaw: 0.00Hz/s~P00.03
(maks. czestotliwos¢)
Po zaniku zasilania sieci, gdy napigcie szyny DC
spadnie do nagtego punktu obnizenia
czestotliwosci, falownik zaczyna zmniejsza¢
., | czestotliwo$¢ pracy w P11.02, aby falownik mogt
Szybkosé ) X . .
o ponownie wytwarza¢ energie. Powracajace
obnizenia - . . s . .
zasilanie moze utrzymywac napiecie magistraliw | 10.00
P11.02 | czegstot. - ) ) . (@)
. celu zapewnienia znamionowej pracy falownika Hz/s
Przy zaniku d . . -
o 0 momentu przywrécenia zasilania.
zasilania

Poziom napiecia | 220V | 380V | 660V
Punkt obnizenia
czestotliwosci przy
nagtej utracie
zasilania

Uwaga:

260V | 460V | 800V
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Wartos¢

prad wyjsciowy jest nizszy niz warto$¢ graniczna,
falownik przyspiesza prace..

Kod y Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl Zmian
funkcji y
na
1. Parametr nalezy odpowiednio ustawi¢, aby
unikng¢ zatrzymania spowodowanego przez
zabezpieczenie falownika podczas przetaczania
sieci.
2. blokada ochrony faz wej$ciowych moze
aktywowac te funkcje.
0:nie dziata
1:dziata
Jouou rant
Zabezpiecz Do s/ ,
enie od vk
P11.03 | zatrzymani [ 1 O
aprzy ~rrioe —
przepieciu ‘
Zabezpiecz
enie 120~150%(standardowego napiecia) (380V) 140%
napieciowe
P11.04 przy O
Zatf‘gga”' 120~150%( standardowego napiecia) (220V) 120%
przepiecia
Wybor Rzeczywisty wspétczynnik przyrostu jest
P11.05 dziatania | mniejszy niz stosunek czestotliwosci wyjsciowej o1 o
zabezp. |z powodu duzego obcigzenia podczas pracy
pradowego | ACC. Nalezy podja¢ odpowiednie kroki, aby
Automatycz | unikna¢ awarii nadpradowe;j i btedéw falownika. G:
P11.06 N€ | Podczas pracy falownika funkcja ta wykrywa 160.0% o
ograniczent | a4 wyjsciowy i poréwnuje go z limitem P
e pradu okreslonym w P11.06. W przypadku 120.0%
przekroczenia tego poziomu falownik pracuje z
Szybkost czestotliwos$cig statg w trybie ACC lub falownik
obnizania moze pracowac w trybie ciagtym. Jesli w sposéb
P11.07 | podczas ciagly p.rzek'rlocza)?y' bedzie pc'Jzio.m, o 10.00 o)
ograniczeni czestotllv.vosc YVijCIOVYa bedn.e sie .zmnlejszac Hz/s
a pradu do dolnej granicy. Jesli zostanie stwierdzone, ze
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
S i
At Bty =t}
enens
b ALL (ol sgeo &
Zakres nastaw of P11.05:
0x00~0x11
LED jedynki :ograniczenie pradu
0:dziata
1:zawsze nie dziata
LED dziesiatki :alarm przecigzenia
0: dziata
1: nie dziata
Zakres nastaw P11.06: 50.0~200.0%
Zakres nastaw P11.07: 0.00~50.00Hz/s
Alarm Prad wyjsciowy falownika lub silnika jest wyzszy
wstepny | niz P11.09, a czas dziatania przekracza P11.10,
P11.08 przec;azeni zostanie wystany alarm wstepnego przecigzenia. 0x000 o
Ry )
silnika/falo Hoaaber ' O Y S
wnika S ¥
Poziom . G:
P11.09 testowania A e 150% o
wstepnego P:
alarmu ST T R FoR 120%
RD: nRo2 ‘ -
1y
Zakres nastaw P11.08:
Wiaczenie i zdefiniowanie wstepnego alarmu
przecigzeniowego falownika lub silnika.
Zakres nastaw: 0x000~0x131
Czas LED jedynki:
P11.10 wykrycia | 0: Wstepny alarm przeciqz'er?iowy silnika, zgodny 1.0s o
wstepnego | z pradem znamionowym silnika.
alarmu 1: Wstepny alarm przecigzenia falownika,

zgodny z pragdem znamionowym falownika.
LED dziesiatki:

0: falownik kontynuuje prace po wstepnym
alarmie niedocigzenia

1: falownik kontynuuje prace po wstepnym
alarmie niedocigzenia i falownik przestaje
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Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
pracowac¢ po wystgpieniu btedu przecigzenia.
2: falownik kontynuuje prace po wstepnym
alarmie niedocigzenia i falownik zatrzymuje
prace po wystapieniu btedu przy zbyt niskim
obcigzeniu.
3. Falownik zatrzymuje sie przy przecigzeniu lub
niedocigzeniu.
LED setki:
0: Caly czas wykrywanie
1: Wykrywanie w ciggtym ruchu
Zakres nastaw of P11.09: P11.11~200%
Zakres nastaw of P11.10: 0.1~3600.0s
Poziom
detekcji
wstepnego
P11.11 alarmu za | Jezeli prad falownika lub prad wyjsciowy jest 50% ©
niedocigzen | mniejszy niz P11.11 i jego trwanie przekracza
ia P11.12, woéwczas falownik wystawi alarm
Czas wstepny niedocigzenia.
detekcji | Zakres nastaw of P11.11: 0~P11.09
P11.12 wstepnego | Zakres nastaw of P11.12: 0.1~3600.0s 1.0s o
alarmu za
niedocigzen
ia
Wybor reakcji zaciskow wyjsciowych przy stanie
podnapiecia i reset btedu reset.
Stan 0x00~0x11 -
) LED Jedynki:
zacisku 0: Dziatanie przy btedzie podnapiecia
P11.13 | wyjscioweg | .’ . . . e 0x00 O
-~ | 1: Brak dziatania przy btedzie podnapiecia
° WI C28SI€ 1) ED dziesiatki:
alarmu 0: Dziatanie podczas automatycznego resetu
1: Brak dziatania podczas automatycznego
resetu.
0x00~0x11
LED jedynki: Wybor zmniejszania napigcia -
zmniejszenie czestotliwosci
Wybér 0: anulowanie wyboru zmniejszania napigcia -
P11.16 funkgji zr.nmejszer.ne czestothwosq . o 00 o
rozszerzon | 1: wiaczenie wyboru zmniejszania napiecia -
ych zmniejszenie czestotliwosci

LED dziesiatki: opcja czasu ACC/DEC kroku 2
0: Krok 2 - opcja czasu ACC/DEC wytaczona.

1: Etap 2 wigczono opcje czasu ACC/DEC przy
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Kod Wartos¢ Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
czestotliwosci pracy wiekszej niz P08.36, czas
ACC/DEC 2 przetgcza sie na czas ACC/DEC
kroku 2
P13 Grupa zarezerwowana
Prad
P13.13 hamowania | Gdy ?01.00=0 przy urucharp'ian.iu falownika 0.0% R
przy ustawiono P13.14 na warto$¢ niezerowa, aby
zwarciu | wprowadzi¢ hamowanie na zwarcie.
Cras Gdy czestotliwos¢ pracy jest nizsza niz P01.09
" podczas zatrzymywania falownika, ustawic¢
retenciji x on
P13.14 | hamowania wa!'t’o.sc 13.15 na’wartosc niezerowg w gelu 0.00s o
przed WejSCI.a w stan krot-kotrwalego hanjf)wama na .
rozruchem | 2Varcie. a nastepnie przeprowadzi¢ hamowanie
DC w czasie ustawionym przez P01.12 (patrz
Czas instrukcja P01.09~P01.12).
retencji Zakres nastaw P13.13: 0.0~150.0%
P13.15 hamowania | (falownika) 0.00s o
przy Zakres nastaw P13.14: 0.00~50.00s
zatrzymani | Zakres nastaw P13.15: 0.00~50.00s
u
P14 Grupa Komunikacja szeregowa
Zakres nastaw:1~247
Gdy Master zapisuje ramke, adres
komunikacyjny SLAVE jest ustawiony na 0; adres
transmisji jest adresem komunikacyjnym.
Wszystkie urzadzenia podrzedne SLAVE na
Lokalny | magistrali fieldbus MODBUS mogg odbiera¢
P14.00 adres ramke, ale SLAVE nie odpowiada. 1 O
komunikacji | Adres komunikacyjny napedu jest unikalny w
sieci komunikacyjnej. Ma to zasadnicze
znaczenie dla komunikacji punkt-punkt pomiedzy
goérnym monitorem a napedem.
Uwaga: Adres SLAVE nie moze by¢ ustawiony
na 0.
Ustawi¢ predko$¢ cyfrowej transmisji danych
pomiedzy goérnym monitorem a falownikiem.
0:1200BPS
.. | 1:2400BPS
P14.01 k::nyfr:‘iizzji 2:4800BPS 4 o
3:9600BPS
4:19200BPS
5:38400BPS
6:57600BPS

96




Falowniki Goodrive200A

Parametry funkcji

Kod
funkcji

Nazwa

Szczegotowe instrukcje

Wartos¢
domysl
na

Zmian
y

7:115200BPS

Uwaga: Szybkos¢ transmisji miedzy monitorem
goérnym a falownikiem musi by¢ taka sama. W
przeciwnym razie komunikacja nie bedzie
dziata¢. Im wigksza szybkos¢ transmisji, tym
szybsza komunikacja.

P14.02

Sprawdzeni
e bitow

Format danych pomigdzy monitorem gérnym a
falownikiem musi by¢ taki sam. W przeciwnym
razie komunikacja nie zostanie zastosowana.
: brak kontroli (N, 8,1) dla RTU

: kontrola parzystosci (E, 8,1) dla RTU

: kontrola nieparzystosci (O, 8,1) dla RTU

: brak kontroli (N, 8,2) pod katem RTU

: kontrola parzystosci (E, 8,2) dla RTU

: kontrola nieparzystosci (O, 8,2) dla RTU

: brak kontroli (N, 7,1) dla ASCII

: kontrola parzystosci (E, 7,1) dla ASCII

: kontrola nieparzystosci (O, 7,1) dla ASCII
9: brak kontroli (N, 7,2) dla ASCI|

10: kontrola parzystosci (E, 7,2) dla ASCII
11: kontrola nieparzystosci (O, 7,2) dla ASCII
12: brak kontroli (N, 8,1) dla ASCII

13: kontrola parzystosci (E, 8,1) dla ASCII
14: kontrola nieparzystosci (O, 8,1) dla ASCII
15: brak kontroli (N, 8,2) dla ASCII

16: kontrola parzystosci (E, 8,2) dla ASCII
17: kontrola nieparzystosci (O, 8,2) dla ASCII

0N GO~ WNPREO

P14.03

Opodznienie
odpowiedzi

0~200ms

Jest to przedziat czasowy miedzy przerwami, w
ktorym naped odbiera dane i wysyta je do
gornego monitora. Jezeli opdznienie odpowiedzi
jest krétsze niz czas przetwarzania danych w
systemie, to czas opdznienia odpowiedzi jest
czasem przetwarzania systemu, jezeli
opodznienie odpowiedzi jest diuzsze niz czas
przetwarzania danych w systemie, to po zajeciu
sie danymi , system czeka do osiggniecia czasu
opdznienia odpowiedzi na przestanie danych do
gérnego monitora.

P14.04

Btad
przekrocze
nia czasu

0.0(nie obowigzuje), 0.1~60.0s

Jesli kod funkcyjny jest ustawiony na 0.0,
parametr przekroczenia czasu komunikacji jest
nieprawidtowy.

Gdy kod funkcyjny jest ustawiony jako niezerowy,

0.0s
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Parametry funkcji

Kod D s Zmian
. Nazwa Szczegotowe instrukcje domysl
funkcji y
na
jesli przerwa pomiedzy dwoma potaczeniami
przekracza czas komunikacji wobec czasu
przekroczenia, system zgtosi " btad komunikaciji
485" (CE).
Generalnie nalezy ustawi¢ parametr jako
nieprawidtowy, ustawi¢ go w komunikacji ciagtej
w celu monitorowania stanu komunikaciji.
0: Alarm i zatrzymanie sie bez ograniczen
1: Brak alarmu i kontynuacja pracy.
Obstuga z;oirf:nila;;rzz;;z:izglmanie zgodnie ze
P14.05 btedu - 0 O
transmisi (tylko pod kontrplqiqcznosq) .
3: Brak alarmu i zatrzymanie zgodnie ze
$Srodkami zatrzymania
(wszystkie tryby sterowania)
LED jedynki:
0: Dziatanie z odpowiedzig: naped bedzie
reagowat na wszystkie polecenia odczytu i
zapisu z gérnego monitora.
1: Naped reaguje tylko